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1. 9êVWUDåQi�D�EH]SHþQRVWQt�XSR]RUQ�Qt

8SR]RUQ�Qt

� ýW�WH SR]RUQ� YãHFKQ\ YêVWUDK\� XSR]RUQ�Qt D pokyny, které obsahuje tento návod nebo
NWHUp MVRX XPtVW�Q\ QD YêVWUDåQêFK ãWtWFtFK P�QLþH� 'EHMWH QD WR� DE\ YãHFKQ\ YêVWUDåQp ãWtWN\
E\O\ GRNRQDOH þLWHOQp� 3RãNR]HQp QHER FK\E�MtFt ãWtWN\ QDKUD�WH QRYêPL�
 
� '�tYH QHå ]DþQHWH SUDFRYDW V P�QLþHP� S�HþW�WH G$NODGQ� QiYRG N REVOX]H D seznamte
se s kontrolními a RFKUDQQêPL ]D�t]HQtPL� 3�L SUiFL V P�QLþHP MH QD WR Xå SR]G�� 'EHMWH QD WR�
aby s P�QLþHP QHPDQLSXORYDO QLNGR EH] S�tVOXãQêFK ]QDORVWt�

Výstraha

� 1D Q�NWHUêFK þiVWHFK P�QLþH VH Y\VN\WXMt QHEH]SHþQi HOHNWULFNi QDS�Wt D P�QLþ QDSiMt
URWXMtFt PHFKDQLFNp ]D�t]HQt� -HVWOLåH S�L XYiG�Qt P�QLþH GR SURYR]X QHEXGH SRVWXSRYiQR
podle tohoto návodu a EH]SHþQRVWQtFK S�HGSLV$� P$åH GRMtW N W�åNêP QHER VPUWHOQêP ~UD]$P
QHER NH ]QDþQêP KPRWQêP ãNRGiP�
 
� 3UiFH QD P�QLþL PRKRX SURYiG�W SRX]H NYDOLILNRYDQp RVRE\� NWHUp PXVt EêW VH]QiPHQp
se všemi výstrahami a RSDW�HQtPL� WêNDMtFt VH GRSUDY\� VHVWDYHQt D REVOXK\ P�QLþH XYHGHQp
v tomto návodu k obsluze a ~GUåE��
 
� 6LORYê S�tYRG P�QLþH PXVt EêW SHYQê D P�QLþ PXVt EêW X]HPQ�Q �QRUPD ,(& ���� ý61 ��
���� W�tGD RFKUDQ\ ,�� 3RNXG MH SRXåLWR ]D�t]HQt SURWL RFKUDQ� S�HG ]E\WNRYêP SURXGHP� PXVt
EêW WRWR ]D�t]HQt W\SX %�
 
� Bezporuchový a VSROHKOLYê SURYR] ]D�t]HQt MH SRGPtQ�Q GRGUåHQtP VWDQRYHQêFK
WHFKQLFNêFK SRGPtQHN S�L GRSUDY�� VNODGRYiQt� VHVWDYHQt� PRQWiåL D RGERUQp REVOX]H
a ~GUåE��
 
� 0�QLþH NPLWRþWX &20%,0$67(5 MVRX ]D�t]HQt YêNRQRYp HOHNWURQLN\ D QD Q�NWHUêFK
þiVWHFK P�QLþH VH Y\VN\WXMt Y\VRNi QDS�Wt� 1D NRQGHQ]iWRUHFK VWHMQRVP�UQpKR PH]LREYRGX
MH L SR Y\SQXWt P�QLþH D RGSRMHQt QDSiMHFtKR QDS�Wt SR XUþLWRX GREX QHEH]SHþQp QDS�Wt�
S P�QLþHP MH GRYROHQR PDQLSXORYDW Då SR � PLQXWiFK SR RGSRMHQt QDSiMHFtKR QDS�Wt� 3�L
práci s P�QLþHP MH W�HED GiYDW SR]RU QD YROQ� S�tVWXSQp þiVWL SRG QDS�WtP� -H SURWR QXWQp
zajistit, aby nedošlo k dotyku s W�PLWR þiVWPL D SUDFRYDW VH ]YêãHQRX RSDWUQRVWt�
 
� 0�QLþH V W�tIi]RYêP Vt"RYêP QDSiMHQtP D ]DEXGRYDQêP RGUXãRYDFtP ILOWUHP QHVPt EêW
S�LSRMHQ\ QD Vt" S�HV SURXGRYê FKUiQLþ �YL] QRUPD (1 ������ NDSLWROD �����

� , NG\å PRWRU QHQt Y FKRGX� P$åH VH QD QiVOHGXMtFtFK VYRUNiFK Y\VN\WRYDW QHEH]SHþQp
QDS�Wt� � S�tYRGQt VYRUN\ XUþHQp SUR S�LSRMHQt Vt"RYpKR QDS�Wt /�� /�� /��

- výstupní svorky k motoru U, V, W.

� =D XUþLWêFK SRGPtQHN S�L MLVWpP QDVWDYHQt SDUDPHWU$ P$åH P�QLþ SR YêSDGNX QDSiMHFtKR
QDS�Wt D QiVOHGQpP REQRYHQt GRGiYN\ HOHNWULFNp HQHUJLH ]QRYX DXWRPDWLFN\ XYpVW PRWRU GR
chodu.

� 0�QLþ NPLWRþWX QHVPt EêW SRXåLW MDNR ]D�t]HQt QRX]RYpKR VWRSX GOH ý61 (1 ������
9.2.5.4.
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Výstraha

 
� 3�LSRMRYDW P�QLþ� XYiG�W KR GR SURYR]X D RGVWUD�RYDW SRUXFK\ P$åH pouze osoba, která
E\OD G$NODGQ� VH]QiPHQD VH YãHPL XSR]RUQ�QtPL L SRN\Q\ D SUDYLGO\ SUR SURYiG�Qt REVOXK\
D ~GUåE\ SRGOH WRKRWR QiYRGX N obsluze a ~GUåE��
 
� '�WHP� FL]tP D QHNYDOLILNRYDQêP RVREiP MH S�tVWXS N P�QLþL ]DNi]iQ�
 
� 0�QLþ VPt EêW SRXåtYiQ SRX]H N ~þHO$P VSHFLILNRYDQêP YêUREFHP� 6YpYROQp ]P�Q\�
SRXåtYiQt QiKUDGQtFK GtO$� NWHUp QHMVRX SRVN\WQXW\ QHER GRSRUXþHQ\ YêUREFHP� PRKRX
]S$VRELW SRåiU\� YêSDGN\ HOHNWULFNp HQHUJLH QHER ]UDQ�Qt�
 
� 0�MWH WHQWR QiYRG YåG\ SR UXFH D S�HGHMWH KR YãHP XåLYDWHO$P�

(YURSVNp VP�UQLFH SUR ]D�t]HQt Qt]NpKR QDS�Wt D HOHNWURPDJQHWLFNRX NRPSDWLELOLWX

0�QLþH NPLWRþWX �DG\ &20%,0$67(5 VSO�XMt SRåDGDYN\ HYURSVNp VP�UQLFH SUR ]D�t]HQt Qt]NpKR QDS�Wt
������((& D HOHNWURPDJQHWLFNp NRPSDWLELOLW\ �������((&� 0�QLþH MVRX FHUWLILNRYiQ\ GOH SRåDGDYN$
následujících norem:
ý61 (1 ��������� 3RORYRGLþRYp P�QLþH � 9ãHREHFQp SRåDGDYN\ QD P�QLþH VH Vt"RYRX NRPXWDFt�
ý61 (1 ������� %H]SHþQRVW VWURMQtFK ]D�t]HQt � (OHNWULFNi ]D�t]HQt SUDFRYQtFK VWURM$�
ý61 �1 ������� Elektromagnetická komSDWLELOLWD� 9ãHREHFQi QRUPD WêNDMtFt VH Y\]D�RYiQt
ý61 �1 ������� Elektromagnetická kompatibilita. Všeobecná norma týkající se odolnosti

(YURSVNp VP�UQLFH SUR SUDFRYQt VWURMH

0�QLþH NPLWRþWX �DG\ &20%,0$67(5 MVRX YKRGQp SUR ]DEXGRYiQt GR SUDFRYQtFK VWURM$

6P�UQLFH 8/

0�QLþH &20%,0$67(5 MVRX GOH VP�UQLF 8/ D F8/ ]D�t]HQt W\SX �%�� GOH 8/���&�

ISO 9001

�t]HQt YêUREQtKR SURFHVX 6LHPHQV plc je v souladu s SRåDGDYN\ ,62 �����

U
 L U

LC
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2. 0RQWiå�D instalace

2.1. Mechanická instalace

2GãURXEXMWH ãURXE\� NWHUp XSHY�XMt P�QLþ N S�HSUDYQt SRGORåFH�
6WDELOQt ]iNODG QHER SHYQp XSHYQ�Qt PRWRUX� S�HVQp XVD]HQt PRWRUX D GRE�H Y\YiåHQi VSRMND MVRX G$OHåLWp SUR
WLFKê FKRG� EH] YLEUDFt� 3RNXG MH WR QXWQp� SRG SDWNX PRWRUX XPtVW�WH RGG�ORYDFt SRGORåNX� DE\ VH ]DEUiQLOR
PHFKDQLFNpPX SQXWt D S�HQRVX FKY�Qt�
3UR PRQWiå S�tSDGQ� GHPRQWiå VSRMN\ SRXåtYHMWH RGSRYtGDMtFt SUDFRYQt QiVWURMH D SRP$FN\�

5RWRU\ PRWRU$ MVRX G\QDPLFN\ Y\YiåHQ\ YþHWQ� VSRMRYDFtKR SHUD� 1D NRQFL K�tGHOH MH Y\]QDþHQ ]S$VRE
Y\YiåHQt� F ]QDPHQi Y\YiåHQt YþHWQ� FHOpKR SHUD� H ]QDPHQi Y\YiåHQt V SRORYLþQtP SHUHP� .H ]S$VREX
Y\YiåHQt MH QXWQp S�LKOpGQRXW S�L PRQWiåL VSRMN\�
âSDWQê FKRG SRKRQX VH P$åH SURMHYLW Y S�tSDG�� åH GpOND VSRMN\ MH PHQãt QHå ��� GpON\ K�tGHOH PRWRUX D SRKRQ
Pi Y\ããt RWiþN\ QHå ���� ot./min. V W�FKWR S�tSDGHFK MH QXWQp SURYpVW ]QRYX Y\YiåHQt� QDS�� ]P�QLW Y]GiOHQRVW�
R NWHURX SHUR S�HVDKXMH K�tGHO GR VSRMN\�

8SR]RUQ�Qt

� 8þL�WH SRW�HEQi RSDW�HQt� DE\ QHPRKOR GRMtW N XYROQ�Qt SHUD� 9 S�tSDG�� åH SHUR QHQt
]DVWUþHQR YH VSRMFH� PXVt VH �iGQ� XSHYQLW WDN� DE\ QHPRKOR GRMtW N MHKR Y\SDGQXWt� NG\å
VH K�tGHO &20%,0$67(58 UR]WRþt�

3�HG XYHGHQtP GR SURYR]X VH XMLVW�WH� åH
• URWRU PRWRUX VH YROQ� RWiþt DQLå E\ GUKQXO
• PRWRU MH VSUiYQ� LQVWDORYiQ D XVWDYHQ
• S�HQRVRYi VSRMND MH VSUiYQ� QDVWDYHQD �QDS�� S�HGS�Wt VSRMN\� D SRXåLWê W\S VSRMN\ MH YKRGQê SUR GDQRX

aplikaci
• HOHNWULFNp VSRMH� ãURXE\ D VSRMRYDFt SUYN\ MVRX VSUiYQ� LQVWDORYiQ\ D GRWDåHQ\
• YãHFKQ\ RFKUDQQp YRGLþH MVRX VSUiYQ� ]DSRMHQ\
• RVWDWQt SRPRFQi ]D�t]HQt �QDS�� EU]GD� SUDFXMt VSUiYQ�
• RFKUDQQp ]iEUDQ\ D NU\W\ MVRX LQVWDORYiQ\ D NU\Mt þiVWL SRG QDS�WtP� RWiþHMtFt VH QHER SRK\EXMtFt VH þiVWL
• QHEXGH S�HNURþHQD PD[LPiOQt SRYROHQi U\FKORVW; PD[LPiOQt U\FKORVW MH QHMY\ããt S�tSXVWQi U\FKORVW SR

NUiWNRX GREX� S�L WpWR U\FKORVWL MVRX KOXN D YLEUDFH SRKRQX Y\ããt D åLYRWQRVW ORåLVHN VH ]NUDFXMH�
Tyto obecné zásady nejsou všechny. V GDQp DSOLNDFL MH QXWQp ]NRQWURORYDW GDOãt VNXWHþQRVWL�

2.2. Elektrická instalace

0�QLþH &20%,0$67(5 MVRX XUþHQ\ N SRXåLWt Y SU$P\VORYêFK SRGPtQNiFK� NGH O]H RþHNiYDW Y\VRNê VWXSH�
elektromagnetického rušení. V SULQFLSX ]DMLã"XMH EH]SUREOpPRYê SURYR] MLå RGERUQi LQVWDODFH� 9\VN\WQRX�OL VH
i SRWp SRWtåH QHER W�åNRVWL� SRVWXSXMWH SRGOH QtåH SRSVDQêFK NURN$� %H]SRGPtQHþQ� QXWQp MH X]HPQ�Qt
Y]WDåQpKR SRWHQFLiOX �3(� P�QLþH�

1. 3UR �tGLFt REYRG\ SRXåLMWH VWtQ�Qê NDEHO� 2FKUDQQp YRGLþH D VWtQ�Qt SHþOLY� VSRMWH VH ]HPt FR QHMY�Wãt
plochou (objímkou) a GHMWH SR]RU QD WR� DE\ VLJQiORYp YRGLþH QHE\O\ YHGHQ\ QD GORXKRX Y]GiOHQRVW EH]
VWtQ�Qt�

2. �tGLFt YRGLþH VH VQDåWH YpVW FR PRåQi QHMGiOH RG VLORYêFK YRGLþ$ D WDN� DE\ QHYHGO\ SDUDOHOQ� YHGOH VHEH�
3RNXG MH WR PRåQp� SRXåLMWH RGG�OHQêFK NDEHORYêFK NDQiO$� %XGRX�OL VH YRGLþH N�tåLW� VQDåWH VH GRGUåHW ~KHO
N�tåHQt ����

3. 8MLVW�WH VH� åH YãHFKQ\ VW\NDþH XPtVW�Qp YH VN�tQL MVRX RGUXãHQp� D WR EX� RGOHKþRYDFtPL REYRG\ 5&
v S�tSDG� VW\NDþ$ VW�tGDYpKR QDSiMHQt QHER QXORYêFK GLRG Y S�tSDG� VWHMQRVP�UQpKR QDSiMHQt VW\NDþ$�
S�LþHPå RGUXãRYDFt SUYHN PXVt EêW S�LSRMHQ S�tPR N FtYFH VW\NDþH� ÒþLQQp MVRX Wpå YDULVWRU\ VORXåtFt
k omezení S�HS�Wt� 9êãH XYHGHQi RSDW�HQt MVRX ]YOiãW� G$OHåLWi WHKG\� MVRX�OL VW\NDþH RYOiGiQ\ SRPRFt UHOp
XPtVW�QêFK Y P�QLþL�

4. %XGH�OL P�QLþ SURYR]RYiQ Y SURVW�HGt� MHKRå RNROt MH FLWOLYp QD HOHNWURPDJQHWLFNp UXãHQt� MH YKRGQp SRXåtW
P�QLþ VH ]DEXGRYDQêP RGUXãRYDFtP ILOWUHP� NWHUê RPH]t MDN UXãHQt SURFKi]HMtFt VtWt� WDN UXãHQt Y\]D�RYDQp
S�tPR ] P�QLþH�

5. =YROWH FR PRåQi QHMPHQãt KRGQRWX PRGXODþQt IUHNYHQFH� NWHUi EXGH V RKOHGHP QD WHFKQRORJLFNê SURFHV
MHãW� Y\KRYRYDW� 1Låãt KRGQRWD PRGXODþQt IUHNYHQFH ]PHQãt LQWHQ]LWX HOHNWURPDJQHWLFNpKR UXãHQt P�QLþH�



&20%,0$67(5�x�=iNODGQt�SRSLV
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2GãURXEXMWH�þW\�L�ãURXE\�0���NWHUp�XSHY�XMt�NU\W�P�QLþH��NU\W�RGHMP�WH��7tP�MH�XPRåQ�Q�S�tVWXS�N�VLORYp�L��tGLFt
VYRUNRYQLFL�

8SR]RUQ�Qt

�� 1D� GHVFH� V�SORãQêPL� VSRML� MVRX� XPtVW�Q\� SRORYRGLþRYp� VRXþiVWN\� &026�� NWHUp� MVRX
FLWOLYp� ]YOiãW�� QD� VWDWLFNRX� HOHNW�LQX�� 3URWR� VH� MLFK� QHGRWêNHMWH� UXNDPD� QHER� NRYRYêPL
S�HGP�W\

9DURYiQt

�� 8MLVW�WH� VH�� åH� PRWRU� Pi� VSUiYQ�� ]DSRMHQp� YLQXWt�� 0�QLþH� V�MHGQRIi]RYêP� QHER
WURMIi]RYêP� YVWXSHP� QD� QDS�Wt� ���9� QHVPt� EêW� S�LSRMHQ\� QD� QDS�Wt� ���9�� 9�RSDþQpP
S�tSDG��GRMGH�NH�]QLþHQt�P�QLþH��

������ 3�LSRMHQt�VLORYpKR�NDEHOX

8MLVW�WH� VH�� YêNRQ� P�QLþH� RGSRYtGi� SRåDGRYDQpPX� YêNRQX
SRKiQ�Qp� DSOLNDFH� V�S�LKOpGQXWtP� QD� VSHFLILFNp� SRåDGDYN\
SRKRQX�� =GD� VNXWHþQp� QDSiMHFt� QDS�Wt� RGSRYtGi� WHFKQLFNêP
SRåDGDYN$� P�QLþH� D� P�QLþ� MH� MLãW�Q� RGSRYtGDMtFtP� MLVWLþHP
QHER�SRMLVWNDPL�

3RXåtYHMWH�YêKUDGQ��P�G�Qp�YRGLþH�QHER�NDEHO\�V�P�G�QêPL
ÄåLODPL³��XUþHQp�SUR�SURYR]�S�L�WHSORWiFK�GR���������W�tGD���
1DSiMHFt�NDEHO�SURWiKQ�WH�SU$FKRGNRX��NWHUi�MH�XPtVW�QD�EOtåH
NH�K�tGHOL�PRWRUX��6LORYê�S�tYRG�S�LSRMWH�QD�VYRUN\�/���/���/��D
QD� RGG�OHQRX� VYRUNX� X]HPQ�Qt�� 3UR� XWDåHQt� ãURXE$� SRXåLMWH
ãURXERYiN�YHOLNRVWL�����PP�

������ 3�LSRMHQt�RYOiGDFtKR�NDEHOX

3UR� S�LSRMHQt� RYOiGDFtFK� REYRG$� SRXåLMWH� VWtQ�Qê� NDEHO�� .DEHO� SURWiKQ�WH� SU$FKRGNRX� GOH� REUi]NX� D� YRGLþH
S�LSRMWH�QD�NRQHNWRU�3/�����YHO��&6$��QHER�3/�����YHO��&6%���tGLFt�VYRUNRYQLFH�

3R]QiPND� 3RNXG� SRXåLMHWH� VWDQGDUGQt� QDVWDYHQt� P�QLþH� V�RYOiGiQtP� SRPRFt� LQWHUQtKR� SRWHQFLRPHWUX
5�����PXVtWH�SURSRMLW�VYRUN\����',1���D�������9���DE\�VH�PRWRU�UR]E�KO�

1DVD�WH�]S�W�NU\W�D�S�LãURXEXMWH�KR�

=DSRMHQt��tGLFt�VYRUNRYQLFH�P�QLþH�&20%,0$67(5

6YRUN\�QD��tGLFt
VYRUNRYQLFL 2]QDþHQt +RGQRWD )XQNFH 3R]QiPND

� 3���� ����9 UHIHUHQþQt�QDS�Wt d����P$
� ��9 ��9 UHIHUHQþQt�QDS�Wt Y]WDåQê�SRWHQFLiO
� $,1�� NODGQê�SRWHQFLiO
� $,1��

��·����9�����·����9
�·���P$����·���P$

DQDORJRYê�YVWXS
]iSRUQê�SRWHQFLiO

� ',1�� GLJLWiOQt�YVWXS��
� ',1�� GLJLWiOQt�YVWXS��
� ',1��

SURJUDPRYDWHOQp
YVWXS\
YL]�3���·3��� GLJLWiOQt�YVWXS��

���9��ORJ�~URYH��+ ����
Då���9�
YVW��SURXG�PD[���P$

� 3��� ���9 SRPRFQp�QDSiMHFt�QDS� d����P$���9� �VY���
� 3,� NODGQê�SRWHQFLiO
�� 3,�

��·����9�����·����P$ DQDORJRYê�YVWXS
3,�UHJXOiWRUX ]iSRUQê�SRWHQFLiO

�� 5/��% VStQDFt�NRQWDNW
�� 5/��& ��9 ������$

SURJUDPRYDWHOQp�UHOp��
YL]�3���

3�tYRG\� N� H[WHUQtPX� ]GURML� �tGLFtKR� QDS�Wt� YH�WH� VWtQ�QêP� NDEHOHP��3UR� Y�Wãt� Y]GiOHQRVWL� SRXåLMWH� SURXGRYRX
VP\þNX� ���� ��� ��P$�� 7\S� SURXGRYpKR� QHER� QDS�"RYpKR� YVWXSX� åiGDQp� KRGQRW\� MH� YROHQ� SURSRMNDPL� -3���
�SURXGRYê� YVWXS�� D� -3���� �QDS�"RYê� YVWXS��� W\S� SURXGRYpKR� QHER� QDS�"RYpKR� YVWXSX� þLGOD� 3,� UHJXOiWRUX
SURSRMNDPL�-3������SURXGRYê�YVWXS��D�-3�����QDS�"RYê�YVWXS��
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0D[LPiOQt GpOND YRGLþ$ PH]L ]GURMHP SRPRFQpKR QDS�Wt ���9 �VYRUND �� D �tGLFtPL YVWXS\ �VYRUN\ � · �� MH �P�
3RNXG MH SRXåLW H[WHUQt QDSiMHFt ]GURM P$åH EêW GpOND S�tYRGQtFK YRGLþ$ GHOãt� 3RNXG Y]GiOHQRVW S�tYRGQtFK
YRGLþ$ MH YHONi� MH YKRGQp YVWXS\ RGG�OLW SRPRFQêPL RGG�ORYDFtPL UHOp�

6FKpPDWLFNê QiNUHV P�QLþH YHOLNRVWL &6$
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6FKpPDWLFNê QiNUHV P�QLþH YHOLNRVWL &6%

=S$VRE S�LSRMHQt YRGLþ$ GR VYRUNRYQLFH



&20%,0$67(5�x�=iNODGQt�SRSLV

� ]i�t�����

��� 2YOiGiQt�D��t]HQt�P�QLþH

9êVWUDKD

�� 9ãHFKQD�QDVWDYHQt�VPt�SURYpVW�SRX]H�NYDOLILNRYDQi�REVOXKD��NWHUi�GEi�QD�EH]SHþQRVWQt
RSDW�HQt�
�� 0�QLþ�QHVPt�EêW�S�LSRMHQ�SRG�QDS�Wt��SRNXG�QHEXGH�X]DY�HQ�NU\WHP�D�ãURXE\�QHEXGRX
XWDåHQ\�
�� 3R�RGSRMHQt�P�QLþH�RG�QDSiMHFt�VtW��MH�QXWQp�QHMSUYH���PLQXW�Y\þNDW��QHå�VH�Y\ELMt

NRQGHQ]iWRU\�Y�P�QLþL��7HSUYH�SRWRP�MH�GRYROHQR�RGHMPRXW�NU\W�P�QLþH�D�S�LSRMRYDW

QHER� RGSRMRYDW� VLORYp� YRGLþH�� =DQHGEiQt� WRKRWR� YêVWUDåQpKR� SRN\QX� P$åH� YpVW� NH
VPUWHOQêP�QHER�N�W�åNêP�~UD]$P��

����� 9ãHREHFQp�SRN\Q\

��� 0�QLþ� QHQt� Y\EDYHQ� KODYQtP� Vt"RYêP� VStQDþHP� D� SR� S�LSRMHQt� N�VtWL� MH� VWiOH� SRG� QDS�WtP�� S�LSUDYHQ
N�SURYR]X��Pi�]DEORNRYDQê�YêVWXSQt�WUDQ]LVWRURYê�VW�tGDþ�D�RþHNiYi�VH�SRYHO�NH�VWDUWX�PRWRUX�

��� 0�QLþH� MVRX� ]�WRYiUQ\� QDVWDYHQ\� SUR� ]DGiYiQt� åiGDQp� KRGQRW\� LQWHUQtP� SRWHQFLRPHWUHP� Y�UR]VDKX� �� Då
��+]�� 3RNXG� EXGRX� SURSRMHQ\� VYRUN\� �� D� ��� VWDUW� PRWRUX� XUþXMH� SRORKD� SRWHQFLRPHWUX�� 3�HG� ]DSQXWtP
P�QLþH� Y\WRþWH� SRWHQFLRPHWU� YOHYR� SURWL� VP�UX� KRGLQRYêFK� UXþLþHN�� DE\� QHPRKOR� GRMtW� N�VDPRYROQpPX
UR]E�KX�PRWRUX��3RWHQFLRPHWU�MH�S�tVWXSQê�SR�RGVWUDQ�Qt�YtþND�QD�NU\WX��YL]��REU��

��� 9ROED�W\SX�DQDORJRYpKR�YVWXSX�MH�XUþHQD�SURSRMNDPL�-3����D-3�����3URSRMN\�MVRX�S�tVWXSQp�SR�RGVWUDQ�Qt
NU\WX�P�QLþH�

��� 3RNXG�P�QLþ�&20%,0$67(5�E�åt� QH]DWtåHQ��P$åH�GRMtW� N�PtUQêP� YLEUDFtP� QHER� VH� Y\VN\WQRXW� SRUXFKD
S�HS�Wt�PH]LREYRGX��)������9�WRPWR�S�tSDG��QDVWDYWH�]S$VRE��t]HQt�3���� ���

��� 3R�]P�Q��KRGQRW\�Q�NWHUpKR�]�SDUDPHWU$�VH�QRYi�KRGQRWD�DXWRPDWLFN\�XORåt�GR�YQLW�Qt�SDP�WL� D�]$VWDQH
]DFKRYiQD�L�SR�RGSRMHQt�QDSiMHFtKR�QDS�Wt��3RNXG�QHFKFHWH�]P�Q�Qp�KRGQRW\�SDUDPHWU$�XNOiGDW��QDVWDYWH
SDUDPHWU�3����QD�KRGQRWX����3���� �����3�tVWXS�N�SDUDPHWU$P�MH�]iYLVOê�QD�QDVWDYHQt�3����
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]i�t����� �

����� =iNODGQt�SURYR]

3�L�VWDQGDUGQtP�QDVWDYHQt�P�QLþH�MVRX�PRåQp�GYD�]S$VRE\�RYOiGiQt�P�QLþH�

������ 2YOiGiQt�LQWHUQtP�SRWHQFLRPHWUHP

��� 3RGOH�SRåDGRYDQpKR�VP�UX�RWiþHQt�PRWRUX�SURSRMWH�VYRUN\�������9��D����',1���±�SUR�VP�U�RWiþHQt�YSUDYR
QHER�VYRUN\�������9��D����',1���±�SUR�VP�U�RWiþHQt�YOHYR�

��� 3�LSRMWH�Vt"RYp�QDSiMHQt��=HOHQi� L�åOXWi�/('�VH�UR]VYtWt�D� WtP� LQGLNXMt�S�tWRPQRVW�QDSiMHFtKR�QDS�Wt��2WRþWH
LQWHUQtP�SRWHQFLRPHWUHP�3����]FHOD�YOHYR��SURWL�VP�UX�KRGLQRYêFK�UXþLþHN���MLQDN�VH�P�QLþ�QHUR]E�KQH�

��� 2WiþHMWH�SRWHQFLRPHWUHP�YSUDYR��YH�VP�UX�KRGLQRYêFK�UXþLþHN��GRNXG�åOXWi�/('�QH]KDVQH��,QGLNDFH��åH�QD
VYRUNiFK�PRWRUX�MH�QDS�Wt��'DOãtP�RWiþHQtP�SRWHQFLRPHWUX�]Y\ãXMHWH�U\FKORVW�RWiþHQt�PRWRUX�

��� 3�L� RWiþHQt� SRWHQFLRPHWUX� YOHYR� VH� U\FKORVW� VQLåXMH�� 3RNXG� MH� SRWHQFLRPHWU� Y\WRþHQ� ]FHOD� YOHYR�P�QLþ� VH
SRVWXSQ��]DVWDYt�D�RGSRMt�YêVWXS�P�QLþH�N�PRWRUX�

������ 2YOiGiQt�H[WHUQtP�QDS�WtP

��� 0H]L� VYRUN\��� ����9��D��� �',1���±�SUR�VP�U�RWiþHQt� YSUDYR�±�QD�NRQHNWRUX�3/����3/���� ]DSRMWH� VStQDþ
SRYHOX�Ä]DS³��9�S�tSDG��RSDþQpKR�VP�UX�RWiþHQt�PRWRUX�]DSRMWH�VStQDþ�PH]L�VYRUN\�������9��D����',1���
3R]QiPND��3RNXG�MH�PH]L�VYRUNDPL���D���]DSRMHQD�SURSRMND��RGVWUD�WH�ML�

��� 3�LSRMWH�Vt"RYp�QDSiMHQt��=HOHQi�L�åOXWi�/('�VH�UR]VYtWt�D�WtP�LQGLNXMt�S�tWRPQRVW�QDSiMHFtKR�QDS�Wt�

��� 6HSQ�WH�VStQDþ�Ä]DS³��äOXWi�/('�]KDVQH���LQGLNDFH��åH�QD�VYRUNiFK�PRWRUX�MH�QDS�Wt�

��� ,QWHUQtP�SRWHQFLRPHWUHP�3����MH�PRåQp��tGLW�U\FKORVW�RWiþHQt�PRWRUX��3�L�RWiþHQt�SRWHQFLRPHWUX�YSUDYR�VH
U\FKORVW� ]Y\ãXMH�� S�L� RWiþHQt� YOHYR� VH� U\FKORVW� VQLåXMH�� =DVWDYHQt� PRWRUX� SR� GRE�KRYp� UDPS�� MH� PRåQp
UR]SRMHQtP� VStQDþH� Ä]DS³�� 3�L� RS�WRYQpP� VHSQXWt� VStQDþH� VH� PRWRU� UR]E�KQH� SR� QDVWDYHQp� UR]E�KRYp
UDPS��QD�RWiþN\�QDVWDYHQp�SRWHQFLRPHWUHP�3����
3R]QiPND�� 3RNXG� VH�PRWRU� SR� VHSQXWt� VStQDþH� QHUR]E�KQH�� MH� Y\WRþHQ� SRWHQFLRPHWU� ]FHOD� YOHYR� ±� MVRX
QDVWDYHQ\�QXORYp�RWiþN\��SRWHQFLRPHWUHP�MH�QXWQp�]DGDW�YKRGQRX�YHOLNRVW�RWiþHN�

�
����� 3URYR]���GLJLWiOQt��t]HQt

1iVOHGXMtFt�NURN\�SRSLVXMt�QDVWDYHQt�P�QLþH�NPLWRþWX�S�L�þtVHOQpP�]DGiYiQt�IUHNYHQFH��3UR�QDVWDYHQt�P�QLþH�D
]DGiYiQt� SRåDGRYDQp� KRGQRW\� U\FKORVWL� MH� QXWQê� NRPIRUWQt� RYOiGDFt� SDQHO� 23P�� QHER� SURSRMHQt� P�QLþH
VpULRYRX�OLQNRX�

��� 3RNXG�MH�PH]L�VYRUNRX�������9��D�VYRUNX����',1����RGVWUD�WH�ML�

��� 0H]L� VYRUN\��� ����9��D��� �',1���±�SUR�VP�U�RWiþHQt� YSUDYR�±�QD�NRQHNWRUX�3/����3/���� ]DSRMWH� VStQDþ
SRYHOX�Ä]DS³��9�S�tSDG��RSDþQpKR�VP�UX�RWiþHQt�PRWRUX�]DSRMWH�VStQDþ�PH]L�VYRUN\�������9��D����',1���

��� 'R� NRQHNWRUX� 6.���� S�LSRMWH� RYOiGDFt� SDQHO� 23P�� QHER� VpULRYRX� OLQNX� QDG�t]HQpKR� �tGLFtKR� V\VWpPX�
1DVD�WH�]S�W�NU\W�P�QLþH�D�S�LãURXEXMWH�KR�ãURXE\��3RWp�S�LSRMWH�Vt"RYp�QDSiMHQt�

��� 1DVWDYHQt� KRGQRW\� SDUDPHWUX� 3����  ��� XUþXMH�� åH� SRåDGRYDQi� KRGQRWD� YêVWXSQtKR� NPLWRþWX� MH� ]DGiYiQD
KRGQRWRX�SDUDPHWUX�3����

��� 3DUDPHWUHP�3����QDVWDYWH�SRåDGRYDQRX�KRGQRWX�YêVWXSQtKR�NPLWRþWX�P�QLþH�

��� 2YOiGDFt� VStQDþ� Ä]DS�Y\S³� S�HSQ�WH� GR� SRORK\� Ä]DS³�� 0�QLþ� ]DþQH� QDSiMHW� PRWRU� IUHNYHQFt� GDQRX
SDUDPHWUHP� 3����� 3RNXG� SUR� ]DSQXWt� SRXåLMHWH� WODþtWND� Ä,³� D� Ä�³� QD� RYOiGDFtP� SDQHOX� 23P�� QDVWDYWH
SDUDPHWU�3���� ���

����� =DVWDYHQt�PRWRUX

=DVWDYHQt�PRWRUX�VH�P$åH�SURYpVW�QiVOHGXMtFtP�]S$VREHP�

�� 9\SQXWt�RYOiGDFtKR�VStQDþH� �PH]L� VYRUNDPL��±���SRS��� ������0RWRU� GREtKi�SR�GRE�KRYp� UDPS�� QDVWDYHQp
SDUDPHWUHP�3�����VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�GRE�KX�]���+]�QD��+]�MH���V��

�� 6QLåRYiQtP� SRåDGRYDQp� KRGQRW\� YêVWXSQtKR� NPLWRþWX� RWiþHQtP� LQWHUQtKR� SRWHQFLRPHWUX� YOHYR� QHER
VQLåRYiQtP��tGLFtKR�QDS�Wt�QD�DQDORJRYpP�YVWXSX�SRG��9�
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3.5. .G\å VH PRWRU QHUR]E�KQH���

=NRQWUROXMWH VWDY P�QLþH GOH NRPELQDFH VYLWX�EOLNiQt /(' QD P�QLþL�

Stav LED

zelená LED åOXWi /('
Význam

svítí svítí 3�tWRPQR QDSiMHFt QDS�Wt� PRWRU MH ]DVWDYHQ� P�QLþ S�LSUDYHQ N zapnutí.

svítí nesvítí Motor je v chodu.

bliká bliká Varování – omezení výstupního proudu v þLQQRVWL�

bliká svítí 3RUXFKD ± S�HNURþHQt WHSORW\ P�QLþH�

svítí bliká 3RUXFKD ± S�HNURþHQt WHSORW\ PRWRUX�

nesvítí svítí Porucha – jiný typ poruchy.

nesvítí bliká 3RUXFKD ± SRGS�Wt QD YVWXSX P�QLþH�

nesvítí nesvítí 1HQt S�tWRPQR QDSiMHFt QDS�Wt�

Porucha: 3RNXG P�QLþ KOiVt SRUXFKRYê VWDY� ]DGHMWH SRYHO ÄY\S³� RGSRMWH QDSiMHFt QDS�Wt� FKYtOL Y\þNHMWH D
]QRYX S�LSRMWH QDSiMHFt QDS�Wt� 3RUXFKX O]H Wpå Y\QXORYDW VWLVNQXWtP WODþtWND ÄUHVHW³� NWHUp MH ]DSRMHQR PH]L
svorkami 8 (+15V) a 7 (DIN3).

Varování: 3RNXG P�QLþ KOiVt YDURYiQt� RGVWUD�WH S�tþLQX YDURYiQt� S�tS� RGSRMWH D ]QRYX S�LSRMWH QDSiMHFt
QDS�Wt�

V S�tSDGHFK� NG\ QHQt PRåQi LGHQWLILNDFH YDURYiQt QHER SRUXFK\ SURVW�HGQLFWYtP GYRMLFH /('� SRXåLMWH
NRPIRUWQt RYOiGDFt SDQHO 23P� QHER S�LSRMWH VpULRYRX OLQNX N P�QLþL�

4. 'RSO�N\�P�QLþH

REMHGQDFt þtVOR

Komfortní ovládací panel OPm2 6SE3290-0XX87-8BF0

Propojovací kabel pro OPm2 6SE9090-0XX87-8SK0

$SOLNDþQt S�tUXþND 6SE9996-0XA35

.RPXQLNDþQt PRGXO 352),%86 �CB155) 6SE9996-0XA20

%U]GQi MHGQRWND YþHWQ� HOHNWURPHFKDQLFNp EU]G\ �SRX]H SUR YHO� %� 6SE9996-0XA09

Elektromechanická brzda (pouze pro vel. B) 6SE9996-0XA10

Ovládací program pro PC (SIMOVIS) 6SE3290-0XX87-8SA0
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5. 3RSLV�SDUDPHWU$

+RGQRW\ SDUDPHWU$ PRKRX EêW P�Q�Q\ SURVW�HGQLFWYtP WH[WRYpKR RYOiGDFtKR SDQHOX OPm2 nebo sériové linky.
3RGOH QDVWDYHQêFK KRGQRW SDUDPHWU$ MH PRåQp P�QLW NRQILJXUDFL P�QLþH� GREX UR]E�KX D GRE�KX PRWRUX�
minimální a maximální hodnotu frekvence atd.
3�tVWXS N SDUDPHWU$P VH XVNXWHþ�XMH Y ]iYLVORVWL QD KRGQRW� SDUDPHWUX 3���� =NRQWUROXMWH� ]GD PiWH SUR
QDVWDYHQt P�QLþH ]YROHQR YKRGQp S�tVWXSRYp SUiYR N SDUDPHWU$P�

ýtVOR
parametru
Ú O]H P�QLW
za provozu

 Název a popis parametru Rozsah hodnot
[Jednotka]

Tovární
nastavení

P000 Indikace zvolené hodnoty na displeji OPm2
-

[-] -

P001
Ú

9HOLþLQD ]REUD]RYDQi QD GLVSOHML � Då �
[-]

0

3DUDPHWUHP VH XVNXWHþ�XMH YêE�U YHOLþLQ\� NWHUi VH EXGH ]REUD]RYDW QD GLVSOHML �YL] Wpå 3�����

0 YêVWXSQt IUHNYHQFH P�QLþH >+]@
1 SRåDGRYDQi KRGQRWD YêVWXSQt IUHNYHQFH P�QLþH >+]@
2 YêVWXSQt SURXG P�QLþH �SURXG PRWRUX� >$@
3 QDS�Wt VWHMQRVP�UQpho meziobvodu [V]
4 moment motoru [% jmenovité hodnoty]
5 RWiþN\ PRWRUX >ot./min.]
6 stav protokolu USS
7 VNXWHþQi KRGQRWD ]S�WQRYD]HEQtKR YVWXSX 3, UHJXOiWRUX >�@
8 YêVWXSQt QDS�Wt >9@

P002
Ú

 'RED QiU$VWX YêVWXSQt IUHNYHQFH P�QLþH ] 0 Hz na f max
���� Då ������

[s]
10.00

P003
Ú

'RED SRNOHVX YêVWXSQt IUHNYHQFH P�QLþH ] fmax na 0 Hz ���� Då ������
[s]

25.00

P004
Ú

=DREOHQt N�LYN\ QiU$VWX D SRNOHVX RWiþHN�
tzv. S � N�LYN\

��� Då ����
[s]

0.0

P005
Ú

3RåDGRYDQi KRGQRWD YêVWXSQt IUHNYHQFH P�QLþH ���� Då ������
[Hz]

50.00

P006 9êE�U ]GURMH SRåDGRYDQp KRGQRW\ � Då �
[-]

1

0 GLJLWiOQt SRåDGRYDQi KRGQRWD� SRåDGRYDQi KRGQRWD YêVWXSQt IUHNYHQFH MH GDQi REVDKHP SDUDPHWUX 3���
1 SRåDGRYDQi KRGQRWD ]DGiYDQi DQDORJRY� SURVW�HGQLFWYtP DQDORJRYpKR �tGLFtKR YVWXSX
2 SHYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD �FSW1 ÷ FSW7)

P007 Ovládání ze svorkovnice nebo z OPm2 � Då �
[-]

0

0 RYOiGDFt SUYN\ XPtVW�Qp QD RYOiGDFtP SDQHOX 23P� NURP� WODþtWND Ä0³ MVRX ]DEORNRYiQ\� P�QLþ MH �t]HQ
SURVW�HGQLFWYtP GLJLWiOQtFK YVWXS$ QD VYRUNRYQLFL

1 RYOiGDFt SUYN\ XPtVW�Qp QD RYOiGDFtP SDQHOX 23P� MVRX RGEORNRYiQ\� P�QLþ MH �t]HQ S�HV RYOiGDFt SDQHO
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P009
Ú

6WXSH� S�tVWXSRYêFK SUiY � Då �
[-]

0

0 þtVW L S�HSLVRYDW O]H SRX]H SDUDPHWU\ 3��� · 3���
1 SDUDPHWU\ 3��� · 3��� O]H þtVW L S�HSLVRYDW D parametry P011 ÷ P971 O]H MHQ þtVW
2 YãHFKQ\ SDUDPHWU\ O]H þtVW L S�HSLVRYDW� DOH SR Y\SQXWt D RS�WRYQpP ]DSQXWt P�QLþH VH QDVWDYt KRGQRWD

P009 = 0
3 YãHFKQ\ SDUDPHWU\ O]H þtVW L S�HSLVRYDW� KRGQRWD SDUDPHWUX 3��� VH QH]P�Qt L SR Y\SQXWt P�QLþH

P011 8ORåHQt QDVWDYHQp KRGQRW\ YêVWXSQt IUHNYHQFH
GR QHPD]DWHOQp SDP�WL

� Då �
[-]

0

0 ukládání není aktivní
1 SR Y\SQXWt P�QLþH VH GR SDP�WL XORåt SRåDGRYDQi KRGQRWD IUHNYHQFH QDVWDYHQi WODþtWN\ Ä∆³ þL Ä∇“ na OPm2

QHER S�HV GLJLWiOQt YVWXS\ ]Y\ãRYDQt � VQLåRYiQt KRGQRW\ SRPRFt PRWRUSRWHQFLRPHWUX S�L QDVWDYHQt 3���  �

P012
Ú

Minimální hodnota výstupní frekvence f min
���� Då ������

[Hz]
0.00

P013
Ú

Maximální hodnota výstupní frekvence f max
���� Då fmax

[Hz]
50.00

P014
Ú

3RWODþHQt �� UH]RQDQþQt IUHNYHQFH PRWRUX ���� Då fmax

[Hz]
0.00

P015
Ú

$XWRPDWLFNê VWDUW P�QLþH SR REQRYHQt GRGiYN\
elektrické energie

� Då �
[-]

0

0 restart není aktivován
1 restart je aktivován

P016
Ú

6\QFKURQL]DFH QD RWiþHMtFt VH PRWRU � Då �
[-]

0

0 V\QFKURQL]DFH QD RWiþHMtFt VH PRWRU QHQt DNWLYRYiQD D SR SRYHOX Ä]DS³ P�QLþ ]DþQH ]Y\ãRYDW YêVWXSQt
frekvenci od nuly

1 V\QFKURQL]DFH QD RWiþHMtFt VH PRWRU MH DNWLYRYiQD SR YêSDGNX D REQRYHQt GRGiYN\ HOHNWULFNp HQHUJLH� SR
poruše (je-li P018 = �� QHER SR SRYHOX ÄY\S�´ �YROQê GRE�K�

2 V\QFKURQL]DFH QD RWiþHMtFt VH PRWRU MH DNWLYQt YåG\� WRWR QDVWDYHQt MH YKRGQp Y S�tSDG�� åH PRWRU MH UR]WiþHQ
]iW�åt �DNWLYQt ]iW�åQê PRPHQW�

P017
Ú

=S$VRE ]DREOHQt UR]E�KRYp QHER GRE�KRYp UDPS\ � Då �
[-]

1

1 NRQWLQXiOQt ]DREORYiQt GHILQRYDQp SURVW�HGQLFWYtP 3���
2 GLVNRQWLQXiOQt ]DREORYiQt� SURFHV ]DREORYiQt VH S�HUXãt� SRNXG VH ]PHQãt SRåDGRYDQi KRGQRWD YêVWXSQt

IUHNYHQFH QHER MH ]DGiQ SRYHO ÄY\S³� FRå XPRåQt U\FKOHMãt VQtåHQt IUHNYHQFH�

P018
Ú

Automatický UHVWDUW S�L YêVN\WX SRUXFK\ � Då �
[-]

0

0 automatický restart není aktivován
1 automatický UHVWDUW MH DNWLYRYiQ� SRNXG MH P�QLþ YH VWDYX Ä]DS³� SR YêVN\WX SRUXFK\ VH �[ SRNXVt

o automatický restart - nulování poruchy. V S�tSDG�� åH SRUXFKD QHEXGH RGVWUDQ�QD DQL SR SiWpP SRNXVX�
]$VWDQH MLå P�QLþ YH VWDYX ÄSRUXFKD³
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P019
Ú

ât�ND SiVPD UH]RQDQþQtFK IUHNYHQFt PRWRUX ���� Då �����
[Hz]

2.00

P020 'RED UR]E�KX S�L V\QFKURQL]DFL QD RWiþHMtFt VH PRWRU ���� Då ������
[Hz]

5.00

P021
Ú

+RGQRWD YêVWXSQt IUHNYHQFH S�L QXORYp KRGQRW�
analogového signálu vstupu AIN1

���� Då fmax

[Hz]
0.00

P022
Ú

+RGQRWD YêVWXSQt IUHNYHQFH S�L PD[LPiOQt KRGQRW�
analogového signálu vstupu AIN1

���� Då fmax

[Hz]
50.00

P023
Ú

Typ analogového vstupního signálu vstupu AIN1 � Då �
[-]

3

3DUDPHWU VORXåt N YêE�UX ]GURMH SRåDGRYDQp KRGQRW\ ]DGiYDQp DQDORJRYêP YVWXSQtP VLJQiOHP vstupu AIN1
(svorky 3 a 4) a P$åH QDEêYDW QiVOHGXMtFtFK KRGQRW�

JP301 sepnut JP300 sepnut
0 0 V ÷ 10 V  0 mA ÷ 20mA
1 2 V ÷ 10 V  4 mA ÷ 20 mA �S�L YVWXSQtP VLJQiOX � 2V MH åiGDQi KRGQRWD QXORYi� QHQt KOiãHQD

åiGQi SRUXFKD�
2 2 V ÷ 10 V  4 mA ÷ 20 mA �S�L YVWXSQtP VLJQiOX � 1V dojde k zastavení pohonu,
 S�L YVWXSQtP VLJQiOX Y�WãtP QHå �9 N UR]E�KX SRKRQX

P024
Ú

3�LþtWiQt DQDORJRYpKR VLJQiOX
k SHYQp SRåDGRYDQp KRGQRW�

� Då �
[-]

0

0 S�LþtWiQt QHQt DNWLYRYiQR
1 S�LþtWiQt MH DNWLYRYiQR
2 QRUPRYiQt SHYQp SRåDGRYDQp KRGQRW\ QHER KRGQRW\ ]DGiYDQp motorpotenciometrem pomocí analogového

vstupu v rozsahu 0 ÷ 100%.

P027
Ú

3RWODþHQt �� UH]RQDQþQt IUHNYHQFH PRWRUX ���� Då fmax

[-]
0

P028
Ú

3RWODþHQt �� UH]RQDQþQt IUHNYHQFH PRWRUX ���� Då fmax

[-]
0

P029
Ú

3RWODþHQt �� UH]RQDQþQt IUHNYHQFH PRWRUX ���� Då fmax

[-]
0

P031
Ú

3RåDGRYDQi KRGQRWD S�L NURNRYiQt�
VP\VO RWiþHQt GRSUDYD

���� Då fmax

[Hz]
5.00

P032
Ú

3RåDGRYDQi KRGQRWD S�L NURNRYiQt�
VP\VO RWiþHQt GROHYD

���� Då fmax

[Hz]
5.00
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P033
Ú

'RED UR]E�KX PRWRUX S�L NURNRYiQt ���� Då ������
[s]

10.00

P034
Ú

'RED GRE�KX PRWRUX S�L NURNRYiQt ���� Då ������
[s]

10.00

P035 6P�U RWiþHQt PRWRUX � Då �
[-]

0

0 RWiþHQt PRWRUX Y NODGQpP VP�UX
1 RWiþHQt PRWRUX Y ]iSRUQpP VP�UX

P041
Ú

3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW1 ���� Då fmax

[Hz]
5.00

P042
Ú

3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW2 ���� Då fmax

[Hz]
10.00

P043
Ú

3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW3 ���� Då fmax

[Hz]
15.00

P044
Ú

3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW4 ���� Då fmax

[Hz]
20.00

P045 ,QYHUWRYiQt SHYQp SRåDGRYDQp KRGQRW\
)6:� Då FSW4

� Då �
[-]

0

P046
Ú

3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW5 ���� Då fmax

[Hz]
25.00

P047
Ú

3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW6 ���� Då fmax

[Hz]
30.00

P048
Ú

3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW7 ���� Då fmax

[Hz]
35.00

=QDPpQNR YêVWXSQt IUHNYHQFH SHYQêFK SRåDGRYDQêFK KRGQRW )6:� DåFSW4

FSW1 FSW2 FSW3 FSW4

P045 = 0 + + + +

P045 = 1 - + + +

P045 = 2 + - + +

P045 = 3 + + - +

P045 = 4 + + + -

P045 = 5 - - + +

P045 = 6 - - - +

P045 = 7 - - - -
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P050 ,QYHUWRYiQt SHYQp SRåDGRYDQp KRGQRW\
)6:� Då FSW7

� Då �
[-]

0

P051 9êE�U �tGLFt IXQNFH ELQiUQtKR YVWXSX DIN1 � Då ��
[-]

1

3DUDPHWU VORXåt N YêE�UX �tGLFt IXQNFH ELQiUQtKR YVWXSX DIN1 vstupní svorky 5.
3�L YROE� 3��� = 6 nebo 18 a P006 = � MH YVWXSHP YROHQD SHYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW3 (P043).

P052 9êE�U �tGLFt IXQNFH ELQiUQtKR YVWXSX DIN2 � Då ��
[-]

2

3DUDPHWU VORXåt N YêE�UX �tGLFt IXQNFH ELQiUQtKR YVWXSX DIN2 vstupní svorky 6.
3�L YROE� 3��� = 6 nebo 18 a P006 = � MH YVWXSHP YROHQD SHYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW2 (P042).

P053 9êE�U �tGLFt IXQNFH ELQiUQtKR YVWXSX DIN3 � Då ��
[-]

10

3DUDPHWU VORXåt N YêE�UX �tGLFt IXQNFH ELQiUQtKR YVWXSX DIN3 vstupní svorky 7.
3�L YROE� 3��� = 6 nebo 18 a P006 = � MH YVWXSHP YROHQD SHYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW1 (P041).

Znaménko výstupní frekvence pevných SRå� KRGQRW )6:� Då FSW7

FSW5 FSW6 FSW7

P050 = 0 + + +

P050 = 1 - + +

P050 = 2 + - +

P050 = 3 + + -

P050 = 4 + + +

P050 = 5 - - +

P050 = 6 - - -

P050 = 7 - - -

%LQiUQt NyGRYiQt SHYQêFK SRåDGRYDQêFK KRGQRW )6:� DåFSW7

DIN3
(P053 = 17)

DIN2
(P052 = 17)

DIN1
(P051 = 17)

„vyp“ L L L

„zap“+FSW1 (P041) L L H

„zap“+FSW2 (P042) L H L

„zap“+FSW3 (P043) L H H

„zap“+FSW4 (P044) H L L

„zap“+FSW5 (P046) H L H

„zap“+FSW6 (P047) H H L

„zap“+FSW7 (P048) H H H
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3�L�D]HQt IXQNFt MHGQRWOLYêP ELQiUQtP YVWXS$P �3��� ÷ P053)

Hodnota
parametru

Funkce Funkce ve stavu
L (0V)

Funkce ve stavu
H (+24V)

0 vstup bez funkce - -

1 FKRG PRWRUX� VP�U RWiþHQt YSUDYR „vyp“ „zap doprava“

2 FKRG PRWRUX� VP�U RWiþHQt YOHYR „vyp“ „zap doleva “

3 UHYHU]DFH VP�UX RWiþHQt normální reverzace

4 YROQê GRE�K PRWRUX ÄY\S�´ „vyp2“ neaktivní

5 zastavení pohonu s vyšší prioritou „vyp3” „vyp3“ neaktivní

 6 SHYQp SRåDGRYDQp KRGQRW\ )6:� Då FSW3 blokovány aktivovány

 7 krokování doprava „vyp“ „zap“

 8 krokování doleva „vyp“ „zap“

 9 ]S$VRE RYOiGiQt místní
ovládání

dálkové
ovládání

 10 nulování poruchy neaktivní vzestupnou
hranou

 11 motorpotenciometr - frekvenci zvýšit frekvence se
QHP�Qt

frekvenci zvýšit

 12 PRWRUSRWHQFLRPHWU � IUHNYHQFL VQtåLW frekvence se
QHP�Qt

IUHNYHQFL VQtåLW

 13 SRWODþHQt IXQNFH DQDORJRYpKR YVWXSX �SRåDGRYDQi
hodnota frekvence je 0.0 Hz)

odblokován zablokován

 14 EORNRYiQt WODþtWND Ä3³ QD RYOiGDFtP SDQHOX odblokováno zablokováno

 15 EU]G�Qt VWHMQRVP�UQêP SURXGHP neaktivní aktivní

 16 GRED UR]E�KX D GRE�KX
XUþHQi

parametry
P002 a P003

XUþHQi
parametry

P033 a P034

 17
ELQiUQt �t]HQt SHYQêFK SRåDGRYDQêFK KRGQRW )6:� Då
FSW7

viz tabulka „Binární kódování
SHYQêFK SRåDGRYDQêFK KRGQRW³

18 SHYQp SRåDGRYDQp KRGQRW\ )6:� Då FSW3 a VRXþDVQ�
povel „]DS GRSUDYD³ S�L 3���  �

blokovány
+ “vyp“

aktivovány
+ “zap doprava“

19 externí porucha aktivní neaktivní

20 KOtGiQt þDVRYiQt �ZDWFKGRJ� EG�ORVWL VRXYLVHMtFtKR
systému (viz P057)

neaktivní vzestupnou
hranou

P056 'RED ]SRåG�Qt ELQiUQtKR YVWXSX � Då �
[-]

0

0 ∆t = 12,5 ms
1 ∆t = 7,5 ms
2 ∆t = 2,5 ms
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P058
Ú

'RED ]SRåG�Qt SRYHOX Ä]DS³ ��� Då �����
[s]

0.0

P061 9êE�U IXQNFH UHOp RL1 � Då ��
[-]

6

Hodnota parametru
P061= Funkce relé

3RåDGRYDQRX
událost hlásí relé

ve stavu

0 5HOp QHUHDJXMH QD åiGQRX XGiORVW �UHOp QHQt DNWLYQt� rozepnuto

1 Chod motoru sepnuto

2 Výstupní frekvence je 0,0 Hz rozepnuto

3 0RWRU VH WRþt GRSUDYD sepnuto

4 ([WHUQt EU]GD VHSQXWD �YL] Wpå 3��� D 3���� rozepnuto

5 Výstupní frekvence je ≤ fmin rozepnuto

6 Porucha rozepnuto

7 Výstupní frekvence ≥ SRåDGRYDQi KRGQRWD IUHNYHQFH sepnuto

8 Výstraha rozepnuto

9 Výstupní proud ≥ P065 sepnuto

10 9êVWUDKD � GRVDåHQt RPH]HQt YêVWXSQtKR SURXGX rozepnuto

11 9êVWUDKD � GRVDåHQt PH]Qt WHSORW\ PRWRUX rozepnuto

12 Výstup PI regulátoru je < fmin sepnuto

13 Výstup PI regulátoru je > fmax sepnuto

P062 Povolení funkce elektromechanické brzdy relé RL2 0 a 4
[-]

0

0 brzda blokována
4 funkce brzdy povolena

P063 'RED ]SRåG�Qt SUR RGSRMHQt H[WHUQt EU]G\
S�L UR]E�KX PRWRUX

� Då ����
[s]

1.0

P064 'RED ]SRåG�Qt SUR VHSQXWt H[WHUQt EU]G\
S�L GRE�KX PRWRUX

� Då ����
[s]

1.0

P065 Prahová hodnota výstupního proudu vedoucí
k sepnutí relé RL1 nebo RL2

� Då ����
[A]

1.0

P071
Ú

Kompenzace skluzu � Då ���
[%]

0
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P072
Ú

Omezení skluzu � Då ���
[%]

500

P073
Ú

%U]G�Qt VWHMQRVP�UQêP SURXGHP � Då ���
[%]

0

P074
Ú

Omezení trvalého proudu motoru � Då �
[-]

1

0 åiGQp RPH]HQt SURXGX
1 RPH]HQt SURXGX S�L S�HNURþHQt KRGQRW\ ,2t motoru

P076
Ú

0RGXODþQt IUHNYHQFH � Då �
[-]

0 nebo 2

0 nebo 1 16 kHz (továrQt QDVWDYHQt SUR P�QLþH V napájením 230V)
2 nebo 3 4 kHz �WRYiUQt QDVWDYHQt SUR P�QLþH V napájením 400V)

P077  9ROED PyGX �t]HQt D regulace � Då �
[-]

0

0 regulace dle lineární charakteristiky U/f
1 UHJXODFH )&& ± DNWLYQt UHJXODFH PDJQHWL]DþQtKR SURXGX
2 regulace dle kvadratické charakteristiky U/f

P078
Ú

7UYDOp ]YêãHQt QDSiMHFtKR QDS�Wt PRWRUX � Då ���
[%]

50

P079
Ú

=YêãHQt QDSiMHFtKR QDS�Wt PRWRUX S�L UR]E�KX � Då ���
[%]

0

P081 Jmenovitá hodnota frekvence motoru � Då fmax

[Hz]
50.00

P082 -PHQRYLWi KRGQRWD RWiþHN PRWRUX � Då ����
[ot. / min]

dle motoru

P083 Jmenovitá hodnota proudu motoru � Då ����
[A]

dle motoru

P084 -PHQRYLWi KRGQRWD QDSiMHFtKR QDS�Wt PRWRUX � Då ����
[V]

230
nebo
400

P085 Jmenovitá hodnota výkonu motoru � Då �����
[kW]

dle motoru

P086
Ú

Omezení proudu motoru � Då ���
[%]

150
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P087
Ú

Blokování vstupu pro termistor PTC
XPtVW�QpKR Y motoru

� Då �
[-]

0

0 vstup není aktivní
1 vstup pro externí termistor PTC je aktivní

P089
Ú

Hodnota statorového odporu ���� Då ������
[Ω]

dle motoru

P091
Ú

$GUHVD P�QLþH � Då ��
[-]

0

P092
Ú

5\FKORVW S�HQRVX GDW VpULRYp NRPXQLNDFH � Då �
[-]

6

3 1200 Baud
4 2400 Baud
5 4800 Baud
6 9600 Baud
7 19200 Baud

P093
Ú

0D[LPiOQt S�tSXVWQi SURGOHYD PH]L GY�PD SR VRE�
jdoucími telegramy

� Då ���
[s]

0

P094
Ú

9]WDåQi KRGQRWD IUHNYHQFH SRXåtYDQi S�L RYOiGiQt
SURVW�HGQLFWYtP VpULRYp OLQN\

� Då fmax

[Hz]
50.00

P095
Ú

5R]OLãHQt IUHNYHQFH S�L RYOiGiQt SURVW�HGQLFWYtP
sériové linky

� Då �
[-]

0

0 rozlišení frekvence 0,1 Hz
1 rozlišení frekvence 0,01 Hz
2 data z a do tecKQRORJLFNpKR SURFHVX �KODYQ� KRGQRW\ IUHNYHQFH� QHSRXåtYDMt MDNR MHGQRWNX >�@� YL] 3���� DOH

[Hz] s UR]OLãHQtP ���� +] �W]Q� åH KRGQRWD ���� a ����� +]�

P099
Ú

7\S UR]ãL�XMtFtKR PRGXOX � Då �
[-]

0

0 åiGQê UR]ãL�XMtFt PRGXO QHQt S�LSRMHQ
1 S�LSRMHQ PRGXO 352),%86
2 S�LSRMHQ PRGXO &$1%86

P101
Ú

3URYR] P�QLþH Y (YURS� QHER Y USA � Då �
[-]

0

0 (YURSD ��� +] D YêNRQ P�QLþH Y kW)
1 86$ ��� +] D YêNRQ P�QLþH Y hp)

P111 -PHQRYLWê YêNRQ P�QLþH � Då �����
[kW]

GOH P�QLþH

P112 7\S P�QLþH �PRGHO� � Då �
[-]

GOH P�QLþH
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P113 7\S P�QLþH �MPHQRYLWê YêNRQ� � Då ��
[-]

GOH P�QLþH

P121 2GEORNRYiQt�]DEORNRYiQt WODþtWND Ä]DS³ QDOPm2 � Då �
[-]

1

0 WODþtWNR ÄI“ je zablokováno
1 WODþtWNR ÄI³ MH RGEORNRYiQR �MHQ S�L 3���  ��

P122 2GEORNRYiQt�]DEORNRYiQt WODþtWND ÄUHYHU]DFH³ QD
OPm2

� Då �
[-]

1

0 WODþtWNR ÄUHYHU]DFH³ MH ]DEORNRYiQR
1 WODþtWNR ÄUHYHU]DFH³ MH RGEORNRYiQR �MHQ S�L 3���  ��

P123 2GEORNRYiQt�]DEORNRYiQt WODþtWND ÄNURNRYiQt³ QD
OPm2

� Då �
[-]

1

0 WODþtWNR ÄNURNRYiQt³ MH ]DEORNRYiQR
1 WODþtWNR ÄNURNRYiQt³ MH RGEORNRYiQR �MHQ S�L 3���  ��

P124 2GEORNRYiQt�]DEORNRYiQt WODþtWHN Ä∆“ a „ ∇“ na OPm2 � Då �
[-]

1

0 WODþtWND Ä∆“ a „∇“ jsou zablokována
1 WODþtWND Ä∆“ a „∇³ MVRX RGEORNRYiQD �MHQ S�L 3���  ��

P125 2GEORNRYiQt � ]DEORNRYiQt UHYHU]DFH RWiþHQt QD
OPm2

� Då �
[-]

1

0 UHYHU]DFH RWiþHQt MH ]DEORNRYiQD D WR SUR YãHFKQ\ ]GURMH �tGLFtKR VLJQiOX
1 UHYHU]DFH RWiþHQt MH RGEORNRYiQD� QRUPiOQt SURYR]

P131 3RåDGRYDQi KRGQRWD IUHNYHQFH � Då fmax

[Hz]
-

P132 Proud motoru ��� Då ����
[A]

-

P133 Moment motoru � Då ���
[%]

-

P134 +RGQRWD QDS�Wt QDS�"RYpKR PH]LREYRGX � Då ����
[V]

-

P135 2WiþN\ PRWRUX � Då �����
[min -1]

-

P137 9êVWXSQt QDS�Wt � Då ����
[V]

-
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P140 Kód poslední poruchy � Då ����
[-]

-

P141 Kód poslední poruchy – 1 � Då ����
[-]

-

P142 Kód poslední poruchy – 2 � Då ����
[-]

-

P143 Kód poslední poruchy – 3 � Då ����
[-]

-

P151
Ú

Funkce zelené LED � Då �
[-]

4

0 LED trvale vypnuta
1 LED trvale zapnuta
2 LED svítí porucha, LED bliká výstraha
3 LED svítí chod motoru, LED bliká motor stojí
4 VWDQGDUGQt UHåLP
5 bez významu

P152
Ú

)XQNFH åOXWp /(' � Då �
[-]

5

0 LED trvale vypnuta
1 LED trvale zapnuta
2 LED svítí porucha, LED bliká výstraha
3 LED svítí chod motoru, LED bliká motor stojí
4 bez významu
5 VWDQGDUGQt UHåLP

P201 Volba PI regulátoru � Då �
[-]

0

0 3, UHJXOiWRU QHQt DNWLYQt� SRåDGRYDQRX KRGQRWRX MVRX VWDWRURYi IUHNYHQFH QHER RWiþN\ PRWRUX
1 bez významu
2 UHJXOiWRU 3, MH DNWLYQt� MDNR YVWXS ]S�WQp YD]E\ 3, UHJXOiWRUX MH SRXåLW DQDORJRYê YVWXSAIN2/PI

P202
Ú

Proporcionální konstanta PI regulátoru ��� Då �����
[-]

1.0

P203
Ú

,QWHJUDþQt NRQVWDQWD 3, UHJXOiWRUX ���� Då �����
[-]

0.00

P205
Ú

Doba vzorkování PI regulátoru � Då ����
[-]

1

P206
Ú

ýDVRYi NRQVWDQWD ILOWUDþQtKR þOHQX 3, UHJXOiWRUX � Då ���
[-]

0
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P207
Ú

5R]VDK UHJXODþQt RGFK\ON\ þLQQRVWL LQWHJUDþQt VORåN\
PI regulátoru

� Då ���
[%]

100

P208 3RODULWD VLJQiOX ]S�WQRYD]HEQtKR þLGOD
PI regulátoru

� Då �
[-]

0

0 YHOLNRVW ]S�WQRYD]HEQtKR VLJQiOX URVWH S�L ]YêãHQt KRGQRW\ UHJXORYDQp YHOLþLQ\
1 YHOLNRVW ]S�WQRYD]HEQtKR VLJQiOX NOHVi S�L ]YêãHQt KRGQRW\ UHJXORYDQp YHOLþLQ\

P210 +RGQRWD VLJQiOX ]S�WQRYD]HEQtKR þLGOD
PI regulátoru

��� Då �����
[%]

-

P211
Ú

0LQLPiOQt KRGQRWD VLJQiOX ]S�WQRYD]HEQtKR þLGOD
PI regulátoru

���� Då ������
[%]

0.00

P212
Ú

0D[LPiOQt KRGQRWD VLJQiOX ]S�WQRYD]HEQtKR þLGOD
PI regulátoru

���� Då ������
[%]

100.00

P220 &KRYiQt P�QLþH S�L YêVWXSQtP VLJQiOX 3, regulátoru
PHQãtP QHå PLQLPiOQt IUHNYHQFH

� Då �
[-]

0

0 výstupní frekvence je omezena minimální frekvencí
1 YêVWXS P�QLþH MH EORNRYiQ �SRYHO ÄY\S³�� MHVWOLåH YêVWXSQt IUHNYHQFH MH PHQãt QHå PLQLPiOQt IUHNYHQFH D

]QRYX ]DSQXW �SRYHO Ä]DS³�� SRNXG YêVWXSQt IUHNYHQFH MH Y\ããt QHå PLQLPiOQt IUHNYHQFH

P331
Ú

=S$VRE ]DGiYiQt DQDORJRYp åiGDQp KRGQRW\ � Då �
[-]

2

0 interní potenciometr
1 analogový vstup
2 VRXþHW LQWHUQtKR SRWHQFLRPHWUX D DQDORJRYpKR YVWXSX
3 LQWHUQt SRWHQFLRPHWU MHPQ�� DQDORJRYê YVWXS KUXE�
4 LQWHUQt SRWHQFLRPHWU KUXE�� DQDORJRYê YVWXS MHPQ�

P332
Ú

5R]VDK MHPQpKR QDVWDYHQt DQDORJRYp åiGDQp
hodnoty

� Då ���
[%]

10

P723 6WDY GLJLWiOQtFK YVWXS$ ',1� Då DIN1 � Då �
[-]

-

P726
Ú

3URXG PRWRUX S�L V\QFKURQL]DFL QD RWiþHMtFt VH PRWRU � Då ���
%]

50

P910
Ú

9ROED ]S$VREX RYOiGiQt � Då �
[-]

0

0 ovládání a ]DGiYiQt SRåDGRYDQp KRGQRW\ MH PtVWQt
1 ovládání a ]DGiYiQt SRåDGRYDQp KRGQRW\ MH GiONRYp
2 RYOiGiQt MH PtVWQt� SRåDGRYDQi KRGQRWD VH ]DGiYi GiONRY�
3 RYOiGiQt MH GiONRYp� SRåDGRYDQi KRGQRWD VH ]DGiYi PtVWQ�
4 RYOiGiQt MH PtVWQt� ]P�QD SDUDPHWU$ GiONRY�� SRWYU]HQt SRUXFK\ MH PRåQp PtVWQ� L GiONRY�
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P922 Verze programového vybavení ���� Då �����
[-]

-

P923
Ú

,GHQWLILNDþQt þtVOR P�QLþH � Då ���
[-]

0

P930 Kód poslední poruchy � Då ���
[-]

-

P931 Kód poslední výstrahy � Då ����
[-]

-

P944 7RYiUQt QDVWDYHQt SDUDPHWU$ � Då �
[-]

0

0 EH]H ]P�Q
1 aktivace továrního nastavení

P971
Ú

8NOiGiQt SDUDPHWU$ � Då �
[-]

1

0 S�L RGSRMHQt QDSiMHQt SDUDPHWU\ QHEXGRX XORåHQ\ �PLPR 3����
1 S�L RGSRMHQt QDSiMHQt VH XORåt ]P�Q�Qp KRGQRW\ SDUDPHWU$

P986 3�tPp RYOiGiQt UHOp RL1 a RL2 � Då �
[-]

0

0 relé RL1 rozepnuto, relé RL2 rozepnuto
1 relé RL1 sepnuto, relé RL2 rozepnuto
2 relé RL1 rozepnuto, relé RL2 sepnuto
3 relé RL1 sepnuto, relé RL2 sepnuto
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6. Poruchy a poruchová hlášení

6.1. Poruchová hlášení

3�L YêVN\WX SRUXFK\ GRMGH N RGSRMHQt YêVWXSX P�QLþH� UR]VYtWt VH åOXWi /(' D na displeji Opm2 se objeví kód
SRUXFK\ � SRUXFKRYp KOiãHQt� 3RVOHGQt SRUXFKD MH XORåHQD MDNR KRGQRWD SDUDPHWUX 3��� D lze ji odtamtud
NG\NROLY S�HþtVW� QDS�� KRGQRWD ���� �XORåHQi Y SDUDPHWUX 3���� ]QDPHQi� åH SRVOHGQt SRUXFKD MH )����

Porucha 3�tþLQD =S$VRE RGVWUDQ�Qt ]iYDG\

F001 3�HS�Wt � =NRQWUROXMWH� ]GD QDSiMHFt QDS�Wt P�QLþH RGSRYtGi WHFKQLFNêP
podmínkám.

� 3URGOXåWH GREX GRE�KX PRWRUX �3���� QHER SRXåLMWH EU]GQRX
jednotku.

� =YDåWH� ]GD SRåDGRYDQê EU]GQê YêNRQ MH PRåQp GRFtOLW SRXåLWêP
]S$VREHP EU]G�Qt�

F002 Nadproud � Zkontrolujte zda motor nemá zemní zkrat a nebo není zkrat mezi
fázemi motoru.

� 3URGOXåWH GREX UR]E�KX �3�����
� 3URGOXåWH GREX GRE�KX �3�����
� =PHQãHWH KRGQRWX SRþiWHþQtKR ]Y�WãHQt QDS�Wt S�L UR]E�KX �3���

a P079).
� =NRQWUROXMWH� ]GD PRWRU QHQt PHFKDQLFN\ ]DEORNRYiQ QHER S�HWtåHQ�

F003 3�HWtåHQt � =NRQWUROXMWH� ]GD PRWRU QHQt S�HWtåHQ�

F004 3�HNURþHQD
maximální dovolená
teplota motoru
(hlídaná pomocí
PTC)

� =NRQWUROXMWH� ]GD QHQt PRWRU S�HWtåHQ�
� =NRQWUROXMWH� ]GD QHQt S�HUXãHQR QHER MLQDN SRãNR]HQR YHGHQt RG

termistoru (PTC).
� =NRQWUROXMWH� ]GD SDUDPHWU 3��� QHQt QDVWDYHQ QD �� L NG\å QHQt

S�LSRMHQ 37&�

F005 3�HNURþHQD
maximální dovolená
WHSORWD P�QLþH

� =NRQWUROXMWH� ]GD QHQt S�tOLã YHONi WHSORWD RNROt�
� 3�L VQtåHQêFK RWiþNiFK PXVt GRMtW NH VQtåHQt ]DW�åRYDFtKR PRPHQWX

PRWRUX� SURWRåH P�QLþ QHQt GRVWDWHþQ� FKOD]HQ YHQWLOiWRUHP PRWRUX�

F008 3�HUXãHQt VpULRYp
komunikace
protokolu USS

� Zkontrolujte sériové rozhraní.
� =NRQWUROXMWH QDVWDYHQt SDUDPHWU$ 3��� · 3��� D QDVWDYHQt VpULRYpKR

UR]KUDQt �tGLFtKR V\VWpPX�
� =NRQWUROXMWH� ]GD QHQt QDVWDYHQD S�tOLã NUiWNi SURGOHYD PH]L GY�PD

telegramy (P093).

F009 3RGS�Wt � =NRQWUROXMWH VSUiYQRX KRGQRWX QDSiMHFtKR QDS�Wt�
� 0RKOR GRMtW NUiWNRGREpPX YêSDGNX QDSiMHFtKR QDS�Wt D MHKR

RS�WQpPX REQRYHQt�
� Pokud dojde k KOiãHQt SRUXFK\ Då S�L Y\ããtP ]DWtåHQt� ]NRQWUROXMWH�

zda nedošlo k výpadku jedné fáze naSiMHFtKR QDS�Wt�

F010 &K\ED S�L LQLFLDOL]DFL � =NRQWUROXMWH QDVWDYHQt YãHFK SDUDPHWU$�
� 3�HG Y\SQXWtP Vt"RYpKR QDS�Wt QDVWDYWH SDUDPHWU 3��� QD KRGQRWX 0.

F011 3RUXFKD �tGLFtFK
REYRG$

� 0�QLþ Y\SQ�WH �RGSRMWH Vt"RYp QDS�Wt� D ]QRYX ]DSQ�WH�

F012 Externí porucha � =NRQWUROXMWH ]DSRMHQt YQ�MãtFK REYRG$ H[WHUQt SRUXFK\�

F013 Chyba programu � 0�QLþ Y\SQ�WH �RGSRMWH Vt"RYp QDS�Wt� D ]QRYX ]DSQ�WH�

F030 3�HUXãHQt
komunikace modulu
PROFIBUS

� Zkontrolujte zapojení modulu a sériové linky PROFIBUS.
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Porucha 3�tþLQD =S$VRE RGVWUDQ�Qt ]iYDG\

F031 3RUXFKD UR]ãL�XMtFtKR
modulu

� Zkontrolujte zapojení modulu.

F033 Chyba konfigurace
modulu PROFIBUS

� Zkontrolujte konfiguraci modulu PROFIBUS.

F036 Porucha kontrolních
REYRG$ PRGXOX
PROFIBUS

� 9\P��WH PRGXO 352),%86�

F074 3�HNURþHQR WHSHOQp
]DWtåHQt PRWRUX

� =NRQWUROXMWH� ]GD QHE\O WUYDOH S�HNURþHQ SURXG PRWRUX QDVWDYHQê
parametrem P083.

F105 3�HNURþHQt WHSORW\
FKODGLþH P�QLþH

� =NRQWUROXMWH� ]GD RNROQt WHSORWD QHQt S�tOLã Y\VRNi�
� 3�L VQtåHQêFK RWiþNiFK PXVt GRMtW NH VQtåHQt ]DW�åRYDFtKR PRPHQWX

PRWRUX� SURWRåH P�QLþ QHQt GRVWDWHþQ� FKOD]HQ YHQWLOiWRUHP PRWRUX�

F106 Chybné nastavení
parametru P006

� 1DVWDYWH SDUDPHWUHP 3��� ]DGiYiQt SRåDGRYDQp KRGQRW\ YêVWXSQt
IUHNYHQFH SURVW�HGQLFWYtP SHYQp SRåDGRYDQp KRGQRW\ IUHNYHQFH
nebo funkci motorpotenciometru na binárních vstupech.

� =P��WH KRGQRWX 3��� QD � QHER ��

F112 Chybné nastavení
parametru P012

� Nastavte hodnotu parametru P012 < hodnota parametru P013.

F212 Chybné nastavení
parametru P211

� Nastavte hodnotu parametru P211 < hodnota parametru P212.

6.2. 9êVWUDåQi KOiãHQt

3�L YêVN\WX YêVWUDK\ P�QLþ SUDFXMH GiOH D QD GLVSOHML EOLNDMt YãHFKQ\ GHVHWLQQp WHþN\� 3RVOHGQt YêVWUDKD MH
XORåHQD MDNR KRGQRWD SDUDPHWUX 3��� D O]H ML RGWDPWXG NG\NROLY S�HþtVW� 3DUDPHWU MH Y\QXORYiQ S�L RGSRMHQt
QDSiMHQt P�QLþH�

Výstraha 3�tþLQD =S$VRE RGVWUDQ�Qt ]iYDG\

002 Omezení proudu
aktivováno

� =NRQWUROXMWH� ]GD YêNRQ PRWRUX RGSRYtGi YêNRQX P�QLþH�
� 3URGOXåWH GREX UR]E�KX �3�����
� Zkontrolujte hodnotu statorového odporu motoru (P089).
� =PHQãHWH KRGQRWX SRþiWHþQtKR ]Y�WãHQt QDS�Wt S�L UR]E�KX �3���

a P079).
� =NRQWUROXMWH� ]GD PRWRU QHQt PHFKDQLFN\ ]DEORNRYiQ QHER S�HWtåHQ�

004 3�HNURþHQR RPH]HQt
skluzu

005 3�HNURþHQD GRYROHQi
WHSORWD FKODGLþH
P�QLþH

� =NRQWUROXMWH� ]GD QHQt S�tOLã YHONi WHSORWD RNROt�
� 3�L VQtåHQêFK RWiþNiFK PXVt GRMtW NH VQtåHQt ]DW�åRYDFtKR PRPHQWX

PRWRUX� SURWRåH P�QLþ QHQt GRVWDWHþQ� FKOD]HQ YHQWLOiWRUHP PRWRUX�

006 3�HNURþHQD GRYROHQi
WHSORWD FKODGLþH
motoru

� =NRQWUROXMWH� ]GD QHQt PRWRU S�HWtåHQ�
� 3�L VQtåHQêFK RWiþNiFK PXVt GRMtW NH VQtåHQt ]DW�åRYDFtKR PRPHQWX

PRWRUX� SURWRåH P�QLþ QHQt GRVWDWHþQ� FKOD]HQ YHQWLOiWRUHP PRWRUX�

010 3�HWtåHQt ]GURMH
UHIHUHQþQtKR QDS�Wt

� =NRQWUROXMWH YQ�Mãt REYRG\ ]GURMH ���9 � ���9 ��9�

018 Automatický start po
výskytu poruchy

� Dochází k DXWRPDWLFNpPX QXORYiQt SRUXFK\� 3R MHMtP Y\QXORYiQt P�QLþ
provede automatický start.
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7. 7HFKQLFNp�~GDMH�P�QLþ$

0�QLþH &20%,0$67(5 V jednofázovým napájením 1x 230 V

7\S P�QLþH �YHOLNRVW &6$� CM12 CM25 CM37 CM55 CM75
2EMHGQDFt þtVOR
� 2p 1UA ... 7053-2Bx0z 7063-2Bx0z 7070-2Bx0z 7073-2Bx0z 7080-2Bx0z

4p 1UA ... 7060-4Bx0z 7070-4Bx0z 7073-4Bx0z 7080-4Bx0z 7083-4Bx0z
1DSiMHFt QDS�Wt 1x 208 ÷ 240 V ± 10 %
Jmenovitý výkon motoru 120 W 250 W 370 W 550 W 750 W
Vstupní proud 1,8 A 3,2 A 4,6 A 6,2 A 8,2 A
-LãW�Qt Vt"RYpKR S�tYRGX 10 A 16 A

3U$�H] YRGLþ$ �Vt" ⇔ P�QLþ� 1,0 mm2 1,5 mm2

Osová výška motoru 2 pól
4 pól

56
63

63
71

71
71

71
80

80
80

0�QLþH &20%,0$67(5 V W�tIi]RYêP QDSiMHQtP �[ ��� 9 Då ��� 9

7\S P�QLþH �YHOLNRVW &6$� CM37/3 CM55/3 CM75/3 CM110/3 CM150/3
2EMHGQDFt þtVOR
� 2p

4p
1UA ...
1UA …

7070-2Bxyz
7073-4Bxyz

7073-2Bxyz
7080-4Bxyz

7080-2Bxyz
7083-4Bxyz

7083-2Bxyz
7090-4Bxyz

7090-2Bxyz
7096-4Bxyz

1DSiMHFt QDS�Wt P�QLþH EH] ILOWUX �[ ��� 9 Då ��� 9 � �� �
P�QLþH V ILOWUHP �[ ��� 9 Då ��� 9 � �� �

Jmenovitý výkon motoru 370 W 550 W 750 W 1100 W 1500 W
Vstupní efektivní proud 2,2 A 2,8 A 3,7 A 4,9 A 5,9 A
-LãW�Qt Vt"RYpKR S�tYRGX 10 A

3U$�H] YRGLþ$ �Vt" ⇔ P�QLþ� 1,0 mm2

Osová výška motoru 2 pól
4 pól

71
71

73
80

80
80

80
90S

90S
90L

7\S P�QLþH �YHOLNRVW &6%� CM150/3 CM220/3 CM300/3 CM400/3 CM550/3 CM750/3
2EMHGQDFt þtVOR
� 2p

4p
1UA ...
1UA …

7090-2Bxyz
7096-4Bxyz

7096-2Bxyz
7106-4Bxyz

7106-2Bxyz
7107-4Bxyz

7113-2Bxyz
7113-4Bxyz

7130-2Bxyz
7130-4Bxyz

7131-4Bxyz
7133-4Bxyz

1DSiMHFt QDS�Wt P�QLþH EH] ILOWUX �[ ��� 9 Då ��� 9 � �� �
P�QLþH V ILOWUHP �[ ��� 9 Då 480 V ± 10 %

Jmenovitý výkon motoru 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kW 7,5 kW
Vstupní efektivní proud 3,5 A 4,7 A 6,4 A 10,0 A 12,2 A 16,0 A
-LãW�Qt Vt"RYpKR S�tYRGX 10 A 16 A 20 A

3U$�H] YRGLþ$ �Vt" ⇔ P�QLþ� 1,0 mm2 1,5 mm2 2,5 mm2

Osová výška motoru 2 pól
4 pól

90S
90L

90L
100L

100L
100L

112M
112M

132S
132S

132S
132M


� 2EMHGQDFt þtVOR pozice x XUþXMH W\S YHVWDY�QpKR RGUXãRYDFtKR ILOWUX
x  8 « EH] ILOWUX� $ « ILOWU W�tG\ $� % « ILOWU W�tG\ %

pozice y XUþXMH QDSiMHFt QDS�Wt
y =  2 … 380÷500V/50Hz, 3 … 460÷500V/60Hz

pozice z XUþXMH SURYHGHQt PRWRUX
z =  0 … IM B3, 1 … IM B5, 4 … IM V1, 2 … IM B14 malá, 3 … IM B14 velká,

6 … IM B35
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7HFKQLFNp ~GDMH P�QLþ$ &20%,0$67(5

1DSiMHFt QDS�Wt GOH W\SX �[ ��� Då ���9 ���� QHER �[ ��� Då ���9 �V ILOWUHP ���9� ����

)UHNYHQFH QDSiMHFtKR QDS�Wt 47 Hz ÷ 63 Hz

&HONRYê ~þLQtN λ  ≥ 0,7

ÒþLQQRVW P�QLþH 97 %

Rozsah výstupní frekvence 2 pólové motory 0 Hz ÷ 100 Hz, 4 pólové motory 0 Hz ÷ 140 Hz

Rozlišení výstupní frekvence 0,05 Hz

3�HWtåLWHOQRVW 150 % po dobu 60s s cyklem 300s

Ochrany • SURWL S�HNURþHQt SRYROHQp WHSORW\ P�QLþH
• SURWL S�HNURþHQt SRYROHQp WHSORW\ PRWRUX
• SURWL S�HS�Wt D SRGS�Wt
• proti zemnímu zkratu a zkratu mezi fázemi
• proti chodu zablokovaného motoru

Druh provozu PRåQê SURYR] YH YãHFK þW\�HFK NYDGUDQWHFK

'UXK UHJXODFH D �t]HQt • lineární nebo kvadratická charakteristika U/f
• )&& UHJXODFH �DNWLYQt UHJXODFH PDJQHWL]DþQtKR SURXGX�

'RE\ UR]E�KX D GRE�KX � Då ��� V s PRåQRVWt SRþiWHþQtKR D NRQFRYpKR ]DREOHQt �6�N�LYND�

9VWXS DQDORJRYp SRåDGRYDQp
hodnoty

interní potenciometr
0 ÷ 10V / 2 ÷ 10V (Ri=33kΩ)
0 ÷ 20mA / 4 ÷20mA (Ri=300Ω)

5R]OLãHQt DQDORJRYp SRåDGRYDQp
hodnoty

�� ELW$

6WDELOLWD SRåDGRYDQp KRGQRW\
frekvence

• analogová < 1 %
• digitální < 0,02 %

Binární vstupy 3 programovatelné 24 V ss (log.0 < 4V, log.1 = 7,5V÷33V,
 Ri=6,5 kΩ, Ri max=5 mA)

Binární výstupy 1 relé s programovatelnou funkcí (60 V / 0,5 A,st; 30 V / 1 A,ss)
RGSRURYi ]iW�å� FtYN\ UHOp D VW\NDþ$ QXWQR RSDW�LW GLRGDPL QHER 5& þOHQ\

Monitorování teploty motoru • Y\SRþHW GOH RWHSORYDFtKR LQWHJUiOX ∫i2.dt
• YVWXS SUR S�LSRMHQt SR]LVWRUX 37& YHVWDY�QpKR Y motoru

Sériové rozhraní RS485

7HSORWD RNROt S�L SURYR]X -10 ÷ +40 °C

Skladovací teplota -40 ÷ +70 °C

=S$VRE FKOD]HQt P�QLþH chlazení pomocí ventilátoru motoru

Relativní vlhkost vzduchu �� � EH] VUiåHQt YRGQt SiU\

3URYR]Qt QDGPR�VNi YêãND GR ���� P QDG PR�HP� SUR Y�Wãt QDGPR�VNp YêãN\ MH QXWQi UHGXNFH SURXGX

6WXSH� NU\Wt IP55

Odrušení GOH YHVWDY�QpKR ILOWUX ý61 (1 ����� W�tGD $ QHER %
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8. 3�HKOHG�SDUDPHWU$

7\S P�QLþH� Datum nastavení:

9êUREQt þtVOR� Nastavení provedl:

ýtVOR Název parametru
Rozsah hodnot Tovární

nastavení
Nastavení
XåLYDWHOHP

P001 Ú 9HOLþLQD ]REUD]RYDQi QD GLVSOHML � Då �
0

výst. kmit.

P002 Ú
'RED QiU$VWX YêVWXSQt IUHNYHQFH P�QLþH ] 0 Hz
na fmax

���� Då ������ V 10.00 s

P003 Ú
'RED SRNOHVX YêVWXSQt IUHNYHQFH P�QLþH ] fmax

na 0 Hz ���� Då ������ V 25.00 s

P004 Ú
=DREOHQt N�LYN\ QiU$VWX D SRNOHVX RWiþHN�
tzv. S � N�LYN\ ��� Då ���� V 0.0 s

P005 Ú
3RåDGRYDQi KRGQRWD YêVWXSQt IUHNYHQFH
P�QLþH ���� Då ������ +] 50.00 Hz

P006 9êE�U ]GURMH SRåDGRYDQp KRGQRW\ � Då �
1

analog. vstup

P007 Ovládání ze svorkovnice nebo z OPm2 � Då �
0

svorkovnice

P009 Ú 6WXSH� S�tVWXSRYêFK SUiY � Då �
0

P000÷P009

P011
8ORåHQt QDVWDYHQp KRGQRW\ YêVWXSQt
IUHNYHQFH GR QHPD]DWHOQp SDP�WL � Då �

0
nektivní

P012 Ú Minimální hodnota výstupní frekvence fmin ���� Då ������ +] 0.00 Hz

P013 Ú Maximální hodnota výstupní frekvence fmax ���� Då fmax Hz 50.00 Hz

P014 Ú 3RWODþHQt �� UH]RQDQþQt IUHNYHQFH PRWRUX ���� Då fmax Hz 0.00 Hz

P015 Ú
$XWRPDWLFNê VWDUW P�QLþH SR REQRYHQt
dodávky elektrické energie � Då �

0
neaktivní

P016 Ú 6\QFKURQL]DFH QD RWiþHMtFt VH PRWRU � Då �
0

neaktivní

P017 Ú
=S$VRE ]DREOHQt UR]E�KRYp QHER GRE�KRYp
rampy � Då �

1
NRQWLQXiOQ�

P018 Ú Automatický UHVWDUW S�L YêVN\WX SRUXFK\ � Då �
0

neaktivní

P019 Ú ât�ND SiVPD UH]RQDQþQtFK IUHNYHQFt PRWRUX ���� Då ����� +] 2.00 Hz

P020
'RED UR]E�KX S�L V\QFKURQL]DFL QD RWiþHMtFt
se motor ���� Då ������ +] 5.00 s

P021 Ú
+RGQRWD YêVWXSQt IUHNYHQFH S�L QXORYp
KRGQRW� DQDORJRYpKR VLJQiOX YVWXSX AIN1 ���� Då fmax Hz 0.00 Hz

P022 Ú
+RGQRWD YêVWXSQt IUHNYHQFH S�L PD[LPiOQt
KRGQRW� DQDORJRYpKR VLJQiOX YVWXSX AIN1 ���� Då fmax Hz 50.00 Hz

P023 Ú
Typ analogového vstupního signálu vstupu
AIN1 � Då �

3
4÷20mA

P024 Ú
3�LþtWiQt DQDORJRYpKR VLJQiOX N pevné
SRåDGRYDQp KRGQRW� � Då �

0
QHS�LþtWi VH

P027 Ú 3RWODþHQt �� UH]RQDQþQt IUHNYHQFH PRWRUX ���� Då fmax 0 Hz

P028 Ú 3RWODþHQt �� UH]RQDQþQt IUHNYHQFH PRWRUX ���� Då fmax 0 Hz

P029 Ú 3RWODþHQt �� UH]RQDQþQt IUHNYHQFH PRWRUX ���� Då fmax 0 Hz



COMBIMASTER • Základní popis

]i�t ���� 29

P031 Ú
3RåDGRYDQi KRGQRWD S�L NURNRYiQt�
VP\VO RWiþHQt GRSUDYD ���� Då fmax Hz 5.00 Hz

P032 Ú
3RåDGRYDQi KRGQRWD S�L NURNRYiQt�
VP\VO RWiþHQt GROHYD ���� Då fmax Hz 5.00 Hz

P033 Ú 'RED UR]E�KX PRWRUX S�L NURNRYiQt ���� Då ������ V 10.00 s

P034 Ú 'RED GRE�KX PRWRUX S�L NURNRYiQt ���� Då ������ V 10.00

P035 6P�U RWiþHQt PRWRUX � Då �
0

vpravo

P041 Ú 3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW1 ���� Då fmax Hz 5.00 Hz

P042 Ú 3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW2 ���� Då fmax Hz 10.00 Hz

P043 Ú 3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW3 ���� Då fmax Hz 15.00 Hz

P044 Ú 3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW4 ���� Då fmax Hz 20.00 Hz

P045
,QYHUWRYiQt SHYQp SRåDGRYDQp KRGQRW\
)6:� Då FSW4 � Då �

0
bez inverze

P046 Ú 3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW5 ���� Då fmax Hz 25.00 Hz

P047 Ú 3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW6 ���� Då fmax Hz 30.00 Hz

P048 Ú 3HYQi SRåDGRYDQi KRGQRWD FSW7 ���� Då fmax Hz 35.00 Hz

P050
,QYHUWRYiQt SHYQp SRåDGRYDQp KRGQRW\
)6:� Då FSW7 � Då �

0
bez inverze

P051 9êE�U �tGLFt IXQNFH ELQiUQtKR YVWXSX DIN1 � Då ��
1

zap. vpravo

P052 9êE�U �tGLFt IXQNFH ELQiUQtKR YVWXSX DIN2 � Då ��
2

zap. vlevo

P053 9êE�U �tGLFt IXQNFH ELQiUQtKR YVWXSX DIN3 � Då ��
10

reset poruchy

P056 'RED ]SRåG�Qt ELQiUQtKR YVWXSX � Då �
0

12,5 ms

P058 Ú 'RED ]SRåG�Qt SRYHOX Ä]DS³ ��� Då ����� V 0.0 s

P061 9êE�U IXQNFH UHOp RL1 � Då ��
6

porucha

P062
Povolení funkce elektromechanické brzdy
relé RL2 � Då �

0
zakázána

P063
'RED ]SRåG�Qt SUR RGSRMHQt H[WHUQt EU]G\
S�L UR]E�KX PRWRUX � Då ���� V 1.0 s

P064
'RED ]SRåG�Qt SUR VHSQXWt H[WHUQt EU]G\
S�L GRE�KX PRWRUX � Då ���� V 1.0 s

P065
Prahová hodnota výstupního proudu vedoucí
k sepnutí relé RL1 nebo RL2 � Då ���� $ 1.0 A

P071 Ú Kompenzace skluzu � Då ��� � 0 %

P072 Ú Omezení skluzu � Då ��� � 500 %

P073 Ú %U]G�Qt VWHMQRVP�UQêP SURXGHP � Då ��� � 0 %

P074 Ú Omezení trvalého proudu motoru � Då �
1

omezení I2t

P076 Ú 0RGXODþQt IUHNYHQFH � Då �
0 nebo 2

16 nebo 4kHz

P077 9ROED PyGX �t]HQt D regulace � Då �
0

lineární U/f
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P078 Ú 7UYDOp ]YêãHQt QDSiMHFtKR QDS�Wt PRWRUX � Då ��� � 50 %

P079 Ú
=YêãHQt QDSiMHFtKR QDS�Wt PRWRUX S�L
UR]E�KX � Då ��� � 0 %

P081 Jmenovitá hodnota frekvence motoru � Då fmax Hz 50.00

P082 -PHQRYLWi KRGQRWD RWiþHN PRWRUX � Då ���� ot. / min dle motoru

P083 Jmenovitá hodnota proudu motoru � Då ���� A dle motoru

P084
-PHQRYLWi KRGQRWD QDSiMHFtKR QDS�Wt
motoru � Då ���� 9

230 nebo
400V

P085 Jmenovitá hodnota výkonu motoru � Då ����� kW dle motoru

P086 Ú Omezení proudu motoru � Då ��� � 150 %

P087 Ú
Blokování vstupu pro termistor PTC
XPtVW�QpKR Y motoru � Då �

0
neaktivní

P089 Ú Hodnota statorového odporu ���� Då ������ Ω dle motoru

P091 Ú $GUHVD P�QLþH � Då �� 0

P092 Ú 5\FKORVW S�HQRVX GDW VpULRYp NRPXQLNDFH � Då � 6

P093 Ú
0D[LPiOQt S�tSXVWQi SURGOHYD PH]L GY�PD
SR VRE� MGRXFtPL WHOHJUDP\ � Då ��� V 0 s

P094 Ú
9]WDåQi KRGQRWD IUHNYHQFH SRXåtYDQi S�L
RYOiGiQt SURVW�HGQLFWYtP VpULRYp OLQN\ � Då fmax Hz 50.00 Hz

P095 Ú
5R]OLãHQt IUHNYHQFH S�L RYOiGiQt
SURVW�HGQLFWYtP VpULRYp OLQN\ � Då � 0

P099 Ú 7\S UR]ãL�XMtFtKR PRGXOX � Då �
0

åiGQê

P101 Ú 3URYR] P�QLþH Y (YURS� QHER Y USA � Då �
0

Evropa

P111 -PHQRYLWê YêNRQ P�QLþH ���� Då ����� kW GOH P�QLþH

P112 7\S P�QLþH �PRGHO� � Då � GOH P�QLþH

P113 7\S P�QLþH �MPHQRYLWê YêNRQ� � Då �� GOH P�QLþH

P121
2GEORNRYiQt�]DEORNRYiQt WODþtWND Ä]DS³ QD
OPm2 � Då �

1
povoleno

P122
2GEORNRYiQt�]DEORNRYiQt WODþtWND
„reverzace“ na OPm2 � Då �

1
povoleno

P123
2GEORNRYiQt�]DEORNRYiQt WODþtWND
„krokování“ na OPm2 � Då �

1
povoleno

P124 2GEORNRYiQt�]DEORNRYiQt WODþtWHN Ä∆“ a „∇“
na OPm2

� Då �
1

povolena

P125
Odblokování / zablokování reverzace
RWiþHQt QD OPm2 � Då �

1
povoleno

P151 Ú Funkce zelené LED � Då �
4

standardní

P152 Ú )XQNFH åOXWp /(' � Då �
5

standardní

P201 Volba PI regulátoru � Då �
0

neaktivní

P202 Ú Proporcionální konstanta PI regulátoru ��� Då ����� 1.0

P203 Ú ,QWHJUDþQt NRQVWDQWD 3, UHJXOiWRUX ���� Då ����� 0.00
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P205 Ú Doba vzorkování PI regulátoru � Då ���� 1

P206 Ú
ýDVRYi NRQVWDQWD ILOWUDþQtKR þOHQX 3,
regulátoru � Då ��� 0

P207 Ú
5R]VDK UHJXODþQt RGFK\ON\ þLQQRVWL
LQWHJUDþQt VORåN\ 3, UHJXOiWRUX � Då ��� � 100 %

P208
3RODULWD VLJQiOX ]S�WQRYD]HEQtKR þLGOD  PI
regulátoru � Då �

0
kladná

P211 Ú
0LQLPiOQt KRGQRWD VLJQiOX ]S�WQRYD]HEQtKR
þLGOD 3, UHJXOiWRUX ���� Då ������ � 0.00 %

P212 Ú
0D[LPiOQt KRGQRWD VLJQiOX ]S�WQRYD]HEQtKR
þLGOD 3, UHJXOiWRUX ���� Då ������ � 100.00 %

P220
&KRYiQt P�QLþH S�L YêVWXSQtP VLJQiOX
PI UHJXOiWRUX PHQãtP QHå PLQ� IUHNvence � Då �

0
PLQ� NPLWRþHW

P331 Ú
=S$VRE ]DGiYiQt DQDORJRYp åiGDQp KRGQRW\

� Då �
2

analog.+pot.

P332 Ú
Rozsah jemného nastavení analogové
åiGDQp KRGQRW\ � Då ��� � 10 %

P726 Ú
3URXG PRWRUX S�L V\QFKURQL]DFL QD RWiþHMtFt
se motor � Då ��� � 50 %

P910 Ú 9ROED ]S$VREX RYOiGiQt � Då �
0

místní

P922 Verze programového vybavení ���� Då �����

P944 7RYiUQt QDVWDYHQt SDUDPHWU$ � Då � 0 -

P971 Ú 8NOiGiQt SDUDPHWU$ � Då � 1

P986 3�tPp RYOiGiQt UHOp RL1 a RL2 � Då � 0

9. Poznámky
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