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COMBIMASTER « Zakladni popis

1.

Vystrazna a bezpeénostni upozornéni

Upozornéni

o Ctéte pozorné vdechny vystrahy, upozornéni a pokyny, které obsahuje tento navod nebo
které jsou umistény na vystraznych Stitcich ménice. Dbejte na to, aby v8echny vystrazné Stitky
byly dokonale ¢&itelné. Poskozené nebo chybéjici titky nahradte novymi.

O Dfive nez za¢nete pracovat s méni¢em, prectéte diikladné navod k obsluze a seznamte
se s kontrolnimi a ochrannymi zafizenimi. PFi praci s méni¢em je na to uz pozdé. Dbejte na to,
aby s méni¢em nemanipuloval nikdo bez pfislusnych znalosti.

A
7
A
7

Vystraha

O Na nékterych ¢astech ménice se vyskytuji nebezpeéna elektricka napéti a méni¢ napaji
rotujici mechanickeé zafizeni. Jestlize pfi uvadéni méni¢e do provozu nebude postupovano
podle tohoto navodu a bezpeénostnich predpisd, mize dojit k tézkym nebo smrtelnym Uraziim
nebo ke znanym hmotnym Skodam.

0 Prace na méni¢i mohou provadét pouze kvalifikované osoby, které musi byt seznamené
se v3emi vystrahami a opatfenimi, tykajici se dopravy, sestaveni a obsluhy méni¢e uvedené
v tomto navodu k obsluze a udrzbé.

0 Silovy pfivod méniée musi byt pevny a méni¢ musi byt uzemnén (norma IEC 536, CSN 33
0600 tfida ochrany ). Pokud je pouzito zafizeni proti ochrané pfed zbytkovym proudem, musi
byt toto zafizeni typu B.

O Bezporuchovy a spolehlivy provoz zafizeni je podminén dodrZzenim stanovenych
technickych podminek pfi dopravé, skladovani, sestaveni, montdzi a odborné obsluze
a udrzbé.

O Meénice kmitoétu COMBIMASTER jsou zafizeni vykonové elektroniky ana nékterych
Castech ménice se vyskytuji vysoka napéti. Na kondenzatorech stejnosmérného meziobvodu
je i po vypnuti méni¢e a odpojeni napajeciho napéti po urlitou dobu nebezpené napéti.
S méni¢em je dovoleno manipulovat az po 5 minutach po odpojeni napajeciho napéti. PFi
praci s méni¢em je tfeba davat pozor na volné pfistupné €asti pod napétim. Je proto nutné
zajistit, aby nedoslo k dotyku s témito ¢astmi a pracovat se zvysenou opatrnosti.

O Ménice s tfifazovym sitovym napajenim a zabudovanym odrusovacim filtrem nesmi byt
pfipojeny na sit’ pfes proudovy chrani¢ (viz norma EN 50178, kapitola 6.5).

0 | kdyz motor neni v chodu, mize se na nasledujicich svorkach vyskytovat nebezpe¢né
napéti: - pfivodni svorky uréené pro pfipojeni sitového napéti L1, L2, L3,
- vystupni svorky k motoru U, V, W.

O Za urgitych podminek pfi jistém nastaveni parametri mize méni¢ po vypadku napajeciho
napéti a nasledném obnoveni dodavky elektrické energie znovu automaticky uvést motor do
chodu.

O Méni¢ kmitodtu nesmi byt pouZit jako zafizeni nouzového stopu dle CSN EN 60204,
9.2.5.4.
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Vystraha

A O Pripojovat méni¢, uvadét ho do provozu a odstrariovat poruchy mize pouze osoba, ktera
byla dikladné seznamena se vSemi upozornénimi i pokyny a pravidly pro provadéni obsluhy
a udrzby podle tohoto navodu k obsluze a udrzbeé.

0 Détem, cizim a nekvalifikovanym osobam je pfistup k méniéi zakazan!

O Meéni¢ smi byt pouzivan pouze k Uu¢ellim specifikovanym vyrobcem. Svévolné zmény,
pouzivani nahradnich dill, které nejsou poskytnuty nebo doporuceny vyrobcem, mohou
zplsobit pozary, vypadky elektrické energie nebo zranéni.

0 Mejte tento navod vzdy po ruce a predejte ho véem uzivatelim!

Evropské smérnice pro zafizeni nizkého napéti a elektromagnetickou kompatibilitu

Méni¢e kmito¢tu fady COMBIMASTER splhuji pozadavky evropské smérnice pro zafizeni nizkého napéti
73/23/EEC a elektromagnetické kompatibility 89/336/EEC. Meéni¢e jsou certifikovany dle pozadavki
nasledujicich norem:

CSN EN 60146-1-1 Polovodicové ménice - VSeobecné poZadavky na ménice se sitovou komutaci.
CSN EN 60204-1 Bezpecnost strojnich zafizeni - Elektricka zafizeni pracovnich stroja.

CSN EN 50081-2 Elektromagneticka kompatibilita. V&eobecna norma tykajici se vyzarovani
CSN EN 50082-2 Elektromagnetickd kompatibilita. VSeobecna norma tykajici se odolnosti

Evropské smérnice pro pracovni stroje

Ménic¢e kmito¢tu rady COMBIMASTER jsou vhodné pro zabudovani do pracovnich stroj

Smérnice UL
Méni¢e COMBIMASTER jsou dle smérnic UL a cUL zafizeni typu 5B33 dle UL508C.

oy

Rizeni vyrobniho procesu Siemens plc je v souladu s poZzadavky 1ISO 9001.
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2. Montaz a instalace
2.1. Mechanicka instalace

Od3roubujte drouby, které upeviuji meénic k pfepravni podlozce.

Stabilni zaklad nebo pevné upevnéni motoru, pfesné usazeni motoru a dobie vyvazena spojka jsou dllezité pro
tichy chod, bez vibraci. Pokud je to nutné, pod patku motoru umisttte oddélovaci podlozku, aby se zabranilo
mechanickému pnuti a pfenosu chvéni.

Pro montaz pfipadné demontaz spojky pouzivejte odpovidajici pracovni nastroje a pomuicky.

Rotory motord jsou dynamicky vyvazeny vcetné spojovaciho pera. Na konci hfidele je vyznacen zplsob
vyvazeni. F znamena vyvazeni véetné celého pera, H znamena vyvazeni s polovicnim perem. Ke zplsobu
vyvazeni je nutné pfihlédnout pfi montazi spojky.

Spatny chod pohonu se miZe projevit v pfipadé, Zze délka spojky je mensi nez 0,8 délky hfidele motoru a pohon
ma vyssi otacky nez 1500 ot./min. V té&chto pfipadech je nutné provést znovu vyvazeni, napi. zménit vzdalenost,
o kterou pero piesahuje hfidel do spojky.

Upozornéni

A o Uciite potfebna opatieni, aby nemohlo dojit k uvolnéni pera. V pfipadé, 2e pero neni
zastréeno ve spojce, musi se fadné upevnit tak, aby nemohlo dojit k jeho vypadnuti, kdyz
se hfidel COMBIMASTERU roztoci.

Pfed uvedenim do provozu se ujistéte, Ze

e rotor motoru se volné otaci aniz by drhnul

* motor je spravné instalovan a ustaven

« pfenosova spojka je spravné nastavena (napf. pfedpéti spojky) a pouZity typ spojky je vhodny pro danou
aplikaci

« elektrické spoje, Srouby a spojovaci prvky jsou spravné instalovany a dotazeny

« v8echny ochranné vodice jsou spravné zapojeny

e ostatni pomocna zafizeni (napf. brzda) pracuji spravné

« ochranné zabrany a kryty jsou instalovany a kryji ¢asti pod napétim, otacejici se nebo pohybujici se ¢asti

* nebude pfekro€ena maximalni povolena rychlost maximalni rychlost je nejvy3si pfipustna rychlost po
kratkou dobu, pfi této rychlosti jsou hluk a vibrace pohonu vy$si a Zivotnost loZisek se zkracuje.

Tyto obecné zasady nejsou vSechny. V dané aplikaci je nutné zkontrolovat dalsi skute¢nosti.

2.2. Elektricka instalace

Méni¢e COMBIMASTER jsou urceny k pouziti v primyslovych podminkach, kde Ize o¢ekavat vysoky stupen

elektromagnetického ruSeni. V principu zajistuje bezproblémovy provoz jiz odborna instalace. Vyskytnou-li se

i poté potize nebo téZkosti, postupujte podle nize popsanych krokd. Bezpodmine¢né nutné je uzemnéni

vztazneho potencialu (PE) ménice.

1. Pro fidici obvody pouzijte stinény kabel. Ochranné vodic¢e a stinéni peclivé spojte se zemi co nejvetsi
plochou (objimkou) a dejte pozor na to, aby signalové vodi¢e nebyly vedeny na dlouhou vzdalenost bez
stinéni.

2. Ridici vodi¢e se snazte vést co mozna nejdale od silovych vodidl a tak, aby nevedly paraleiné vedle sebe.
Pokud je to mozné, pouzijte oddélenych kabelovych kanall. Budou-li se vodice kfizit, snazte se dodrzet Ghel
kfizeni 90°.

3. Ujistéte se, ze vSechny stykace umisténé ve skfini jsou odru$ené, ato bud odleh&ovacimi obvody RC
v pfipadé stykacl stfidavého napajeni nebo nulovych diod v pripadé stejnosmérného napajeni stykacu,
pfitemz odruSovaci prvek musi byt pfipojen pfimo k civce stykace. U&inné jsou téZ varistory slouzici
k omezeni prepéti. VySe uvedena opatieni jsou zvlasté dilezita tehdy, jsou-li stykace ovladany pomoci relé
umisténych v ménici.

4. Bude-li méni¢ provozovan v prostfedi, jehoZ okoli je citlivé na elektromagnetické ruseni, je vhodné pouzit
méni¢ se zabudovanym odrusovacim filtrem, ktery omezi jak ruseni prochazejici siti, tak ruseni vyzaované
pfimo z ménice.

5. Zvolte co mozna nejmensi hodnotu modulaéni frekvence, ktera bude s ohledem na technologicky proces
jesteé vyhovovat. NiZsi hodnota modulaéni frekvence zmensi intenzitu elektromagnetického ruseni ménice.
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OdSroubuijte ¢tyfi Srouby M5, které upevriuji kryt ménice, kryt odejméte. Tim je umoznén pfistup k silové i Fidici
svorkovnici.

Upozornéni

O Na desce s ploSnymi spoji jsou umistény polovodicové soucastky CMOS, které jsou
citlivée zvlasdté na statickou elektfinu. Proto se jich nedotykejte rukama nebo kovovymi
pfedméty

Varovani

O Ujistéte se, Ze motor ma spravné zapojené vinuti. MéniCe s jednofazovym nebo
trojfazovym vstupem na napéti 230V nesmi byt pfipojeny na napéti 400V. V opacném
pfipadé dojde ke zni¢eni ménice !

221 Pfipojeni silového kabelu

Ujistéte se, vykon méniCe odpovida poZadovanému vykonu
pohanéné aplikace s pfihlédnutim na specifické pozadavky
pohonu. Zda skute&né napajeci napéti odpovida technickym
pozadavk( ménice a méni¢ je jiStén odpovidajicim jisticem
nebo pojistkami.

Pouzivejte vyhradné médéné vodi¢e nebo kabely s médénymi
LZilami“, uréené pro provoz pfi teplotach do 60/75°, tfida 1.
Napajeci kabel protahnéte prlichodkou, ktera je umisténa blize
ke hfideli motoru. Silovy pfivod pfipojte na svorky L1, L2, L3 a
na oddélenou svorku uzemnéni. Pro utaZzeni Sroubl pouZijte
Sroubovak velikosti 4-5 mm.

222 Pripojeni ovladaciho kabelu

Pro pfipojeni ovladacich obvodl pouZijte stinény kabel. Kabel protahnéte priichodkou dle obrazku a vodice
pfipojte na konektor PL700 (vel. CSA) nebo PL800 (vel. CSB) fidici svorkovnice.

Poznamka: Pokud pouzijete standardni nastaveni méniCe s ovladanim pomoci interniho potenciometru
R314, musite propojit svorky 5 (DIN1) a 8 (+15V), aby se motor rozbéhl.

Nasadte zpét kryt a pfiSroubujte ho.

Zapojeni ridici svorkovnice ménice COMBIMASTER
g\\//g:il((gv?]?c'i"dlm Oznaceni Hodnota Funkce Poznamka
1 P 10+ +10V referenéni napéti <10 mA
2 ov ov referenéni napéti vztazZny potencial
3 AIN + 0+10V/2+10V analogovy vstup kladny potencial
4 AlIN - 0+20 mA / 4+20 mA zaporny potencial
5 DIN 1 programovatelné digitalni vstup 1 24V, log uroven H=+7,5
6 DIN 2 vstupy digitalni vstup 2 az 33V,
7 DIN 3 viz P051+P053 digitalni vstup 3 vst. proud max. SmA
8 P15+ +15V pomocné napajeci nap. |< 50 mA, OV =sv. 2
9 PI- 0+10V/0+20mA analogovy vstup kladny potencial
10 Pl+ PI regulatoru zaporny potencial
11 RL 1B programovatelné relé 1 |spinaci kontakt
12 RL 1C 30V=/0,8A viz P061

Pfivody k externimu zdroji fidiciho napéti vedte stinénym kabelem. Pro vétsi vzdalenosti pouZijte proudovou
smycku 0/4 .. 20mA. Typ proudového nebo napétového vstupu zadané hodnoty je volen propojkami JP300
(proudovy vstup) a JP301 (napétovy vstup), typ proudového nebo napétového vstupu cidla Pl regulatoru
propojkami JP 302 (proudovy vstup) a JP303 (napétovy vstup).
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Maximalni délka vodi¢l mezi zdrojem pomocného napéti +15V (svorka 8) a fidicimi vstupy (svorky 5 = 7) je 5m.
Pokud je pouzit externi napajeci zdroj mize byt délka pfivodnich vodi¢l delsi. Pokud vzdalenost pfivodnich
vodi¢l je velka, je vhodné vstupy oddélit pomocnymi oddélovacimi relé.

V - poloha pro napét'ovy vstup (tov. nast.)

1 - poloha pro proudovy vstup JP 305 JP 304
nastaveni nastaveni
\ - = 7 = 7 Pl=0V O O O O AlN =0V
1O O] JPaoo L1 (O] Jpsoz

propojky pro nastaveni
analogového vstupu AIN
(tovarni nastaveni V)

propojky pro nastaveni
vstupu Pl regulatoru
(tovarni nastaveni V)

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

uzemnéni pfivod
menice napajeni

|
|

|
|

|
! |
Y. .

|
|

|
|

|
|

|
|

|
|

konektor OPm2 indikani dioda indikaéni dioda konektor s fidicimi signaly interni potenciometr
(SK200) LED zelena LED Zluta {PL700) fizeni otaéek (R314)

Schématicky nakres ménice velikosti CSA
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konektor konektor

uzemnéni piivod s Fidicimi signaly pro OPm2 indikaéni dioda indikagni dioda interni potenciometr
ménice napajeni (PLS00) (SK200) LED zelena LED Zluta fizeni otacek (R314)

nastaveni

AIN=0V O

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

PI=0V

I (O (O luraoe

propojky pro nastaveni
vstupu Pl regulatoru
(tovarni nastaveni V)

I (O] JP3oo

propojky pro nastaveni
analogového vstupu AIN
(tovarni nastaveni V)

¥V - poloha pro napét'ovy vstup (tov. nast)
| - poloha pro proudovy vstup

T

Schématicky nakres ménice velikosti CSB 1. zpiisob

Sroubowvalk
vel. max. 0.8mm T ——

Zplsob pfipojeni vodi¢l do svorkovnice
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3. Ovladani a rizeni ménice

Vystraha

O VsSechna nastaveni smi provést pouze kvalifikovana obsluha, ktera dba na bezpecénostni
opatfeni.

aQ Meéni¢ nesmi byt pfipojen pod napéti, pokud nebude uzavien krytem a Srouby nebudou
utaZeny.

O Po odpojeni ménice od napajeci sité je nutné nejprve 5 minut vyckat, nez se vybiji
kondenzatory v ménici. Teprve potom je dovoleno odejmout kryt ménice a pripojovat
nebo odpojovat silové vodi¢e. Zanedbani tohoto vystrazného pokynu muize vést ke
smrtelnym nebo k tézkym urazim !

—0 O—e

JP305 JP304
tr 0o o = : + +
+ . 2 =z =z z z z 5 2
(/1 o o o O O o < < © o
12 {11110 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1
I I I I I I I w
I I I I I I I
| | | | | | | | |
O m | | | O ?**ﬂ*** "\'\propojka pro
i Y \ \ [ / / / \ | ovladani vnitinim
x « | | | / / / L——+— 7 ¥ potenciometrem ; - +5(v) (max 250mA)
‘ ‘ ‘ \ { \ ‘ - N(-
[ [ ¢ — ¢ — L' 3- 0V
4-P(+)
Nojson —_ N— o~ >~ oo N——~ _ .
D« 2 Z< 2z 28« B< 5 - nezapojeno
8y 85 85 g5 £ &L
52 E 25 2§ £T
28 2o 83 £ g o—X S
2 => o E © oI O c £
> oo © o> o o =
2T 3 S & sS o=
2e 2 P « ©2
2 ¥ 1 *
l:/
PL800 / PL700 SK200

3.1. VSeobecné pokyny

1. Méni¢ neni vybaven hlavnim sitovym spinaem a po pfipojeni k siti je stadle pod napétim, pfipraven
k provozu, ma zablokovany vystupni tranzistorovy stfida¢ a o¢ekava se povel ke startu motoru.

2. Méni€e jsou ztovarny nastaveny pro zadavani zadané hodnoty internim potenciometrem v rozsahu 0 az
50Hz. Pokud budou propojeny svorky 5 a 1, start motoru ur€uje poloha potenciometru. Pfed zapnutim
ménice vytoCte potenciometr vlevo proti sméru hodinovych ruci¢ek, aby nemohlo dojit k samovolnému
rozb&hu motoru. Potenciometr je pfistupny po odstranéni vicka na krytu (viz. obr.)

3. Volba typu analogového vstupu je uréena propojkami JP300 aJP301. Propojky jsou pfistupné po odstranéni
krytu ménice.

4. Pokud méni¢ COMBIMASTER bézi nezatizen, mize dojit k mirnym vibracim nebo se vyskytnout porucha
prepéti meziobvodu (FO01). V tomto pfipadé nastavte zpusob Fizeni PO77 = 1.

5. Po zméné hodnoty nékterého z parametrd se nova hodnota automaticky ulozi do vnitfni paméti a zistane
zachovana i po odpojeni napajeciho napéti. Pokud nechcete zménéné hodnoty parametr ukladat, nastavte
parametr P971 na hodnotu 0 (P971 = 0). Pfistup k parametrim je zavisly na nastaveni P009.
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3.2. Zakladni provoz
PFi standardnim nastaveni ménice jsou mozné dva zpUsoby ovladani ménice:
3.21 Ovladani internim potenciometrem

1. Podle pozadovaného sméru otaceni motoru propojte svorky 1 (+10V) a 5 (DIN1) — pro smér otaceni vpravo
nebo svorky 1 (+10V) a 6 (DIN2) — pro smér otaceni vlevo.

2. Pripojte sitové napajeni. Zelena i zluta LED se rozsviti a tim indikuji pfitomnost napajeciho napéti. Otocte
internim potenciometrem P314 zcela vlevo (proti sméru hodinovych ruci¢ek), jinak se ménic¢ nerozbéhne.

3. Otacejte potenciometrem vpravo (ve sméru hodinovych ruci¢ek) dokud Zluta LED nezhasne. Indikace, Ze na
svorkach motoru je napéti. DalSim otaCenim potenciometru zvySujete rychlost ota¢eni motoru.

4. P¥i otaceni potenciometru vlevo se rychlost snizuje. Pokud je potenciometr vyto€en zcela vlevo ménic¢ se
postupné zastavi a odpoji vystup ménice k motoru.

3.2.2 Ovladani externim napétim

1. Mezi svorky 8 (+15V) a 5 (DIN1) — pro smér otaceni vpravo — na konektoru PL700/PL800 zapojte spinac
povelu ,zap“. V pfipadé opacného sméru otaceni motoru zapojte spina€ mezi svorky 8 (+15V) a 6 (DIN2).
Poznamka: Pokud je mezi svorkami 1 a 5 zapojena propojka, odstrante ji.

2. Pripojte sitové napajeni. Zelena i Zluta LED se rozsviti a tim indikuji pfitomnost napajeciho napéti.

3. Sepnéte spinaé ,zap“. Zluta LED zhasne - indikace, Ze na svorkach motoru je napéti.

4. Internim potenciometrem P314 je mozZné fidit rychlost otaCeni motoru. Pfi otd€eni potenciometru vpravo se
rychlost zvySuje, pfi otaceni vlevo se rychlost snizuje. Zastaveni motoru po dob&hové rampé je mozné
rozpojenim spinace ,zap“. Pfi opé&tovném sepnuti spinae se motor rozbéhne po nastavené rozbé&hové
rampé na otacky nastavené potenciometrem P314.

Poznamka: Pokud se motor po sepnuti spinae nerozbéhne, je vytocen potenciometr zcela vlevo — jsou
nastaveny nulové otacky, potenciometrem je nutné zadat vhodnou velikost otacek.

3.3. Provoz - digitalni fizeni

Nasledujici kroky popisuji nastaveni ménic¢e kmitoc¢tu pfi Ciselném zadavani frekvence. Pro nastaveni ménice a
zadavani pozadované hodnoty rychlosti je nutny komfortni ovladaci panel OPm2 nebo propojeni ménice
sériovou linkou.

1. Pokud je mezi svorkou 1 (+10V) a svorku 5 (DIN1), odstrarite ji.

2. Mezi svorky 8 (+15V) a 5 (DIN1) — pro smér otaceni vpravo — na konektoru PL700/PL800 zapojte spinac
povelu ,zap®“. V pfipadé opacného sméru otaceni motoru zapojte spina€ mezi svorky 8 (+15V) a 6 (DIN2).

3. Do konektoru SK200 pfipojte ovladaci panel OPm2 nebo sériovou linku nadfizeného fidiciho systému.
Nasadte zpét kryt ménice a pfiSroubujte ho Srouby. Poté pfipojte sitové napajeni.

4. Nastaveni hodnoty parametru PO06 = 0 urCuje, Ze poZadovana hodnota vystupniho kmitoétu je zadavana
hodnotou parametru P005.

5. Parametrem P005 nastavte poZzadovanou hodnotu vystupniho kmito¢tu ménice.

6. Ovladaci spina ,zap/vyp“ pfepnéte do polohy ,zap“. Méni¢ zane napajet motor frekvenci danou
parametrem P005. Pokud pro zapnuti pouzijete tladitka I a ,0“ na ovladacim panelu OPm2 nastavte
parametr PO07 = 1.

3.4. Zastaveni motoru
Zastaveni motoru se muze provést nasledujicim zplsobem:

= Vypnuti ovladaciho spinate (mezi svorkami 8-5, popf. 8-6). Motor dobiha po dobéhové rampé nastavené
parametrem P003 (standardni nastaveni dob&hu z 50Hz na OHz je 25s).

= Snizovanim poZadované hodnoty vystupniho kmitoctu otacenim interniho potenciometru vievo nebo
snizovanim Fidiciho napéti na analogovém vstupu pod 1V.
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3.5. Kdyz se motor nerozbéhne...
Zkontrolujte stav méni¢e dle kombinace svitu/blikani LED na méniéi:

Stav LED Vgznam
zelend LED Zluta LED

sviti sviti PFitomno napajeci napéti, motor je zastaven, méni¢ pfipraven k zapnuti.
sviti nesviti Motor je v chodu.
blika blik& Varovani — omezeni vystupniho proudu v ¢innosti.
blika sviti Porucha — pfekro¢eni teploty ménice.
sviti blika Porucha — pfekro¢eni teploty motoru.

nesviti sviti Porucha — jiny typ poruchy.

nesviti blika Porucha — podpéti na vstupu ménice.

nesviti nesviti Neni pfitomno napajeci napéti.

Porucha: Pokud méni¢ hlasi poruchovy stav, zadejte povel ,vyp*, odpojte napajeci napéti, chvili vyCkejte a
znovu pfipojte napajeci napéti. Poruchu Ize téZ vynulovat stisknutim tlacitka ,reset, kieré je zapojeno mezi
svorkami 8 (+15V) a 7 (DIN3).

Varovani: Pokud méni¢ hlasi varovani, odstrafte pfic¢inu varovani, pfip. odpojte a znovu pfipojte napajeci

napeéti.

V pfipadech, kdy neni mozna identifikace varovani nebo poruchy prostrednictvim dvojice LED, pouzZijte
komfortni ovladaci panel OPm2 nebo pfipojte sériovou linku k méniéi.

4. Doplnky ménice

objednaci ¢islo

Komfortni ovladaci panel OPm2

6SE3290-0XX87-8BF0

Propojovaci kabel pro OPm2

6SE9090-0XX87-8SK0

Aplikaéni pfirucka

6SE9996-0XA35

Komunika¢ni modul PROFIBUS (CB155) 6SE9996-0XA20

Brzdna jednotka v&etné elektromechanickée brzdy (pouze pro vel. B) 6SE9996-0XA09
Elektromechanicka brzda (pouze pro vel. B) 6SE9996-0XA10
Ovladaci program pro PC (SIMOVIS) 6SE3290-0XX87-8SA0
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5. Popis parametr

Hodnoty parametrdl mohou byt ménény prostfednictvim textového ovladaciho panelu OPm2 nebo sériové linky.
Podle nastavenych hodnot parametrll je mozné ménit konfiguraci méni¢e, dobu rozbéhu a dobéhu motoru,
minimalni a maximalni hodnotu frekvence atd.
Pristup k parametrim se uskute¢iiuje v zavislosti na hodnoté parametru P009. Zkontrolujte, zda mate pro
nastaveni ménice zvoleno vhodné pristupové pravo k parametrim.

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu
P0O00O Indikace zvolené hodnoty na displeji OPm2 [ -
P%Ol Veli¢ina zobrazovana na displeji 0 ‘E‘]i 8 0
Parametrem se uskutec¢iiuje vybér veliiny, ktera se bude zobrazovat na displeji (viz téz P00O).
0  vystupni frekvence ménice [Hz]
1 pozadovana hodnota vystupni frekvence ménice [Hz]
2 vystupni proud méni¢e (proud motoru) [A]
3 napéti stejnosmérného meziobvodu [V]
4  moment motoru [% jmenovité hodnoty]
5  otacky motoru [ot./min.]
6  stav protokolu USS
7  skute¢na hodnota zpé&tnovazebniho vstupu Pl regulatoru [%]
8  vystupni napéti [V]
P%OZ Doba narustu vystupni frekvence ménice z 0 Hz na f 5 0.10 a[i ]650'00 10.00
S
P%OS Doba poklesu vystupni frekvence ménice z f,, na 0 Hz 0.00 a[i ]650'00 25.00
S
P004 Zaobleni kfivky naristu a poklesu otacek, 0.0 az 40.0 0.0
g tzv. S - kFivky [s]
P%OS Pozadovana hodnota vystupni frekvence ménice 0.00 "[‘: 1]20'00 50.00
z
PO06 Vybér zdroje pozadované hodnoty 0 [a]i 2 1
0 digitaini pozadovana hodnota, pozadovana hodnota vystupni frekvence je dana obsahem parametru PO05
1 pozadovana hodnota zadavana analogové prostiednictvim analogového fidiciho vstupu
2 pevna pozadovana hodnota (FSW1 + FSW7)

POO7

Ovladani ze svorkovnice nebo z OPm2

0az1
[-]

0 ovladaci prvky umisténé na ovladacim panelu OPm2 kromé tlaCitka ,0 jsou zablokovany, méni¢ je fizen
prostrednictvim digitalnich vstupl na svorkovnici
1 ovladaci prvky umisténé na ovladacim panelu OPm2 jsou odblokovany, méni¢ je Fizen pres ovladaci panel

zafi 1999
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P%Og Stupei pfistupovych prav 0 [a]i 3 0
0 <¢istipfepisovat Ize pouze parametry PO0O1 + PO09
1 parametry PO01 + POQ9 Ize Cist i pfepisovat a parametry P011 +~ P971 Ize jen &ist
2 v8echny parametry Ize Cist i pfepisovat, ale po vypnuti a opétovném zapnuti méni¢e se nastavi hodnota
P0O09 =0
3 vS8echny parametry Ize Cist i pfepisovat, hodnota parametru PO09 se nezméni i po vypnuti ménice
PO11 UloZeni nastavené hodnoty vystupni frekvence 0az1 0
do nemazatelné paméti [-]
0 ukladani neni aktivni
1 po vypnuti ménice se do paméti uloZi pozadovana hodnota frekvence nastavena tlacitky ,A“ &i ,0“ na OPm2
nebo pfes digitalni vstupy zvySovani / snizovani hodnoty pomoci motorpotenciometru pfi nastaveni P006 = 0
PO12 Minimalni hodnota vystupni frekvence f i, 0.00 az 400.00 0.00
i3 [Hz]
P%lg Maximalni hodnota vystupni frekvence f O'O?Si]fmax 50.00
z
P%M Potlageni 1. rezonanéni frekvence motoru O'O?Si]fmax 0.00
z
P0O15 Automaticky start méni¢e po obnoveni dodavky 0az1 0
g elektrické energie [-]
0 restart neni aktivovan
1 restart je aktivovan
P%lG Synchronizace na otacejici se motor 0 ‘E‘]i 2 0
0 synchronizace na otacejici se motor neni aktivovana a po povelu ,zap* méni¢ za¢ne zvySovat vystupni
frekvenci od nuly
1 synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, po
poruSe (je-li P018 = 1) nebo po povelu ,vyp2” (volny dobéh)
2 synchronizace na otacejici se motor je aktivni vZdy; toto nastaveni je vhodné v pfipadé, Ze motor je roztacen
zatéZi (aktivni zatéZny moment)
P%ﬂ Zpusob zaobleni rozbéhové nebo dobéhové rampy 1 [a]i 2 1
1 kontinualni zaoblovani definované prostfednictvim P004
2 diskontinualni zaoblovani, proces zaoblovani se pferusi, pokud se zmensi poZzadovana hodnota vystupni
frekvence nebo je zadan povel ,vyp“, coz umozni rychlejsi snizeni frekvence.
P%18 Automaticky restart pfi vyskytu poruchy 0 [a]i 1 0
0 automaticky restart neni aktivovan
1 automaticky restart je aktivovan; pokud je méni¢ ve stavu ,zap®, po vyskytu poruchy se 5x pokusi

o automaticky restart - nulovani poruchy. V pfipadé, ze porucha nebude odstranéna ani po patém pokusu,
zUstane jiz méni¢ ve stavu ,porucha”
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P%19 Sifka pasma rezonanénich frekvenci motoru 0.00 [Tf ;0'00 2.00
z

P020 Doba rozbéhu pfi synchronizaci na otacejici se motor 0.10 az 650.00 5.00
[HZ]

P021 Hodnota vystupni frekvence pfi nulové hodnoté 0.00 az f,a 0.00
¢ analogového signalu vstupu AIN1 [Hz]

P022 Hodnota vystupni frekvence pfi maximailni hodnoté 0.00 az f,a 50.00
¢ analogového signalu vstupu AIN1 [Hz]

P%23 Typ analogového vstupniho signélu vstupu AIN1 0 ‘E‘]i 2 3

Parametr slouZi k vybéru zdroje poZzadované hodnoty zadavané analogovym vstupnim signalem vstupu AIN1
(svorky 3 a 4) a mize nabyvat nasledujicich hodnot:
JP301 sepnut JP300 sepnut

0 ov+10V 0 mA +20mA

1 2Vv=+10V 4 mA+20mA  (pfivstupnim signalu < 2V je Zadana hodnota nulova, neni hlasena
Zadna porucha)

2 2Vv=+10V 4 mA+20mA  (pfivstupnim signalu < 1V dojde k zastaveni pohonu,
pfi vstupnim signalu vétsim nez 2V k rozb&hu pohonu

P024 Pri¢itani analogového signalu 0az2 0
e k pevné pozadované hodnoté [-]

0 pfi¢itani neni aktivovano
1 pfigitani je aktivovano
2 normovani pevné poZadované hodnoty nebo hodnoty zadavané motorpotenciometrem pomoci analogového
vstupu v rozsahu 0 + 100%.
P%ﬂ Potla¢eni 2. rezonanéni frekvence motoru 0.00 [a]i finax 0
P%28 Potla¢eni 3. rezonanéni frekvence motoru 0.00 [a]i finax 0
P%Zg Potla¢eni 4. rezonanéni frekvence motoru 0.00 [a]i finax 0
P031 PoZzadovana hodnota pfi krokovani, 0.00 az f 5.00
g smysl otaéeni doprava [Hz]
P032 PoZzadovana hodnota pfi krokovani, 0.00 az f 5.00
g smysl otaéeni doleva [Hz]
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P%33 Doba rozb&éhu motoru pfi krokovani 0.00 a[i ]650'00 10.00
S
P%34 Doba dobéhu motoru pfi krokovani 0.00 a[i ]650'00 10.00
S
P035 Smér otaéeni motoru 0 ‘E‘]i 1 0
0 otacéeni motoru v kladném sméru
1 otaceni motoru v zaporném sméru
PO41 Pevna pozadovana hodnota FSW1 0.00 az fina 5.00
8 [HZ]
P042 Pevna poZzadovana hodnota FSW2 0.00 az fina 10.00
8 [HZ]
P043 Pevna poZzadovana hodnota FSW3 0.00 az fina 15.00
8 [HZ]
P044 Pevna poZzadovana hodnota FSW4 0.00 az fina 20.00
8 [HZ]
P045 Invertovvéni pevné pozadované hodnoty 0az7 0
FSW1 az FSw4 [-]
Znaménko vystupni frekvence pevnych pozadovanych hodnot FSW1 az FSW4
FSW1 FSW2 FSW3 FSwW4
P045=0 + + + +
P045=1 - + + n
P045 =2 + - + +
P045 =3 + + - +
P045 =4 + + + -
P045=5 - - + n
P045 =6 - - - +
P045 =7 - - - -
P046 Pevna pozadovana hodnota FSW5 0.00 az fina 25.00
8 [HZ]
PO47 Pevna poZzadovana hodnota FSW6 0.00 az fina 30.00
8 [HZ]
P048 Pevna pozadovana hodnota FSW7 0.00 az fina 35.00
8 [HZ]
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PO50 Invertovvéni pevné pozadované hodnoty 0az7 0
FSW5 az FSW7 [-]

Znaménko vystupni frekvence pevnych  poz. hodnot FSW5 az FSW7
FSW5 FSW6 FSW7
P0O50 = 0 + + +
P0O50 = 1 - + +
P0O50 = 2 + - +
P0O50 = 3 + + -
P0O50 = 4 + + +
P050 =5 - - +
P050 = 6 - - -
P050 = 7 - - -
PO51 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DIN1 0 "‘[2] 20 1

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce binarniho vstupu DIN1 vstupni svorky 5.
Pti volbé P051 = 6 nebo 18 a PO06 = 2 je vstupem volena pevna pozadovana hodnota FSW3 (P043).

P052 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DIN2 0 "‘[2] 20 2

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce binarniho vstupu DIN2 vstupni svorky 6.
Pti volbé P052 = 6 nebo 18 a PO06 = 2 je vstupem volena pevna pozadovana hodnota FSW2 (P042).

P053 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DIN3 0 "‘[2] 20 10

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce binarniho vstupu DIN3 vstupni svorky 7.
Pti volbé P053 = 6 nebo 18 a PO06 = 2 je vstupem volena pevna pozadovana hodnota FSW1 (P041).

Binarni kédovani pevnych pozadovanych hodnot FSW1 az FSW7
DIN3 DIN2 DIN1

(P053 = 17) (P052 = 17) (P051 =17)
VYp“ L L L
,Zap“+FSW1 (P041) L L H
,Zap“+FSW2 (P042) L H L
,Zap“+FSW3 (P043) L H H
,Zap“+FSW4 (P044) H L L
,Zap“+FSW5 (P046) H L H
,Zap“+FSW6 (P047) H H L
,Zap“+FSW7 (P048) H H H
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Pfifazeni funkci jednotlivym binarnim vstuptim (P051 + P053)
Hodnota | Funkce Funkce ve stavu | Funkce ve stavu
parametru L (OV) H (+24V)
0 vstup bez funkce - -
1 chod motoru, smér otaceni vpravo SVyp* .zap doprava“
2 chod motoru, smér otaceni vlevo SVyp* .zap doleva “
3 reverzace smeru otaceni normalni reverzace
4 volny dob&h motoru ,vyp2” Vyp2“ neaktivni
5 zastaveni pohonu s vy3Si prioritou ,,vyp3” Vyp3* neaktivni
6 pevné poZzadované hodnoty FSW1 az FSW3 blokovany aktivovany
7 krokovani doprava SVYyp“ ~Zap”
8 krokovani doleva SVyp“ ~Zap*
9 zplsob ovladani mistni dalkové
ovladani ovladani
10 nulovani poruchy neaktivni vzestupnou
hranou
11 motorpotenciometr - frekvenci zvysit frekvence se frekvenci zvysit
nemeéni
12 motorpotenciometr - frekvenci snizit frekvence se frekvenci snizit
nemeéni
13 potlaceni funkce analogového vstupu (poZzadovana odblokovén zablokovan
hodnota frekvence je 0.0 Hz)
14 blokovani tla¢itka ,P“ na ovladacim panelu odblokovano zablokovano
15 brzdéni stejnosmérnym proudem neaktivni aktivni
. N uréena uréena
16 doba rozb&hu a dobé&hu parametry parametry
P002 a PO03 P033 a P034
17 binarni fizeni pevnych pozadovanych hodnot FSW1 a2 viz tabulka ,Binarni kédovani
FSW7 pevnych pozadovanych hodnot"
18 pevné pozadované hodnoty FSW1 az FSW3 a soucasné blokovany aktivovany
povel ,zap doprava“ pfi PO07 = 0 + “vyp* + “zap doprava“
19 externi porucha aktivni neaktivni
20 hlidani ¢asovani (watchdog) bdélosti souvisejiciho neaktivni vzestupnou
systému (viz P057) hranou
P0O56 Doba zpoZzdéni binarniho vstupu 0 ‘E‘]i 2 0
0 At=125ms
1 AM=75ms
2 At=25ms
16 zari 1999



COMBIMASTER  Z&kladni popis

P%SS Doba zpozdéni povelu ,,zap“ 0.0 a[i ]650'0 0.0
S
PO61 Vybér funkce relé RL1 0 a[z] 13 6
Hodnot metr PozZadovanou
o] nopaog?r_a €U | Eunkee relé udalost hlasi relé
B ve stavu
0 Relé nereaguje na Zadnou udalost (relé neni aktivni) rozepnuto
1 Chod motoru sepnuto
2 Vystupni frekvence je 0,0 Hz rozepnuto
3 Motor se todi doprava sepnuto
4 Externi brzda sepnuta (viz 162 P0O63 a P064) rozepnuto
5 Vystupni frekvence je < fin rozepnuto
6 Porucha rozepnuto
7 Vystupni frekvence = poZzadovana hodnota frekvence sepnuto
8 Vystraha rozepnuto
9 Vystupni proud = P065 sepnuto
10 Vystraha - dosaZzeni omezeni vystupniho proudu rozepnuto
11 Vystraha - dosazeni mezni teploty motoru rozepnuto
12 Vystup Pl regulatoru je < fnin sepnuto
13 Vystup Pl regulatoru je > fiax sepnuto
P062 Povoleni funkce elektromechanické brzdy relé RL2 O[a] 4 0
0 brzda blokovéana
4 funkce brzdy povolena
P063 Doba zpozdéni pro odpojeni externi brzdy 0 az 20.0 1.0
pfi rozbéhu motoru [s]
P064 Doba zpozdéni pro sepnuti externi brzdy 0 az 20.0 1.0
pfi dobéhu motoru [s]
PO65 Prahovéa hodnota vystupniho proudu vedouci 0az99.9 1.0
k sepnuti relé RL1 nebo RL2 [A]
PO71 Kompenzace skluzu 0 az 200 0
i3 [%6]
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PO72 Omezeni skluzu 0 az 500 500
i3 [%6]
PO73 Brzdéni stejnosmérnym proudem 0 az 150 0
i3 [%6]
P%M Omezeni trvalého proudu motoru 0 [a]i 1 1
0 Zadneé omezeni proudu
1 omezeni proudu pfi pfekro¢eni hodnoty I°t motoru
P%?G Modulaéni frekvence 0 ‘E‘]i 3 0 nebo 2
Onebo 1 16 kHz (tovarni nastaveni pro méni¢e s napajenim 230V)
2 nebo 3 4 kHz (tovarni nastaveni pro méni¢e s napajenim 400V)
PO77 Volba médu fizeni a regulace 0 [a]i 3 0
0 regulace dle linearni charakteristiky U/f
1 regulace FCC - aktivni regulace magnetiza¢niho proudu
2 regulace dle kvadratické charakteristiky U/f
P%78 Trvalé zvySeni napajeciho napéti motoru 0 a[§/?50 50
0
P%?g Zvyseni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu 0 a[§/?50 0
0
P0O81 Jmenovita hodnota frekvence motoru 0 ?: f]max 50.00
z
P082 Jmenovita hodnota otacek motoru 0 az 9999 dle motoru
[ot. / min]
P083 Jmenovita hodnota proudu motoru 0 a[iA!])9.9 dle motoru
0 az 1000 230
P084 Jmenovita hodnota napajeciho napéti motoru az nebo
V] 400
P085 Jmenovita hodnota vykonu motoru 0 a[i\;lv(])o'o dle motoru
PO86 Omezeni proudu motoru 0 az 250 150
i3 [%6]
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pP087 Blokovani vstupu pro termistor PTC 0az1 0
g umisténého v motoru [-]

0 vstup neni aktivni
1 vstup pro externi termistor PTC je aktivni

P%Sg Hodnota statorového odporu 0.01 a[iQ; 00.00 | gie motoru
PO91 Adresa ménice 0az30 0
i3 [-]
P%gz Rychlost pfenosu dat sériové komunikace 3 [a]i 7 6
3 1200 Baud
4 2400 Baud
5 4800 Baud
6 9600 Baud
7 19200 Baud
P093 Maximalni pfipustna prodleva mezi dvéma po sobé 0 az 240 0
¢ jdoucimi telegramy [s]
P094 Vztazna hodnota frekvence pouzivana pfi ovladani 0 az fax 50.00
¢ prostfednictvim sériové linky [Hz]
P095 RozliSeni frekvence pii ovladani prostiednictvim 0az2 0
¢ sériové linky -]
0 rozliSeni frekvence 0,1 Hz
1 rozliSeni frekvence 0,01 Hz
2 data z a do technologického procesu (hlavné hodnoty frekvence) nepouzivaji jako jednotku [%], viz P094, ale
[HZ] s rozlisenim 0,01 Hz (tzn. Ze hodnota 5000 ~ 50,00 Hz)
p%gg Typ rozsitujiciho modulu 0 [a]i 2 0

0 Zadny rozsifujici modul neni pfipojen
1 pfipojen modul PROFIBUS
2 pfipojen modul CANBUS
P%Ol Provoz ménice v Evropé nebo v USA 0 [a]i 1 0

0 Evropa (50 Hz a vykon ménice v kW)

1 USA (60 Hz a vykon ménice v hp)
P111 Jmenovity vykon méniée 0 a[i\jv(]’-oo dle ménice
P112 Typ ménice (model) 1 F]Z 8 dle ménige
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P113 Typ méniée (jmenovity vykon) 0 3‘[21 29 dle ménice
P121 Odblokovani/zablokovani tla¢itka ,,zap“ na OPm2 0 [a]i 1 1
0 tlagitko ,I* je zablokovano
1 tlagitko ,I* je odblokovano (jen pfi PO07 = 1)
P122 Odblokovani/zablokovani tlacitka ,,reverzace® na 0az1 1
OPm2 []
0 tlagitko ,reverzace” je zablokovano
1 tlagitko ,reverzace” je odblokovano (jen pfi PO07 = 1)
P123 Odblokovani/zablokovani tlaéitka ,,krokovani“ na 0az1 1
OPm2 [-]
0 tlagitko ,krokovani* je zablokovano
1 tlagitko ,krokovani“ je odblokovano (jen pfi POO7 = 1)
P124 Odblokovani/zablokovani tlaéitek ,A“ a , (]“ na OPm2 0 [a]i 1 1
0 tla¢itka ,A" a [0 jsou zablokovana
1 tla¢itka A" a 0" jsou odblokovana (jen pfi POO7 = 1)
P125 Odblokovani / zablokovani reverzace otacéeni na 0az1 1
OPm2 [-]
0 reverzace otaceni je zablokovana a to pro véechny zdroje fidiciho signalu
1 reverzace otaceni je odblokovana, normalni provoz
P131 Pozadovana hodnota frekvence 0 ?: f]max -
z
P132 Proud motoru 0.0 az 99.9 -
[A]
P133 Moment motoru 0 az 250 -
[%0]
P134 Hodnota napéti napét'ového meziobvodu 0 ai[V'I] 000 -
P135 Otacky motoru 0az _40_900 )
[min ]
P137 Vystupni napéti 0 az 1000 -
(V]
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P140 Kad posledni poruchy 0 ai[ !]"999 -
P141 Kéd posledni poruchy — 1 0 ai[ !]"999 -
P142 K6d posledni poruchy — 2 0 ai[ !]"999 -
P143 Kéd posledni poruchy — 3 0 ai[ !]"999 -
P151 Funkce zelené LED 0azs5 4
8 [-]

0 LED trvale vypnuta

1 LED trvale zapnuta

2 LED sviti porucha, LED blika vystraha

3 LED sviti chod motoru, LED blikad motor stoji

4  standardni rezim

5 bez vyznamu
P152 Funkce Zluté LED 0az5 5

Y [-]

0 LED trvale vypnuta

1 LED trvale zapnuta

2 LED sviti porucha, LED blika vystraha

3 LED sviti chod motoru, LED blika motor stoji

4 bez vyznamu

5 standardni rezim
P201 Volba PI regulatoru 0 ‘E‘]i 2 0

0 Pl regulator neni aktivni, pozadovanou hodnotou jsou statorova frekvence nebo otacky motoru

1 bez vyznamu

2 regulator PI je aktivni; jako vstup zpétné vazby Pl regulatoru je pouzit analogovy vstup AIN2/PI
P%OZ Proporcionalni konstanta PI regulatoru 0.0 3[2]999_9 1.0
P%% Integraéni konstanta Pl regulatoru 0.00 a[i] 99.99 0.00
P%OS Doba vzorkovéani PI regulatoru 1 ai[ ?400 1
P%OG Casova konstanta filtraéniho élenu PI regulatoru 0 3[2]255 0
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P207 Rozsah regulaéni odchylky éinnosti integraéni slozky 0az 100 100
3 Pl regulatoru [%]
P208 Polarita,signélu zpétnovazebniho ¢idla 0az1 0
Pl regulatoru [-]

0 velikost zpétnovazebniho signalu roste pfi zvy$eni hodnoty regulovane veliiny
1 velikost zpétnovazebniho signalu klesa pfi zvyseni hodnoty regulované veliginy

P210 Hodnota signalu zpétnovazebniho €idla 0.0 az 100.0 i}
Pl regulatoru [%0]
P211 Minimalni hodnota signalu zpétnovazebniho &idla 0.00 az 100.00 0.00
3 Pl regulatoru [%0]
pP212 Maximalni hodnota signalu zpétnovazebniho ¢idla 0.00 az 100.00 100.00
3 Pl regulatoru [%0]
P220 ChoYz'?mi m%ni(':_e _pFi'vy'stupnim signalu Pl regulatoru 0az1 0
mensim nez minimalni frekvence [-]
0 vystupni frekvence je omezena minimalni frekvenci
1 vystup méni¢e je blokovan (povel ,vyp“), jestlize vystupni frekvence je mensi nez minimalni frekvence a
znovu zapnut (povel ,zap*), pokud vystupni frekvence je vy88i nez minimalni frekvence
P?fl Zpusob zadavani analogové zadané hodnoty 0 ‘E‘]i 4 2
0 interni potenciometr
1 analogovy vstup
2 soucet interniho potenciometru a analogového vstupu
3 interni potenciometr jemnég, analogovy vstup hrubé
4 interni potenciometr hrubé&, analogovy vstup jemné
P332 Rozsah jemného nastaveni analogové zadané 0az 100 10
¢ hodnoty [%]
P723 Stav digitalnich vstupt DIN1 az DIN1 0 F]Z 7 -
P726 Proud motoru pfi synchronizaci na otacejici se motor 0 az 250 50
¢ %]
Pilo Volba zplisobu ovladani 0 ‘E‘]i 4 0
0 ovladani a zadavani poZzadované hodnoty je mistni
1 ovladdani a zadavani pozadované hodnoty je dalkové
2 ovladani je mistni, poZadovana hodnota se zadava dalkové
3 ovladani je dalkove, poZzadovana hodnota se zadava mistné
4 ovladani je mistni, zména parametr(i dalkove, potvrzeni poruchy je mozné mistné i dalkové
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pP922 Verze programového vybaveni 0.00 a[i] 99.99 -
P9323 Identifikaéni éislo ménice 0 a[2]255 0
P930 Kéd posledni poruchy 0 a[2]255 -
P931 Kéd posledni vystrahy 0 ai[ ?999 -
P944 Tovarni nastaveni parametri 0 [a]i 1 0

0 beze zmén

1 aktivace tovarniho nastaveni
Po71 Ukladani parametrti 0az1 1

el [-]

0 pfi odpojeni napajeni parametry nebudou uloZeny (mimo P971)

1 pfi odpojeni napajeni se ulozi zménéné hodnoty parametril
P86 PFimé ovladani relé RL1 a RL2 0 ?]Z 3 0

0 relé RL1 rozepnuto, relé RL2 rozepnuto

1 relé RL1 sepnuto, relé RL2 rozepnuto

2 relé RL1 rozepnuto, relé RL2 sepnuto

3 relé RL1 sepnuto, relé RL2 sepnuto
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6. Poruchy a poruchové hlaseni
6.1.

Pri vyskytu poruchy dojde k odpojeni vystupu ménice, rozsviti se Zlutd LED a na displeji Opm2 se objevi kod
poruchy - poruchové hlaseni. Posledni porucha je ulozena jako hodnota parametru P930 alze ji odtamtud
kdykoliv precist, napf. hodnota 0004 (uloZzena v parametru P930) znamena, Ze posledni porucha je FO04.

Poruchova hlaseni

Porucha | Pfi¢ina Zpusob odstranéni zavady
F001 Prepéti O Zkontrolujte, zda napajeci napéti méni¢e odpovida technickym
podminkam.
O Prodiuzte dobu dobéhu motoru (P003) nebo pouzZijte brzdnou
jednotku.
O ZvaZte, zda poZadovany brzdny vykon je mozné docilit pouzitym
zplisobem brzdéni.
F002 Nadproud O Zkontrolujte zda motor nemé zemni zkrat a nebo neni zkrat mezi
fazemi motoru.
0 Prodluzte dobu rozbéhu (P002).
O Prodluzte dobu dob&hu (P003).
Q ZmenSete hodnotu pocateCniho zvétdeni napéti pfi rozbéhu (P078
a P079).
O Zkontrolujte, zda motor neni mechanicky zablokovan nebo pietizen.
F003 Pretizeni O Zkontrolujte, zda motor neni pietizen.
FO004 Prekro&ena O Zkontrolujte, zda neni motor pietizen.
maximalni dovolena [0 Zkontrolujte, zda neni pferuseno nebo jinak poskozeno vedeni od
teplota motoru termistoru (PTC).
(hlidana pomoci O Zkontrolujte, zda parametr PO87 neni nastaven na 1, i kdyZ neni
PTC) pfipojen PTC.
FO05 PfekroCena O Zkontrolujte, zda neni pfili§ velka teplota okoli.
maximalni dovolend [ Pfi snizenych otackach musi dojit ke sniZzeni zatéZovaciho momentu
teplota ménice motoru, protoZze méni¢ neni dostate¢né chlazen ventilatorem motoru.
FO008 Pferuseni sériove O Zkontrolujte sériové rozhrani.
komunikace 0 Zkontrolujte nastaveni parametri P091 + P093 a nastaveni sériového
protokolu USS rozhrani fidiciho systému.
O Zkontrolujte, zda neni nastavena pfili§ kratka prodleva mezi dvéma
telegramy (P093).
FO09 Podpéti O Zkontrolujte spravnou hodnotu napajeciho napéti.
O Mohlo dojit kratkodobému vypadku napajeciho napéti a jeho
opétnému obnoveni.
O Pokud dojde k hlaseni poruchy aZz pfi vy$sim zatiZeni, zkontrolujte,
zda nedoslo k vypadku jedné faze napajeciho napéti.
FO010 Chyba pfi inicializaci (@ Zkontrolujte nastaveni viech parametru.
O Pred vypnutim sitového napéti nastavte parametr PO09 na hodnotu 0.
FO11 Porucha fidicich O Méni¢ vypnéte (odpojte sitové napéti) a znovu zapnéte.
obvodi
F012 Externi porucha 0 Zkontrolujte zapojeni vngjsich obvodl externi poruchy.
F013 Chyba programu O Méni¢ vypnéte (odpojte sitové napéti) a znovu zapnéte.
F030 Preruseni O Zkontrolujte zapojeni modulu a sériové linky PROFIBUS.
komunikace modulu
PROFIBUS
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Porucha

Pric¢ina

Zpusob odstranéni zavady

F031

Porucha rozsifujiciho
modulu

O Zkontrolujte zapojeni modulu.

parametru P211

F033 Chyba konfigurace O Zkontrolujte konfiguraci modulu PROFIBUS.
modulu PROFIBUS
FO036 Porucha kontrolnich |0 Vyménte modul PROFIBUS.
obvodd modulu
PROFIBUS
FO74 PrekroCeno tepelné [0 Zkontrolujte, zda nebyl trvale pfekroen proud motoru nastaveny
zatiZzeni motoru parametrem P083.
F105 Prekroceni teploty a Zkontrolujte, zda okolni teplota neni piilis vysoka.
chladi¢e ménice O Pri snizenych otackach musi dojit ke sniZzeni zatéZovaciho momentu
motoru, protoZze méni¢ neni dostate¢né chlazen ventilatorem motoru.
F106 Chybné nastaveni O Nastavte parametrem P006 zadavani poZadované hodnoty vystupni
parametru PO06 frekvence prostrednictvim pevné poZzadované hodnoty frekvence
nebo funkci motorpotenciometru na binarnich vstupech.
O Zménte hodnotu PO06 na 0 nebo 1.
F112 Chybné nastaveni O Nastavte hodnotu parametru P012 < hodnota parametru P013.
parametru P012
F212 Chybné nastaveni O Nastavte hodnotu parametru P211 < hodnota parametru P212.

6.2. Vystrazna hlaseni

Pri vyskytu vystrahy méni¢ pracuje dale a na displeji blikaji vSechny desetinné tec¢ky. Posledni vystraha je
uloZzena jako hodnota parametru P931 a lze ji odtamtud kdykoliv pfeCist. Parametr je vynulovan pfi odpojeni
napajeni ménice.

Vystraha | PFi€ina Zpusob odstranéni zavady
002 Omezeni proudu O Zkontrolujte, zda vykon motoru odpovida vykonu ménice.
aktivovano Q Prodluzte dobu rozb&hu (P002).
O Zkontrolujte hodnotu statorového odporu motoru (P089).
Q ZmenSete hodnotu poate€niho zvétSeni napéti pfi rozbéhu (P0O78
a P079).
O Zkontrolujte, zda motor neni mechanicky zablokovan nebo pietizen.
004 Pfekroeno omezeni
skluzu
005 PfekroCena dovolena (O Zkontrolujte, zda neni pfili§ velka teplota okoli.
teplota chladi¢e O Pfi snizenych otackach musi dojit ke snizeni zaté?ovaciho momentu
ménice motoru, protoze méni€ neni dostateéné chlazen ventilatorem motoru.
006 PrekroCena dovolena |0 Zkontrolujte, zda neni motor pretiZzen.
teplota chladi¢e O Pfi snizenych otackach musi dojit ke snizeni zatéZovaciho momentu
motoru motoru, protoZe méni¢ neni dostateéné chlazen ventilatorem motoru.
010 Pretizeni zdroje O Zkontrolujte vnéjsi obvody zdroje +15V , +10V +5V.
referenéniho napéti
018 Automaticky start po |0 Dochézi k automatickému nulovani poruchy. Po jejim vynulovani méni¢
vyskytu poruchy provede automaticky start.
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7. Technické udaje ménicu

Ménice COMBIMASTER s jednofazovym napajenim 1x 230 V

Typ ménice (velikost CSA) CM12 CM25 CM37 CM55 CM75
Objednaci ¢islo*) 2p 1UA ... | 7053-2Bx0z | 7063-2Bx0z | 7070-2Bx0z | 7073-2Bx0z | 7080-2Bx0z
4p 1UA ... | 7060-4Bx0z | 7070-4Bx0z | 7073-4Bx0z | 7080-4Bx0z | 7083-4Bx0z
Napajeci napéti 1x 208 +240V £10 %
Jmenovity vykon motoru 120 W 250 W 370 W 550 W 750 W
Vstupni proud 18A 32A 4,6 A 6,2 A 8,2 A
Jisténi sitového pFivodu 10 A 16 A
Prafez vodi&t (sit = meénic) 1,0 mm? 1,5 mm?
Osova vySka motoru 2 pal 56 63 71 71 80
4 pol 63 71 71 80 80
Méni¢e COMBIMASTER s tfifazovym napajenim 3x 380 V az 500 V
Typ ménice (velikost CSA) CM37/3 CM55/3 CM75/3 CM110/3 CM150/3
Objednaci ¢islo*) 2p 1UA.. | 7070-2Bxyz | 7073-2Bxyz | 7080-2Bxyz | 7083-2Bxyz | 7090-2Bxyz
4p 1UA ... | 7073-4Bxyz | 7080-4Bxyz | 7083-4Bxyz | 7090-4Bxyz | 7096-4Bxyz
Napajeci napéti ménice bez filtru 3x 380V az 500 V + 10 %
ménice s filtrem 3x 380V az 480V £ 10 %
Jmenovity vykon motoru 370 W 550 W 750 W 1100 W 1500 W
Vstupni efektivni proud 22A 28A 3, 7A 49 A 59A
Jisténi sitového pFivodu 10A
Prafez vodici (sit = ménig) 1,0 mm?
Osova vySka motoru 2 pal 71 73 80 80 90s
4 pol 71 80 80 90S 90L
Typ ménice (velikost CSB) CM150/3 | CM220/3 | CM300/3 | CM400/3 | CM550/3 | CM750/3
Objednaci gislo*) 2p 1UA ... |7090-2Bxyz [7096-2Bxyz|7106-2Bxyz |7113-2Bxyz|7130-2Bxyz | 7131-4Bxyz
4p 1UA ... |7096-4Bxyz|7106-4Bxyz|7107-4Bxyz|7113-4Bxyz|7130-4Bxyz |7133-4Bxyz
Napajeci napéti ménice bez filtru 3x 380V az 500 V + 10 %
ménice s filtrem 3x 380V az480 V £ 10 %
Jmenovity vykon motoru 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kw 7,5 kW
Vstupni efektivni proud 35A 4,7 A 6,4 A 10,0 A 12,2 A 16,0 A
Jisténi sitového pFivodu 10 A 16 A 20 A
Prafez vodi&t (sit = meénic) 1,0 mm? 1,5 mm? 2,5 mm?
Osova vyska motoru 2 pol 90S 90L 100L 112Mm 1328 132S
4 pol 90L 100L 100L 112M 132S 132M

*) Objednaci &islo

pozice y uréuje napajeci napéti
y = 2 ... 380+500V/50Hz, 3 ... 460+500V/60Hz
pozice z uruje provedeni motoru
z=0..IMB3,1...IMB5,4...IMV1,2 ... IMBl4 malg, 3 ... IM B14 velka,

6...IMB35

pozice x uruje typ vestavéného odrusovaciho filtru
x= U ... bezfiltru, A ... filtr tfidy A, B ... filtr tfidy B
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Technické udaje méniéid COMBIMASTER

Napajeci napéti

Frekvence napajeciho napéti
Celkovy uginik A

Uginnost ménice

Rozsah vystupni frekvence
RozliSeni vystupni frekvence
Pretizitelnost

Ochrany

Druh provozu

Druh regulace a fizeni

Doby rozbéhu a dobéhu

Vstup analogové poZadované
hodnoty

Rozliseni analogové poZadované
hodnoty

Stabilita poZzadované hodnoty
frekvence

Binarni vstupy

Binarni vystupy

Monitorovani teploty motoru

Sériové rozhrani

Teplota okoli pfi provozu
Skladovaci teplota

ZpUsob chlazeni ménice
Relativni vihkost vzduchu
Provozni nadmoiska vyska
Stupen kryti

Odruseni

dle typu 1x 208 az 240V £10% nebo 3x 380 az 500V (s filtrem 480V) £10%
47 Hz + 63 Hz

20,7

97 %

2 po6lové motory 0 Hz + 100 Hz, 4 p6lové motory 0 Hz + 140 Hz

0,05 Hz

150 % po dobu 60s s cyklem 300s

e proti pfekro¢eni povolené teploty ménice

« proti pfekro€eni povolené teploty motoru

e proti pfepéti a podpéti

e proti zemnimu zkratu a zkratu mezi fazemi
» proti chodu zablokovaného motoru

mozny provoz ve vSech &tyfech kvadrantech

 linearni nebo kvadraticka charakteristika U/f
* FCC regulace (aktivni regulace magnetiza¢niho proudu)

0 az 650 s s moznosti po¢atecniho a koncového zaobleni (S-kfivka)

interni potenciometr
0+10V/2+10V (R=33kQ)
0 +20mA /4 -20mA (R;=300Q)

10 bith

e analogovd <1 %
« digitalni < 0,02 %

3 programovatelné 24 V ss (log.0 < 4V, log.1 = 7,5V+33V,
Ri=6,5 kQ, Rimax=5 MA)

1 relé s programovatelnou funkci (60 V /0,5 A,st; 30 V/ 1 A,ss)
odporova zatéz, civky relé a stykac¢d nutno opatfit diodami nebo RC ¢&leny

« vypocet dle oteplovaciho integralu ﬁz.dt
« vstup pro pfipojeni pozistoru PTC vestavéného v motoru

RS485

-10 ++40 °C

-40 ++70 °C

chlazeni pomoci ventilatoru motoru

99 % bez srazeni vodni pary

do 1000 m nad mofem, pro vét§i nadmofiské vysky je nutna redukce proudu
IP55

dle vestavéného filtru CSN EN 55011 tfida A nebo B
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8. Prehled parametru
Typ ménice: Datum nastaveni:
Vyrobni &islo: Nastaveni provedl!:
Gislo NAzev parametru Rozsah hodnot Tovarni ] Nva_stavenl'
nastaveni |uzivatelem
P0O01 ¢ | Veli¢ina zobrazovana na displeji 0az8 Vyst, gmit.
P002 rl?;)?:a:érﬁstu vystupni frekvence ménice z 0 Hz 010 a2 650.00 s 10.00 s
P003 rl?;)téaHp;oklesu vystupni frekvence ménice z f; .« 0.00 a2 650.00 s 2500 s
P004 § tzz?/?gle-nlirgli(\;ky narustu a poklesu otacek, 00282400 s 00s
PO05 rPnoéZneilggvané hodnota vystupni frekvence 0.00 a2 120.00 Hz 50.00 Hz
P0O06 Vybér zdroje poZzadované hodnoty 0az2 analog.lvstup
PO0O7 Ovladani ze svorkovnice nebo z OPm2 0az1 svorkoovnice
P0O09 ¢ | Stupen pfistupovych prav 0az3 POOO+OP009
P012 £ | Minimalni hodnota vystupni frekvence fin 0.00 az 400.00 Hz 0.00 Hz
P013 £ | Maximalni hodnota vystupni frekvence fiax 0.00 az fax HZ 50.00 Hz
P014 ¢ | Potlaceni 1. rezonanéni frekvence motoru 0.00 az fa HZ 0.00 Hz
P015 ¢ Qgé%r\]/f;igrgkf:iitén;énrgfg;g © opnoven! 0azt neak(t)ivm’
P016 { | Synchronizace na otacejici se motor 0az2 neak(t)ivm’
PO17 © rZapmilzc;b zaobleni rozbéhové nebo dobéhové 1232 kontintélné
P018 ¢ | Automaticky restart pii vyskytu poruchy 0az1 neak(t)ivnl’
P019 { | Sitka pasma rezonanénich frekvenci motoru 0.00 a2 10.00 Hz 2.00 Hz
P020 SDeot;?O:gfbéhu pfi synchronizaci na otacejici 0.10 a% 650.00 Hz 500s
PO2L | 1\ oinots anslogového Signals vetupu AINI 00082 itz |  000Hz
PO22 3 | 1\ Ginots anslogovéo Signals vetupu AINI 00082 Hz | 50.00 Hz
P023 & Xmlanalogového vstupniho signélu vstupu 0as2 4+203mA
PO24 3 | [sadovant hodnote 0222 | neprsita se
P027 ¢ | Potlaceni 2. rezonanéni frekvence motoru 0.00 az fax 0 Hz
P028 ¢ | Potlaceni 3. rezonanéni frekvence motoru 0.00 az fax 0 Hz
P029 ¢ | Potlaceni 4. rezonanéni frekvence motoru 0.00 az fax 0 Hz
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PoZadovana hodnota pfi krokovani,

PO31 ¢ smysl otaeni doprava 0.00 aZ fax Hz 5.00 Hz
P032 ¢ zr‘;’fyi?g;’:gjnf‘gggg pii krokovani, 0.00 a2 foyax HZ 5.00 Hz
P033 {¢ | Doba rozbéhu motoru pfi krokovani 0.00 az650.00 s 10.00 s
P034 { | Doba dob&hu motoru pfi krokovani 0.00 22 650.00 s 10.00
PO35 Smeér ota¢eni motoru 0az1 vprgvo
P041 ¢ | Pevna poZadovana hodnota FSW1 0.00 az fax Hz 5.00 Hz
P042 {¢ | Pevna poZzadovana hodnota FSW2 0.00 az fax Hz 10.00 Hz
P043 {¢ | Pevna poZzadovana hodnota FSW3 0.00 az fnax Hz 15.00 Hz
P044 ¢ | Pevna poZadovana hodnota FSW4 0.00 az fax Hz 20.00 Hz
P046 { | Pevna pozadovana hodnota FSW5 0.00 az fnax Hz 25.00 Hz
P047 { | Pevna pozadovana hodnota FSW6 0.00 az fnax Hz 30.00 Hz
P048 {¢ | Pevna poZadovana hodnota FSW7 0.00 az fax Hz 35.00 Hz
P050 ::né/\%tf)o;éznlig\%/gé pozadovane hodnoly Oaz7 bez in(\)/erze
PO51 Vybér Fidici funkce binarniho vstupu DIN1 0az20 zap. v?)ravo
P052 Vybér Fidici funkce binarniho vstupu DIN2 0az20 zap. 5Ievo
PO53 | Vyber fidici funkce binarniho vstupu DIN3 04220 st plooruchy
P0O56 Doba zpozdéni binarniho vstupu 0az2 12,50ms
P058 { | Doba zpozdéni povelu ,zap* 0.0a2650.0s 0.0s
PO61 | Vybér funkce relé RL1 0az13 poruiha
P062 [Z?(\éloé?_g funkce elektromechanické brzdy 0 a3 4 zakégéna
P063 Eﬁ?ﬁzﬁ%%idﬁnn;tgiﬁ odpojeni externi brzdy 085200 s 10s
PO64 Erci)giggﬁuidnégio%o sepnuti externi brzdy 085200 s 10s
P071 ¢ | Kompenzace skluzu 0az 200 % 0%
P0O72 ¢ | Omezeni skluzu 0 az 500 % 500 %
PO73 { | Brzdéni stejnosmérnym proudem 02az 150 % 0%
P074 ¢ | Omezeni trvalého proudu motoru 0az1 omezénl' 2t
P0O76 ¢ | Modulaéni frekvence 0az3 16 genbeobgszl—u
PO77 Volba médu fizeni a regulace 0az3 Iineérgi o
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PO78 { | Trvalé zvySeni napajeciho napéti motoru 0az 250 % 50 %
PO79 & rZ(;/gsee;llj napajeciho napéti motoru pfi 0 a2 250 % 0%
P081 Jmenovita hodnota frekvence motoru 0 az fhax Hz 50.00
P082 Jmenovita hodnota ota¢ek motoru 0az99990t. /min| dle motoru
P083 Jmenovita hodnota proudu motoru 0az999A dle motoru
P084 #T;te;rc;vité hodnota napajeciho napéti 0 a2 1000 V ZSSOB%bo
P085 Jmenovita hodnota vykonu motoru 0az100.0 kW dle motoru
P086 £ | Omezeni proudu motoru 0az 250 % 150 %
087 4 | ket o T PTC
P089 | Hodnota statorového odporu 0.01az100.00 Q dle motoru
P091 ¢ | Adresa méniCe 0az30 0
P092 ¢ | Rychlost pfenosu dat sériové komunikace 3az7 6
P03 5 | Nl e prodeta mezl e w205 | o
pov | sinEhodnta reience b Oatimte | 5000
e e :
P099 ¢ | Typ rozsifujiciho modulu 0az2 Zédony
P101 £ | Provoz ménice v Evropé nebo v USA 0az1 Evrc(J)pa
P111 Jmenovity vykon ménice 0.00 a2 10.00 kw dle ménice
P112 Typ méni¢e (model) 1az8 dle ménice
P113 Typ ménic¢e (jmenovity vykon) 0az29 dle ménice
P121 8g?$c;kovéni/zablokovéni tlacitka ,zap" na 0as 1 povmlenO
p122 ?gsé?ggspg;agg:%véni tact 0azt povolleno
P123 Odblokqv?ni/zablokovénl' tlacitka 0as 1 1
.Krokovani“ na OPm2 povoleno
P124 S:t()jlloplﬁ])\zléni/zablokovéni tlagitek ,A“ a [ 0az 1 povollena
P125 ootggleorlfior\]/jrg I/D ﬁwaZlJIOkOVéni reverzace 0az 1 povolleno
P151 ¢ | Funkce zelené LED 0azb standirdm’
P152 ¢ | Funkce Zluté LED 0az5h standgrdni
P201 Volba PI regulatoru 0az2 neakcl?ivm'
P202 ¢ | Proporcionalni konstanta Pl regulatoru 0.0 az 999.9 1.0
P203 $ | Integracni konstanta PI regulatoru 0.00 az 99.99 0.00
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COMBIMASTER  Z&kladni popis

P205 ¢ | Doba vzorkovani Pl regulatoru 1 az 2400 1
P206 iagsu?girfnstanta filtraéniho ¢Clenu PI 0 a3 255 0
pa07 5 | e e e et
P208 rF’ec;jlillrg[taorsLijgné\Iu zpétnovazebniho Cidla Pl 0 a1 klagné
P211 g&?;mlf}l?égl?lg?grtj signalu zpétnovazebniho 0.00 a2 100.00 % 0.00 %
P212 g Mgf(alrgflrgbt?;tgﬁa signalu zpetnovazebniho 0.00 a2 100.00 % |  100.00 %
P33l Zpusob zadavani analogoveé Zadané hodnoty 0 a3 4 analog2.+pot.
P332 ¢ ZR;;:r?g Leorgrr:gglo nastaveni analogové 0 a2 100 % 10 %
P726 o zéo#]gtr;rotoru pfi synchronizaci na otalejici 0 a2 250 % 50 %
P910 ¢ | Volba zpisobu oviadani Oaz4 mis(:m'
pP922 Verze programového vybaveni 0.00 a2 99.99
P944 Tovarni nastaveni parametr(i Oaz1 0
P971 ¢ | Ukladani parametrli 0az1 1
PO86 Pfimé ovladani relé RL1 a RL2 0az3 0

9. Poznamky

zafi 1999
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SIEMENS AG
Subdivize A&D SD
Postfach 3269

Tato tiskovina je jednim z mnoha informacnich
D-91050 Erlangen

materialt subdivizi ,Elektrické pohony
a vykonova elektronika“, které jsou soucasti
divize A&D - Automatizace a pohony.

U firmy Siemens s.r.o. v Praze a v poboc¢kach
v Brné a Ostravé jsou k dispozici dal$i materialy
(katalogy, navody k obsluze a udrzbé,
podrobné popisy vyrobkd, atd ...), ¢aste¢né
prelozené téz do Cestiny.

Siemens s.r.o.
divize A&D
Evropska 33a
160 00 Praha 6
tel.: 02 - 3303 1111, 3303 2440, 3303 2442
fax: 02 — 3303 2495
jiri.winkler@rg.siemens.cz
jan.podrapsky@rg.siemens.cz

Vas obchodni partner:

Obj. €. BA 9909 — 000 — 004PZ
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