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Vystrazna a bezpecnostni upozornéni

1. Vystrazna a bezpeénostni upozornéni

Upozornéni

o Ctéte pozorné vsechny vystrahy, upozornéni a pokyny, které obsahuje tento navod
k obsluze nebo které jsou umist ény na vystraznych Stitcich m éni¢e. Dbejte na to, aby vSechny
vystrazné Stitky byly dokonale Citelné. Poskozené nebo chyb &jici stitky nahradte novymi.

O Dfive nez zagnete pracovat s méni¢em, pfectéte dikladné navod k obsluze a seznamte
se s kontrolnimi a ochrannymi zafizenimi. Pfi praci s méni¢em je na to uz pozd &é. Dbejte na to,
aby s méni€em nemanipuloval nikdo bez p fisluSnych znalosti.

A
7
A
7

Vystraha

O Na nékterych ¢astech ménice 6SE32 - MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector se
vyskytuji nebezpecna elektricka nap éti a méni¢ napaji rotujici mechanické zafizeni. Jestlize
pfi uvadéni meéni¢e do provozu nebude postupovano podle tohoto navodu a bezpecnostnich
predpist, mize dojit k t&zkym nebo smrtelnym uraz dm nebo ke znaénym hmotnym Skodam.

O Prace na méni¢i mohou provadét pouze kvalifikované osoby, které musi byt seznamené
se vSemi vystrahami a opatienimi, tykajici se dopravy, sestaveni a obsluhy méni¢e uvedené
v tomto navodu k obsluze a udrzbé.

O  Silovy pfivod ménite musi byt pevny a m &ni¢ musi byt uzemnén (norma IEC 536, CSN 33
0600 tfida ochrany I). Pokud je pouzito zafizeni proti ochrané pfed zbytkovym proudem, musi
byt toto zafizeni typu B.

O Bezporuchovy a spolehlivy provoz zafizeni je podminén dodrzenim stanovenych
technickych podminek pfi dopravé, skladovani, sestaveni, montazi a odborné obsluze
a udrzbé.

Q Frekvenéni méni¢e 6SE32 - MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector jsou za fizeni
vykonové elektroniky ana nékterych Castech méniCe se vyskytuji vysoka napéti. Na
kondenzatorech stejnosm &rného meziobvodu je i po vypnuti m éni¢e a odpojeni napdjeciho
napéti po urcitou dobu jesté vysoké napéti - nebezpecné napéti se mlze vyskytovat na vdech
silovych svorkach méni¢e. S ménicem je dovoleno manipulovat az po 5 minutach po odpojeni
napajeciho napéti. Pfi praci s méniCem je tfeba davat pozor na volné pfistupné ¢asti pod
napétim. Je proto nutné zajistit, aby nedo$lo k dotyku s té€mito astmi a pracovat se zvySenou
opatrnosti.

Q Ménice s tfifazovym sitovym napajenim a zabudovanym odrusovacim filtrem nesmi byt
pfipojeny na sit pfes proudovy chrani¢ (viz norma DIN VDE 0160, kapitola 6.5).

Q | kdyz motor neni v chodu, mlze se na nasledujicich svorkach vyskytovat nebezpecné
napéti:

- pfivodni svorky uréené pro pfipojeni sitového napéti L/L1, N/L2 nebo L/L1, N/L2, L3,

- vystupni svorky k motoru U, V, W,

- svorky pro pfipojeni brzdného odporniku ne bo brzdné jednotky B+/DC+, B-/DC-.
Q Za urcitych podminek pfi jistém nastaveni parametr i mGze méni¢ po vypadku napajeciho
napéti a nasledném obnoveni dodavky elektrické energie znovu automaticky uvést motor do
chodu.

Q Frekvencni méni¢ umoznuje tepelnou ochranu motoru dle pozadavk 0 UL508C, cast 42
(viz. parametr PO74). Tepelnou ochranu motoru Ize zajistit téZ externim teplotnim snimacem
PTC umisténym ve vinuti motoru.

Q Zafizeni je mozné provozovat na sitich se zkratovym proudem do 100 000A p fi max.
napéti 230V/460V, pokud se pouziti pojistky s p Ffedepsanou charakteristikou vypnuti.

a Frekvencni méni¢ nesmi byt pouzit jako za fizeni nouzového stopu dle EN 60204, 9.2.5.4.

unor 2000



6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Vystrazna a bezpecnostni upozornéni

Vystraha

O Pripojovat méni¢, uvadét ho do provozu a odstrafiovat poruchy miize pouze osoba, ktera
byla dikladné seznamena se vSemi upozorn énimi i pokyny a pravidly pro provadéni obsluhy
a udrzby podle tohoto navodu k obsluze a udrzbé.

O Détem, cizim a nekvalifikovanym osobam je p fistup k ménici zakazan!

O Méni¢ smi byt pouzivan pouze k ucelim specifikovanym vyrobcem. Svévolné zm ény,
pouzivani nahradnich dil, které nejsou poskytnuty nebo doporuceny vyrobcem, mohou
zpUsobit pozary, vypadky elektrické energie nebo zran éni.

O Mséjte tento navod vzdy po ruce a prfedejte ho vSem uzivatel im!

Evropské smérnice pro zarizeni nizkého napéti

Frekvencni méniCe fady MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector spl fiuji pozadavky evropské sm érnice

pro zafizeni nizkého napéti 73/23/EED a doplfiik(i 98/68/EEC. Ménice jsou certifikovany dle pozadavk G

nasledujicich norem:

EN 60146-1-1 Frekvencni ménice s polovodi¢ovymi prvky - vSeobecné pozadavky a frekvenéni m énice
komutované siti.

EN 60204-1 Bezpecnostni pozadavky pracovnich stroj U - Elektricka zafizeni pracovnich stroju

Evropské smérnice pro pracovni stroje

Frekvencéni méni¢e fady MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector nespadaji do sm érnic pro pracovni
stroje. Pfesto zafizeni byla navrzena tak, aby vyhovovala zasadnim pozadavk ium ochrany a bezpecénosti
v typickych aplikacich, pro které jsou m énice uréeny.

Evropské smérnice elektromagnetické kompatibility

Pokud budou dodrzeny doporuéeni uvedena v tomto navodu kobsluze, frekvenéni ménice Fady
MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector budou spl hovat pozadavky evropské sm érnice
elektromagnetické kompatibility EN61800-3 Normy vyrobk i EMC - Pohony.

UL ¢ YL

Rizeni vyrobniho procesu Siemens plc je v souladu s pozadavky 1ISO 9001,
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Vystrazna a bezpecnostni upozornéni

1.1. Definice

o Kvalifikovana obsluha

Ve smyslu navodu k obsluze a udrzbé, resp. vystraznych pokyn( uvedenych na samotném vyrobku, jsou to
osoby, které jsou znalé sestaveni, montaze, uvedeni do provozu a provozu vyrobku a maji odpovidajici
kvalifikaci pro svou ¢innost:

1. vzdélani nebo 3koleni, resp. opravnéni zapinat a vypinat, uzemnovat a oznalovat elektrickd zafizeni
a pristroje podle bezpecnostnich p fedpisi,

2. vzdélani nebo Skoleni podle norem bezpec€nosti prace o pouzivani pfisluSnych ochrannych pracovnich
pomucek pfi praci a péci o né,

3. Skoleni prvni pomoci.

o Nebezpedi

Ve smyslu tohoto navodu k obsluze a Gdrzbé a vystraznych pokyn( uvedenych na samotném vyrobku znamena,
Ze v pfipadé, kdyZ nebudou respektovany bezpecnostni p fedpisy, dojde k téZkému nebo smrtelnému urazu nebo
ke znacnym hmotnym Skodam.

e Vystraha

Ve smyslu tohoto navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokyn( uvedenych na samotném vyrobku znamena,
Ze v pfipadé, kdyz nebudou respektovany bezpeénostni p fedpisy, mize dojit k téZkému nebo smrtelnému Urazu
nebo ke znaénym hmotnym Skodam.

e Upozornéni

Ve smyslu tohoto navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokyn( uvedenych na samotném vyrobku znamena,
Ze v pFipadé, kdyz nebudou respektovana upozorn éni, mize dojit k Urazu nebo ke hmotné Skodé.

e Poznamka

Ve smyslu tohoto navodu k obsluze a udrzbé je to dullezita informace o vyrobku nebo o pfislusné ¢asti navodu
k obsluze a udrzbé, na kterou je nutné zvlaSt upozornit.

unor 2000 7
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Vystrazna a bezpecnostni upozornéni
2. Prehled

21. Popis ménice a jeho funkce

6SE32 - MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector jsou frekvenéni m éniCe s napétovym meziobvodem
urCené k napajeni tfifazovych asynchronnich a synchronnich motor. Ménice MICROMASTER Vector a
MIDIMASTER Vector mohou napdjet t fifazové asynchronni a synchronni motory s vykony od 120 W do 75 kW.

Obvody fizeni a regulace jsou realizovany pomoci digitalni techniky s mikroprocesorovym fizenim a vykonovymi
tranzistory typu IGBT. Metoda vektorového fFizeni bez zpétné vazby umoznuje dosahnout pfiznivé hodnoty
toCivého momentu pohonu v Sirokém rozsahu otacek a zatizeni motoru. Ochranné funkce m éni¢e a motoru
zajistuji dokonalou ochranu pohonu.

Charakteristické vlastnosti

o Velice snadné pfipojeni, nastaveni a uvedeni do provozu.
¢ Obvody mikroprocesorového fizeni a regulace zabezpecuji vysokou spolehlivost a flexibilitu zaFizeni.
o Vestavény technologicky PID regulator umoZfiuje fizeni procesu bez nutnosti nad fazeného fidiciho systému.
o Nastavitelnd doba rozb &hu a dobé&hu s pocate¢nim a koncovym zaoblenim rozb &hové kfivky.
e Ménice jsou vybaveny Sesti binarnimi vstupy, dv éma reléovymi vystupy, dvé&ma analogovymi vstupy a jednim
(MMV) nebo dvéma (MDV) analogovymi vystupy. VSechny vstupy a vystupy jsou programovatelné.
¢ Pozadovanou hodnotu vystupni frekvence (a tedy i hodnotu otacek motoru) Ize zadavat t émito zpUsoby:
1. pfimym ¢iselnym zadanim hodnoty frekvence,
2. analogovym napétovym nebo proudovym signalem,
3. externim potenciometrem,
4. motorpotenciometrem 1),
5. az osmi pevné prednastavenymi hodnotami frekvence,
6. prostfednictvim sériového rozhrani (USS protokol, PROFIBUS, CAN bus).
e Ochrana ménice i motoru pfed pfetizenim.
e Moznost brzdéni pomoci brzdné jednotky nebo stejnosm érnym proudem kompaundnim zp Gsobem.
e Ovladaci panel pouziva membranovou klavesnici, jejiz vyhodou je zna&na odolnost v naroéném provozu.
o I\U/Iggicg)e je mozné dalkové ovladat prostiednictvim sériového rozhrani RS 485 s komunikaénim protokolem
e P¥i pouziti komunikaéniho protokolu USS je mozné ovladat az 31 m énicu.
e Konektor sériového rozhrani lze pouZit k pfipojeni externiho ovladaciho panelu nebo jako externi
komunikacni rozhrani RS 485.
¢ Hodnoty parametr( se automaticky ukladaji do nemazatelné pam éti EEPROM a nastavené hodnoty z Ustavaji
zachovany i po vypnuti napajeciho nap éti ménice.

o Cinnost frekvenénich méniéti 6SE32 - MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector m (iZze byt pfizpliso-
bena téméf vSem moznym pracovnim a provoznim podminkam pohonu jednoduchym nastavenim
parametrU.

¢ Prednastavené hodnoty parametr U odpovidaji pozadavk tm evropskych a severoamerickych norem.

e Komfortni ovladaci panel umozfiuje nastavit dvé sady parametrd motoru a snadny zpuUsob nastaveni,
uchovani a kopirovani parametr Q.

o Rozsifujici komunikacni modul PROFIBUS nebo CAN bus.

" motorpotenciometr ~ timto pojmem je Casto oznaCovana takova funkce, Ze jednim tlacitkem (vice) se zvySuje hodnota a druhym

tlacitkem (méné) se snizuje; pfi uvolnéni tlagitek zustava nastavena posledni hodnota
2 yss (Universelles Serielles Schnittstellenprotokoll) ~ univerzalni protokol uréeny ke komunikaci prost fednictvim sériového rozhrani,
vyvinuty firmou Siemens AG, uréeny zejména pro aplikace v oblasti pohon(
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Montaz a instalace

3. Montaz a instalace

Vystraha

O Frekvenéni méni¢ musi byt uzemnén.

Q Spolehlivy provoz ménice je podminén tim, Ze ménic¢e budou namontovany a uvedeny do
provozu pracovniky s pfislusnou kvalifikaci a pfi dodrZzovani pokyn( a upozornéni, ktera jsou
uvedena v tomto navodu k obsluze a udrzbé.

O 2Zvlasté je nutné respektovat vSeobecné zfizovaci a bezpecnostni pfedpisy pro prace na
silnoproudych zafizenich, odborné pouzivat naradi a pouzivat ochranné pracovni pom Ucky
dle pfislusnych predpisu.

O Na silovych svorkach ménice se mize vyskytovat vysoké nap éti nebezpeéné Zzivotu. Po
odpojeni méniCe od sité vyckejte alesponn 5 minut nez zanete manipulovat se silovymi
obvody ménice.

O Nedodrzovani vySe uvedenych pfedpisi a zasad mze mit za nasledek smrt, tézka
zranéni nebo zna¢né hmotné Skody.

Q V pripadé, ze méniCe budou montovany do rozvad éCové skfiné, ujistéte se, ze chlazeni
skfiné je dostatecné nebo z (istal dostatecny prostor, aby nedochazelo k akumulaci tepla.

O Je nutné vyloucit nadmérné vibrace a otfesy.

O Plasticky material méniCe muze byt poskozen oleji nebo mazivy. P fi montazi dbejte na
Cistotu a zabrante uSpinéni ménie uvedenymi latkami.

Upozornéni: PFi vybéru mista a dalSich nalezitosti montaze méniCe uvazte, zda nebude nutné instalovat
néktera doplfikova vybaveni, napF. odruSovaci filtr, vstupni a vystupni tlumivku apod.

Nad méni¢em musi byt ponechan volny prostor nejmén & 100 mm, pod []
méniCem nejméné 160 mm aby byla zajiSténa cirkulace chladiciho vzduchu
viz obr. 1.

V pfipadé, Zze méni¢e budou montovany do rozvad &Cové skfiné, ujistéte se, 2 4
Ze chlazeni skfiné je dostate€né nebo zUstal dostatecny prostor, aby
nedochazelo k akumulaci tepla. Potfebné rozméry rozvadécové skfing a
mnozstvi chladiciho vzduchu je uvedeno v kapitole 3.8.2. Pfivody k
potenciometru nebo k externimu zdroji Fidiciho napéti vedte stinénym lH
kabelem.

11

Maximalni délka vodi€i mezi zdrojem pomocného napéti +15V a
ovladacimi vstupy je 5m. Pokud je pouzit externi napajeci zdroj m Uze byt
délka pfivodnich vodi€¢l delsi. V tomto pfipadé vedte vodiCe stinénym
kabelem, ktery bude uzemnén na stran& zdroje. Pokud vzdalenost
pfivodnich vodi¢t je velka, je vhodné vstupy oddélit pomocnymi
oddélovacimi relé.

N

Obr. 1 Volny prostor kolem
ménice
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Montaz a instalace

3.1. Provoz ménice na izolované siti (IT sit))

Méni¢e kmitoctu mohou pracovat v izolovanych sitich. Pokud dojde k ke zkratu jedné z napajecich fazi na zem,
méni¢ bude pokradovat v ¢innosti. Pokud dojde ke zkratu jedné z vystupnich fazi na zem, ménic ohlasi poruchu
F002 (pfekroceni proudu).

Poznamka: Pfi provozu méni¢e kmito¢tu MIDIMASTER Vector na izolované siti musi byt nastaven spinaci
modulacni kmito€et na 2kHz (P076 = 6 nebo 7).

3.2. Provoz ménice s proudovym chrani¢cem

Méni¢ kmitoétu mize byt na vstupu vybaven proudovym chrani¢em pokud budou dodrZzeny nasledujici

pozadavky:

— proudové relé bude typu B

— Unikovy proud relé bude 300mA

— nulovy vodi¢ napajeci sité bude uzemnén

— jednim proudovym relé bude chranén pouze jeden méni¢ kmitoc¢tu

— max. délka motorového kabelu bude 50m v pfipadé stinéného kabelu nebo 100m v pfipadé nestinéného
kabelu

3.3. Uvedeni ménice do provozu po delsi dobé skladovani

Pokud od data vyroby uplynul vice nez 1 rok je nutné znovu naformovat kondenzatoru meziobvodu ménice

nasledujicim zpusobem:

e Meénic byl vyroben pred 1 az 2 roky
Pripojte méni¢ k napajeci sité a ponechejte ho zapnuty po dobu 1 hodiny; po této dobé muzete dat povel k
chodu motoru.

e Meénic byl vyroben pfed 2 az 3 roky
Pouzijte zdroj s nastavitelnym stfidavym napétim (napf. regulaéni transformator); nastavte napajeci napéti
na hodnotu 25% jmenovitého napéti a ponechejte ho po dobu 30minut; zvySte napéti na 50% a ponechejte
ho dalSich 30minut; zvySte napéti na 75% a ponechejte ho dalSich 30minut; zvyste napéti na jmenovitou
hodnotu a po 30minutach mizete dat povel k chodu motoru; celkova doba formovani bude trvat 2 hodiny.

e Meénic byl vyroben pred déle nez 3 roky
Postupujte obdobné jako v predeSlém pfipadé, jednotlivé kroky prodluzte na 2 hodinové; celkova doba
formovani bude trvat 8 hodin.

FREKVENCNI MENIC

stinény ovladaci
kabel

stinény
napajeci

£

S stinény motorovy
™

N kabel

©

o

o

kabel

ODRUSOVACI * uzemnéni filtru
FILTR pfimo k montaznimu

/ panelu

S & 8
W
. nestinény
napajeci
kabel

Obr. 2 Zapojeni ménice z hlediska minimalniho ruseni
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3.4.

6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Montaz ménice MICROMASTER Vector

Méni¢ upevnéte dle montaznich pokyn( v tabulce a na obr. 3. Srouby M4 utahujte momentem 2,5Nm, $rouby

M5 momentem 3Nm.

V1

L

S1

V2
V1

V2

Obr. 3 Vrtaci pfedpis a rozmérovy nacrtek méni¢ti MICROMASTER Vector

Rozméry pro upevnéni méni¢e MICROMASTER Vector

typ ménice rozmér | rozmér |hloubka| rozmér | rozmér | rozmér | rozmér |k montazi budete
V S V1 V2 81 F  |potfebovat
MMV12 a MMV12/2 = 2 Srouby M4, 2 matky
MMV25 a MMV25/2 M4, 2 podlozky M4
MMV37 a MMV37/2  |147 mm| 73 mm |141 mm|160 mm|175 mm - 55 mm |= otvory vrtat vrtakem
MMV55 a MMV55/2 0 $4,5 mm (rozmér U)
MMV75 a MMV75/2
= 4 Srouby M4, 4 matky

MMV110 a MMV110/2 M4, 4 podlozky M4
MMV150 a MMV150/2 184 mm|{149 mm|172 mm|{174 mm|184 mm|138 mm - N otvoryF\)/rtat vrtékem

0 ¢$4,8 mm (rozmér U)
MMV220 a MMV220/2 = 4 Srouby M5, 4 matice
MMV300 a MMV300/2 [215 mm|185 mm|195 mm|204 mm|232 mm|174 mm| - MS, 4 podlozky M5
MMV400/2 = otvory vrtat vrtakem

0 ¢ 5,6 mm (rozmér U)
MMV37/3 = 2 Srouby M4, 2 matky
mmx?%% 147 mm| 73 mm |141 mm|160 mm|175 mm - 55 mm N c“ﬁjéfy?/?tcgf\fl:tég%
MMV150/3 0 ¢$4,5 mm (rozmér U)
MMV220/3 = 4 Srouby M4, 4 matky
NiVerrod 184 mm|149 mm|172 mm|174 mm| 184 mm 138 mm| - | c'\)’sofy‘\’fr’t‘!fj'r‘tég‘:n
MMV300/3F 0 ¢$4,5 mm (rozmér U)
mmxjggglz = 4 Srouby M5v, 4 matice
MMV550/3 215 mm|185 mm|195 mm|204 mm|232 mm|[174 mm| - M5, 4 podiozky M5
MMV550/3F = otvory vrtat vrtakem
MMV750/3 0 ¢ 5,6 mm (rozmér U)
MMV750/3F

Pod méni¢em je z dlivodu chlazeni nutné zachovat volny prostor alespon 160 mm, nad 100mm.

unor 2000
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Montaz a instalace
3.5. Elektricka instalace ménice MICROMASTER Vector

Vystraha

Q P¥iinstalaci méni€e nesmi byt v zadném pripadé porusena bezpecénosti opatieni.

Upozornéni

O Na deskach s ploSnymi spoji jsou umistény polovodiCové soudastky CMOS, které jsou
citivé zvlasté na statickou elektfinu. Proto se jich nedotykejte rukama nebo kovovymi
predméty. Pouze pfi zapojovani vodi€d mulzete ke Sroubovani Sroubl svorkovnice pouzit
izolovany Sroubovak.

O Silovy pfivodni i motorovy kabel a ovladaci kabel musi byt vedeny samostatné.

Varovani

O Pfed zapocletim praci odpojte napajeci pfivod k ménidi.

O Ujistéte se, ze motor ma spravné zapojené vinuti. Ménice s jednofazovym nebo
trojfazovym vstupem na napéti 230V nesmi byt pfipojeny na napéti 400V. V opaéném
pripadé dojde ke zniceni ménice !

Ujistéte se, vykon ménice odpovida poZadovanému vykonu pohanéné aplikace s pfihlédnutim na specifické
pozadavky pohonu. Zda skuteéné napajeci napéti odpovida technickym pozadavk( méniCe a ménic je jistén
odpovidajicim jisti€em nebo pojistkami.

Pro ovladani pouzijte stinény kabel. Pouzivejte vyhradné médéné vodi¢e nebo kabely s médénymi ,zilami®,
uréené pro provoz pfi teplotach do 60/75°, tfida 1.

Na pfiSroubovani Sroubud na svorkovnici pouzijte tyto Sroubovaky:

= silova svorkovnice - kfiZovy Sroubovak 4 + 5 mm

= fidici svorkovnice - plochy Sroubovak 2 + 2,5 mm.

Silové svorky na ménici (vstupni napajeci a vystupni motorové) utahujte s maximalnim momentem 1,1Nm.

Ménic¢e MICROMASTER Vector Ize provozovat na sitich s napétim 230/415V se zkratovym proudem
1000/5000 A ef. (symetrickych). Ménice jistéte normalnimi pojistkami dle nasledujici tabulky:

Pojistky” nebo jistice” uréené k jisténi ménict MICROMASTER Vector

Jm. napéti | Typ ménice Jisténi Typ pojistky | Jm. napéti | Typ ménice Jisténi

1x 230V | MMV12 (/2) 10A 3NA3803 3x 230V MMV12/2 10A 3NA3803
MMV25 (/2) 10A 3NA3803 MMV25/2 10A 3NA3803

MMV37 (/2) 10A 3NA3803 MMV37/2 10A 3NA3803

MMV55 (/2) 16A 3NA3805 MMV55/2 10A 3NA3803

MMV75 (/2) 16A 3NA3805 MMV75/2 10A 3NA3803

MMV110 (/2) 20A 3NA3807 MMV110/2 16A 3NA3805

MMV 150 (/2) 20A 3NA3807 MMV150/2 16A 3NA3805

MMV220 (/2) 25A 3NA3810 MMV220/2 20A 3NA3807

MMV300 (/2) 32A 3NA3814 MMV300/2 20A 3NA3807

MMV400/2 25A 3NA3810
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3x MMV37/3 10A 3NA3803

380+500V | MMV55/3 10A 3NA3803
MMV75/3 10A 3NA3803
MMV110/3 10A 3NA3803
MMV150/3 10A 3NA3803 | " Pojistky s charakteristikou k jisténi vedeni, kabel
MMV220/3 16A 3NA3805 a ostatnich el. zafizeni pfed pretiZenim a zkratem.
MMV300/3 16A 3NA3805 Jedna se napf. o typy fady 3NA vyrabéné firmou
MMV400/3 20A 3NA3807 SIEMENS nebo PN, PHN, PHP, PV v soucasnosti
MMV550/3 20A 3NA3807 vyrabéné firmou OEZ Letohrad.
MMV750/3 25A 3NA3810 |2 Jistite s motorovou charakteristikou

3.5.1 Pripojeni ménice - velikost A

Umisténi svorkovnic na ménici je uvedeno na obr. 2.

fidici svorkovnice
svorky 23-26

svorky 1-
svorky 12-22

pfivod

pfipojeni
motoru

DIP

11 prepinace

pfipojeni %

brzdného Obr. 3 Umisténi svorkovnic u ménice velikosti A

odporniku

unor 2000
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Montaz a instalace

3.2

.5 Pripojeni ménice - velikost B

Svorkovnice ménice velikosti B jsou totozné jako u m énice velikosti A a budou pFistupné po odejmuti krytu.
PFipojované vodice se pfivadéji do meénice priuchodkami ze spodni strany. Kabely je t feba je protahnout otvory a
zajistit v gumovych ucpavkach. Umisténi jednotlivych
kabelu je uvedeno na obr. 4.

zavieny kryt

SVO

] -//; Ssloy
Bt

-
A=

rkovnic

a zajistéte ho. Ujistéte se, ze obnazené konce kabell jsou dostate¢né

dlouhé, aby dosahly do svorkovnice.

Pfed zpétnym upevnénim desky s prachodkami umistéte Fidici vodice
(jestlize jsou pouzity) do prvniho vyfezu spole¢né s napajecimi vodici, vodice
pro pfipojeni motoru umistéte do druhého vyfezu. Je dlilezité, aby ovladaci

a motorové vodi¢e byly vedeny oddélené.

Zapojte silové vodice do svorkovnic dle obr. 6 a Fidici vodiCe do svorkovnice

dle obr. 7.

Upevnéte zpét desku s prachodkami. Ujistéte se, Zze zapadky desky jsou ve

spravnych pozicich.

Zavrete kryt svorkovnice.

Obr. 4 Umisténi kabell u ménice velikosti B

4

deska s pruchodkami

. Zasunte do zapadky A dle obr. 4B Sroubovak malé

velikosti a zapadku stlacte dovnit f. Souc¢asné prstem
tahnéte za zapadku B na opac¢né stran é.

Tim se uvolni kryci panel svorkovnice, ktery je mozné
odklopit smérem doll. Pokud panel odklopite pouze
v Uhlu asi 30° a mirné na ného zatlacite v zadni ¢asti
smeérem do ménice, je ho mozné zcela vytahnout ze
zapadek smérem vpfed obr. 4B).

Povolte uzemnovaci Sroubek desky s prachodkami
C, stlacte zapadky D a E dle obr. 4C a sejméte desku
s prlichodkami pro kabely.

Protahnéte pfislusnou prichodkou odpovidajici kabel

Zapadka krytu svorkovnic

Uchopovaci vy¢nélek

Uzemnovaci Sroub desky s prdchodkami
Zapadky desky s prachodkami

Vstup pro ovladaci kabel (pramér diry 16,2mm
dovoluje pouziti kabelu do prdméru 10mm)

G: Napajeci silovy kabel (pramér diry 22,8mm

H

moow>
)
m

dovoluje pouziti kabelu do pruméru 14,5mm)
Motorovy silovy kabel (pramér diry 22,8mm
dovoluje pouziti kabelu do pruméru 14,5mm)

J: PFipojeni brzdného odporniku (prdmér diry
16,2mm dovoluje pouziti kabelu do priméru
10mm)

14
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3.2.6 Pripojeni ménice - velikost C

Svorkovnice ménice velikosti C jsou totozné jako u m énice velikosti A a budou pfistupné po odejmuti ventilatoru.
PFipojované vodice se pfivadéji do ménice prichodkami ze spodni strany. Kabely je t feba je protahnout otvory a
zajistit v gumovych ucpavkach. Umisténi jednotlivych kabelu je uvedeno na obr. 5.

1. Uchopte jednou rukou kryt ventilatoru, do
vyfezu A na spodni strané ménice dle obr. 5
zasufite Sroubovak stfedni velikosti a stlacte

J upeviovaci zapadku ventilatoru. Ventilator,
ktery je upevnén na oto¢ném pantu, odklopte
vpravo.

2. Stlacte zapadky B a C ve sméru Sipek dle
obr. 5 a odklopte vlevo desku s prlichodkami
pro kabely.

3. Protahnéte pfislusnou prichodkou
odpovidajici kabel a zajistéte ho. Ujistéte se,
Zze obnazené konce kabell jsou dostatecné
dlouhé, aby dosahly do svorkovnice.

deska s pruchodkami
4. Zapojte silové vodi¢e do svorkovnic dle
obr. 6 a Fidici vodi¢e do svorkovnice na obr. 7.
Je dulezité, aby ovladaci a motorové
vodic¢e byly vedeny oddélené.

ventilator v oteviené

poloze —"

5. Zaklapnéte zpét desku s prlichodkami.
Ujistéte se, Ze zapadky desky jsou ve
spravnych pozicich.

6. Zavrete drzak ventilatoru.

A: Zapadka drzaku ventilatoru

B a C: Zapadky desky s prachodkami

D: Vstup pro ovladaci kabel (pramér diry 16,2mm
dovoluje pouziti kabelu do priméru 10mm)

E: Napajeci silovy kabel (prdmér diry 22,8mm
dovoluje pouziti kabelu do praméru 14,5mm)

F: Motorovy silovy kabel (prdmér diry 22,8mm
dovoluje pouziti kabelu do praméru 14,5mm)

G: Kabel pro pfipojeni brzdného odporniku

(prdmér diry 16,2mm dovoluje pouziti kabelu do
priméru 10mm)

H: Konektor ventilatoru

J: Pant drzaku ventilatoru

Obr. 5 Umisténi kabell u ménice velikosti C

unor 2000 15



6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze
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3.2.7 PFipojeni sité a motoru

Ménice 6SE92 - MICROMASTER Vector mohou napajet asynchronni i synchronni motory, jednomotorové

i skupinoveé.

Upozornéni

O Ujistéte se, Zze motor je uréen pro pfipojeni na spravnou hodnotu nap éti a ménic je

napajen spravnym nap étim.

Je nutné zajistit, aby nap éti sitového pfivodu odpovidalo technickym podminkam, a aby sitovy pfivod byl
dimenzovan na pozadovany proud motoru. M éni¢ musi byt chranén vhodné dimenzovanymi pojistkami nebo

jistiCem.

Sitové napéti pfipojte tfizilovym kabelem na silové svorky L/L1, N/L2 a na zemnici svorku PE u jednofazového
ménice nebo Ctyfzilovym kabelem na svorky L/L1, N/L2, L3 a na zemnici svorku PE u tfifazového ménice.

Prufez vodiCu je uveden v kapitole 8.1. Technické udaje.
Pro pfipojeni motoru pouZijte &ty iZilovy kabel. Kabel se pfipoji na silové svorky U, V, W a na zemnici svorku PE
tak, jak je uvedeno v nasleduijici tabulce.

PE |1 [N2 | L3

PE |1 N2 | L3

Zapojeni silové svorkovnice

Silova Funkce ‘
svorkovnice N ) . )
PE uzemnéni sité N —
L/L1 sit’ovy pfivod je’dlnof’élzové tfifazoveé rjapéjeni
N/L2 sitovy privod napajeni 1x230V 3x400 az 500V
L3 sitovy pfivod (svorka se zapojuje jen el ul v | w elolvw

u ménicu s trifazovym napajenim 3x

230V)
PE uzemnéni motoru
U privod k motoru
V privod k motoru
W privod k motoru
B+/DC+ brzdny odpornik, + pdl ss meziobvodu = =
B- brzdny odpornik tfifazovy motor tfifazovy motor
DC- - pol ss meziobvodu typy MMVsox a MMVsod2 typy MMVxx/3

Obr. 6 Pfipojeni sité a motoru

Celkova délka kabelu od m éni¢e k motoru nesmi pfekrocit 50 m. Pouzije-li se mezi méni€em a motorem stinény
kabel, mize byt jeho celkova délka max. 25 m. P i pouziti motorového kabelu v ét$i délky je nutné pouzit
vystupni tlumivku nebo sinusovy filtr, nebo t muze dochazet ke zvySenému nap étovému a tepelnému namahani
ménic¢e a motoru.

Ménice 6SE32 - MICROMASTER Vector mohou napajet asynchronni i synchronni motory, jednomotorové

i skupinoveé.

A

Upozornéni

O Ujistéte se, Zze motor je uréen pro pfipojeni na spravnou hodnotu napéti a ménic je
napajen spravnym napétim. Nikdy nepfipojujte méni¢ typového oznaceni MMVxx/2 na
napajeci sit 3x 400. Dojde ke zni¢eni ménice !

16

unor 2000



6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Montaz a instalace

3.2.8 Ridici svorkovnice

Zapojeni ridici svorkovnice ménice MICROMASTER Vector
i\//grrll(%lvrr\]ail(:irld|0| Oznaceni Hodnota Funkce Poznamka
1 P 10+ +10V referencni nap éti <10 mA
2 oV oV referen¢ni nap éti vztazny potencial
3 AIN + 0+10V/2+10V analogovy vstup kladny potencial
4 AIN - -0V ..0 .. +10v " zaporny potencial
0+20 mA / 4+20 mA ®
5 DIN 1 programovatelné digitalni vstup 1 24V
6 DIN 2 vstupy digitalni vstup 2
7 DIN 3 viz P051+P054 digitalni vstup 3
8 DIN 4 digitalni vstup 4
9 P15+ +15V pomocné napajeci nap. |< 50 mA, OV = sv. 2
10 AIN2/PID+ |0+10V/0+20mA analogovy vstup kladny potencial
11 AIN2/PID- PID regulatoru zaporny potencial
12 AOUT+ 0+20 mA/4+20 mA ¥ |analogovy vystup kladny potencial
13 AOUT- zaporny potencial
14 PTC termistor motoru pro R>1,5kQ FO04
15 PTC viz P087
16 DIN 5 progr. vstup viz P055 | digitalni vstup 5 24V °
17 DIN 6 progr. vstup viz P356 digitalni vstup 6
18 RL 1A 230v~/0,8A programovatelné relé 1 |rozpinaci kontakt
19 RL 1B 30v=/1A" viz P061 spinaci kontakt
20 RL1C stfedni kontakt
21 RL 2B 230vV~/0,8A programovatelné relé 2 |spinaci kontakt
22 RL 2C 30v=/1A"° viz P062 stfedni kontakt
23 PE kostra ménice
24 N- sériova linka RS485 paralelné k RS485 na
25 P+ konektoru ¢elniho
26 P5V+ +5V pomocné napajeci nap. |panelu, 0V = sv. 2

PFivody k potenciometru nebo k externimu zdroji Fidiciho napéti vedte stinénym kabelem. Pro vétSi vzdalenosti
pouzijte proudovou smycku 0/4 .. 20mA. Typ proudového nebo nap étového vstupu AIN a AINZ2 je volen DIP
prepinaci, které jsou umistény pod odklopnym vi¢kem na ¢elnim panelu m énice viz kapitola 3.5.

Maximalni délka vodi€ i mezi zdrojem pomocného nap é&ti +15V (svorka 9) a fidicimi vstupy (svorky 5 + 8, 16, 17)
je 5Bm. Pokud je pouzit externi napajeci zdroj m Uze byt délka pfivodnich vodi¢ del$i. V tomto pfipadé vedte
vodice stinénym kabelem, ktery bude uzemn én na strané zdroje. Pokud vzdalenost p fivodnich vodi¢u je velka,
je vhodné vstupy odd élit pomocnymi odd élovacimi relé.

Termistor tepelné ochrany motoru zapojte dle kap.3.6. Tepelna ochrana motoru.

Soucasné Ize pouzit pouze jedno sériové rozhrani RS485 - bu d' na Fidici svorkovnici (svorky 24, 25), nebo na
¢elnim panelu ménice (konektor Canon 9). Tzn. pokud je pouzit ovladaci panel OPM2 nelze na svorky 24, 25

zapoijit jiny Fidici systém. Pfes tyto svorky ale Ize pfipojit dalSi méni¢ ovladany z jednoho ovladaciho panelu
OPM2.

K Vstupni impedance 70k Q

2 Vstupni impedance 300 Q

¥ Logicka uroven H = +7,5 az +33V, vstupni proud max. 5mA
) Max. zatéz 5000

% Odporova zatéz
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>
Ll 1 + W
o Z2 o o
23/24/25/26 A (FITITT)
RS 485 o O0 Yo Or 9o,
a a
+ +.\—C\IOO<I'+%% 0V‘N-P++5V‘PE
S sz z Z2z2 2 2z R zz
o & <« <« OO0 0O O o << < sériova linka RS485
na ¢elnim panelu
112,345 6 78 91011
| NN
referenénanalogovy digitalni ovladacianalogovy
napéti vstup 1 vstupy napéti vstup 2
+ 1
- 5 O 0 L ©
O O F F £ Z
< < 0o o Ao AN | |
12/11314/15/16/17/18/19/20 21|22
Il <« m O m O
~— ~ ~ (V] (q\]
I 4 g a9 4a 4
\ \ r rr ¥ ¢
analogovytermistor digitalni vystupni  vystupni

vystup motoru vstupy relé RL1 relé RL2
Obr. 7 Ridici svorkovnice m &nite MICROMASTER Vector

Vodice Fidici svorkovnice zapojte pomoci malého plochého Sroubovaku (max. 3,5mm) dle obr. 8. Pomoci
Sroubovaku stladte pruzinu svorky, vsu rite vodi€ a pruzinu uvoln éte.

Obr. 8 Zplsob pfipojeni vodi¢ i Fidici svorkovnice
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3.29

napétovy vstup: 0 + 10V
2=+10vV

proudovy vstup: 0 + 20mA
4 +20mA

24v=

cidloreg. +

Blokové schéma meénice
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Obr. 9 Blokové schéma ménice MICROMASTER Vector

stfida¢

unor 2000

19



6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Montaz a i
3.3.

nstalace

Montaz ménice MIDIMASTER Vector

Méni¢ upevnéte dle montaznich pokynu v tabulce a na obr. 10. Pfed upevnénim ménice vySroubujte Srouby M4
a sejméte z ménice kryt.

s
81
3
5 & 0B
{5 [0)
vel. 7
vel. 4,5,6
. >3
> S .
‘/<D= 8,5 mm |
¢ ] S S 3y
Obr. 10 Vrtaci pfedpis a rozmérovy nacértek ménic¢ti MIDIMASTER Vector
Rozméry pro upevnéni méni¢e MIDIMASTER Vector
rozmér roz[nér hloubka rozmer rozvmér
typ ménice \ S V1 S1 k montazi budete
kryti IP21 potfebovat
(kryti IP20 s odrusovacim filtrem)
[kryti IP56]
MDV220/4
MDV/550/2 mgﬁ‘?’g@s mgggggﬁ 450 mm | 275 mm | 210 mm | 430 mm | 235 mm
MDV/750/4 (700mm) | (275mm) | (210 mm) | (680 mm) | (235 mm) |—= 4 Srouby M8
MDV/1100/4 [675 mm] | [360 mm] | [376 mm] | [649 mm] | [313 mm] 4 matice M8
4 podlozky M8
MDV750/2 |MDV1500/3 [MDV1500/4 | 550 mm | 275 mm | 210 mm | 530 mm | 235 mm |~ 02’,‘1?’ vrtat
MDV100/2 |MDV1850/3 |[MDV1850/4 | (800 mm) | (275 mm) | (210 mm) | (900 mm) | (235 mm) | Vr@Kkem
[775 mm] | [360 mm] | [445 mm] | [749 mm] | [313 mm]| ©¢ 85 mm
MDV1500/2 (MDV2200/3 [MDV2200/4 | 650 mm | 275 mm | 285 mm | 630 mm | 235 mm
MDV1850/2 |[MDV3000/3 [MDV3000/4 | (920 mm) | (275 mm) | (285 mm) | (900 mm) | (235 mm)
MDV2200/2 |[MDV3700/3 |[MDV3700/4 | [875 mm] | [360 mm] | [505 mm] | [849 mm] | [313 mm]
MDV3000/2 [MDV4500/3 ] 850 mm | 420 mm | 310 mm | 830 mm | 374 mm (= O STOubt M8
MDV3700/2 |MDV5500/3 (1150 mm)| (420 mm) | (310 mm) (1130 mm)| (374 mm) maiic
MDV4500/2 |MDV7500/3 [1150mm] | [500 mm] | [595 mm] | [1122mm] | [451 mm] | 6 podlozek M8
= otvory vrtat vrta-
kemo ¢ 8,5 mm

Pod a nad méni¢em je z dGivodu chlazeni nutné zachovat volny prostor alespo fi 100 mm.

20
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Montaz a instalace
3.4. Elektricka instalace ménice MIDIMASTER Vector

Vystraha

Q P¥iinstalaci méni€e nesmi byt v zadném piipadé porusena bezpeénosti opatieni.
O Pred zapocetim praci odpojte napajeci p fivod k ménici.

O Ujistéte se, Ze motor ma spravn & zapojené vinuti.

Upozornéni

O Na deskach s ploSnymi spoji jsou umistény polovodi¢ové soucastky CMOS, které jsou
citivé zvlasté na statickou elektfinu. Proto se jich nedotykejte rukama nebo kovovymi
predméty. Pouze pfi zapojovani vodi¢ muzete ke Sroubovani Sroubl svorkovnice pouzit
izolovany Sroubovak.

O Silovy pfivodni i motorovy kabel a ovladaci kabel musi byt vedeny samostatn é.

3.4.1 Pfipojeni sité a motoru

Ujistéte se, vykon ménice odpovida pozadovanému vykonu pohan éné aplikace s pfihlédnutim na specifické
pozadavky pohonu. Zda skute¢né napajeci nap éti odpovida technickym pozadavk G méniCe a ménic je jistén
odpovidajicimi pojistkami, popf. jistiem. Pokud je méni¢ jiStén pojistkami s charakteristikou pro jisténi
polovodi¢u, jsou ochranény téz vstupni silové obvody m énice. V pripadé jisténi ménice pojistkami nebo jistiCem
s charakteristikou pro jiSténi vedeni je ochranén pouze pfivod ménice.

Pro ovladani pouZzijte stinény kabel. PouZivejte vyhradn& médéné vodiCe nebo kabely s médénymi ,Zilami®,
uréené pro provoz pfi teplotach do 60/75°, tfida 1.

Silové svorky na ménici (vstupni napajeci a vystupni motorové ) utahujte s maximalnim momentem:

= 1,1 Nm u ménice velikosti4 a 5
= 3 Nm u ménice velikosti 6
= 12 Nm u ménice velikosti 7

Pojistky ur¢ené k jisténi méni¢t MIDIMASTER Vector
Typ ménice Hodnota Typ pojistek Typ pojistek
pojistek Siemens OEZ Letohrad
MDV750/3 35A 3NE1803-0 P51R06
MDV1100/3 40A 3NE1802-0 P51R06
MDV1500/3 50A 3NE1817-0 P51R06
MDV1850/3 63A 3NE1818-0 P51R06
MDV2200/3 80A 3NE1820-0 P50T06
MDV3000/3 80A 3NE1820-0 P50T06
MDV3700/3 100A 3NE1021-0 P50T06
MDV4500/3 125A 3NE1022-0 P51R06
MDV5500/3 160A 3NE1224-0 P51U06
MDV7500/3 200A 3NE1225-0 P51U06
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Obr. 11 Schematicky nakres m énic¢e MIDIMASTER Vector po odejmuti krytu
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Upozornéni

O Ujistéte se, Zze motor je uréen pro pfipojeni na spravnou hodnotu nap éti a ménic je
napajen spravnym nap étim.

Je nutné zajistit, aby napéti sitového pfivodu odpovidalo technickym podminkam, a aby sitovy pfivod byl
dimenzovan na pozadovany proud motoru. Pr (fez vodi€l je uveden v kapitole 8.1. Technické udaje. P fivod
méni¢e musi byt chrané&n vhodné dimenzovanymi pojistkami nebo jisti¢em. Vystup m &nice se jistit nesmi.

Sitové napajeni pfipojte Ctyizilovym kabelem na svorky L1, L2, L3 a na zemnici svorku PE. Pro p fipojeni motoru
pouZijte CtyiZilovy kabel. Kabel se pfipoji na silové svorky U, V, W a na zemnici svorku PE tak, jak je uvedeno
v nasledujici tabulce. Pokud je to nutné, k stejnosmérnému obvodu na svorky DC+ a DC- pfipojte brzdnou

jednotku.

Zapojeni silové svorkovnice

Silova svorkovnice

Funkce

L1

sitovy pfivod

‘L1‘L2‘L3‘ ‘

PE‘PE‘

volitelné
brzdna jednotka

tfifazovy motor

Obr. 12 Pripojeni sité a motoru

L2 sitovy pfivod )

L3 sitovy pfivod o

PE uzemnéni sité ”'fazgfzggsale”'

PE uzemnéni motoru 3x 400 az 500V
— 3x 575V

U privod k motoru

V privod k motoru

W privod k motoru

DC+ + pol ss meziobvodu

DC- - pél ss meziobvodu

Celkova délka kabelu od méni¢e k motoru nesmi prekrogit
50 m. Pouzije-li se mezi méniCem a motorem stinény kabel, mlze byt jeho celkova délka max. 25 m. PFi pouziti
motorového kabelu vétsi délky (az do 200 m) je nutné pouzit vystupni tlumivku nebo sinusovy filtr, nebo t mize
dochazet ke zvySenému nap étovému a tepelnému namahani ménice a motoru.

+
9 9 +
o o '
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Obr. 13 Ridici svorkovnice m &niée MIDIMASTER Vector
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3.4.2

Ridici svorkovnice

Zapojeni fidici svorkovnice méni¢e MIDIMASTER Vector
SV:JISXKZ?/ nrilgi'CI Oznaceni Hodnota Funkce Poznamka

1 P 10+ +10V referencni nap éti <10 mA

2 oV oV referen¢ni nap éti vztazny potencial

3 AIN + 0+10V/2+10V analogovy vstup kladny potencial

-10..0 .. +10v "

4 AIN - 0+20 mA / 4+20 mA ? zaporny potencial

5 DIN 1 programovatelné digitalni vstup 1 24 V">

6 DIN 2 vstupy digitalni vstup 2

7 DIN 3 viz P051+P054 digitalni vstup 3

8 DIN 4 digitalni vstup 4

9 P15+ +15V pomocné napajeci nap. |< 50 mA

10 AIN2/PID+ |0+10V/0+20 mA analogovy vstup kladny potencidl

11 AIN2/PID- PID regulatoru zaporny potencial

12 A10UT+ 0+20 mA/4+20 mA ¥ |analogovy vystup kladny potencial

13 AOUT- zaporny potencial

14 PTC termistor motoru pro R>1,5kQ FO04

15 PTC

16 DIN 5 progr. vstup viz P055 | digitalni vstup 5 24V Y

17 DIN 6 progr. vstup viz P356 digitalni vstup 6

18 RL 1A 230vV~/0,8A programovatelné relé 1 |rozpinaci kontakt

19 RL 1B 30v=/1A"% viz P061 spinaci kontakt

20 RL1C stfedni kontakt

21 RL 2B 230vV~/0,8A programovatelné relé 2 |spinaci kontakt

22 RL 2C 30v=/1A" viz P062 stfedni kontakt

23 P5V+ +5V pomocné napajeci nap.

24 P+ sériova linka RS485 paralelné k RS485 na

25 N- konektoru ¢elniho
panelu

26 PE kostra ménice

27 A20UT+ 0+20 mA/4+20 mA ¥ |analogovy vystup kladny potencial
(A20UT- na svorce 13)

PFivody k potenciometru nebo k externimu zdroji Fidiciho napéti vedte stinénym kabelem. Pro vétSi vzdalenosti
pouzijte proudovou smycku 0/4 .. 20mA.

Typ proudového nebo nap étového vstupu AIN a AIN2 je volen DIP p Fepinadi, které jsou umistény na Fidici desce
ménice. Pfepinale jsou dostupné po odejmuti vika m &nice.

Maximalni délka vodi¢ i mezi zdrojem pomocného nap éti +15V (svorka 9) a Fidicimi vstupy (svorky 5 + 8, 16, 17)
je 5m. Pokud je pouzit externi napajeci zdroj m uze byt délka pfivodnich vodi€¢l delSi. V tomto pfipadé vedte
vodiCe stinénym kabelem, ktery bude uzemn én na strané zdroje. Pokud vzdalenost pfivodnich vodi¢u je velka,
je vhodné vstupy odd &lit pomocnymi odd élovacimi relé.

Termistor tepelné ochrany motoru zapojte dle kap.3.6 Tepelna ochrana motoru.

Soucasné Ize pouzit pouze jedno sériové rozhrani RS485 - bu d na Fidici svorkovnici (svorky 24, 25), nebo na
Celnim panelu ménice (konektor Canon 9). Tzn. pokud je pouzit ovladaci panel OPM2 nelze na svorky 24, 25

zapojit jiny fidici systém. Pfes tyto svorky Ize ale pfipojit dalsi méni¢ ovladany z jednoho ovladaciho panelu
OPM2.

Vstupni impedance 70k Q

Vstupni impedance 300 Q

Logicka uroven H = +7,5 az +33V, vstupni proud max. 5mA
Max. zatéz 500Q

1)
2)
3)
4)
% Odporova zatéz
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3.5. Volba analogovych vstupt

Frekvenéni ménice MICROMASTER Vector i MIDIMASTER Vector maji dva analogové vstupy. Konfigurace

vstupll je volena parametry P023 a P323 a DIP prepinadi, které jsou umistény u typu MICROMASTER Vector
pod odklopnym vickem na €elni stran & ménice, u typu MIDIMASTER Vector na fidici desce, ktera je pfistupna
po odejmuti krytu ménice. DIP pfepinali je volen napétovy nebo proudovy vstup, pfip. bipolarni vstup AIN1
-10 =+ +10V , parametry vstup typu 0 + 10V (0 + 20mA) nebo 2 + 10V (4 + 20mA), pfip. -10V + +10V.

Konfigurace analogovych vstup G pomoci DIP
prepinaCl je uvedena na obr. 15. Pfepinadi
DIP1 az DIP3 je volena konfigurace
analogového vstupu 1, pfepinaci DIP4, DIP5
je volena konfigurace analogového vstupu 2,
pfepina¢ DIP6 neni vyuzit. Tovarni nastaveni
napétovych vstupt je 0 + 10V.

3.6. Tepelna ochrana motoru
Pokud motor pracuje s niz8imi nez
jmenovitymi  otackami, je snizen chladici uCinek

ventilatoru, ktery je umistén na hfideli motoru. Z tohoto
dlvodu je nutna redukce zatézovaciho momentu motoru s
vlastni ventilaci. Velikost redukce pro bézné 4 podlové
motory je orientatné& uvedena na obr. 16 a zavisi na
provedeni motoru. Pokud je motor vybaven vlastni
ventilaci, nastavte dle typu motoru parametr P074.

svorkovnice
m & nice

DIP pFepinac
v poloze
DIP ON OFF
CEMEEER "W ©
OFF OFF
123456

0+10V
Wil -, HA

2+10V
HHH -10 = +10V 6
12

nevyuzit

0+ 20mA
H nebo H H
4 + 20mA

3 45

analogovy vstup
AIN1

analogovy vstup
AIN2/PID

Obr. 15 Konfigurace analogovych vstup G

pokles momentu
z dlvodu ucinosti
pohonu s FM

Mmot

100%
~95%

50%

0 1/2 njm njm
Obr. 16 Redukce zatézovaciho momentu
motoru s vlastni ventilaci

otacky

14 Aby nemohlo dojit k tepelnému p Fetizeni motoru pfi provozu na nizkych otackach,
zvySené teploté okoli apod. je velmi vhodné vybavit motor teplotnim ¢idlem.

PTC Bimetalovy kontakt zapojte do obvodu externi poruchy p fes oddélovaci (negacni)

+9 relé - na néktery z digitalnich vstup G DIN1 az DING6 a pfislusny parametr P051 az
P054, P356 nastavte na hodnotu 19.

15 Pokud pro snimani teploty vinuti motoru je pouZit pozistor s kladnou teplotni

charakteristikou, zapojte ho na svorky PTC (sv. 14 a 15) a povolte vstup PTC

Obr. 17 Zapojeni pozistoru
motoru

(P074 = 0).

nastavenim parametru PO87 = 1.
Pokud je motor vybaven teplotnim ¢idlem, nastavte parametr PO74 na hodnotu 0

26
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3.7. Jak zapojovat a vést silové a fFidici vodi¢e, aby se omezilo ruseni a vzajemnému
ovliviiovani silovych a fidicich vodicu

Ménice MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector byly vyvinuty k pouziti v primyslovych podminkach, ve

kterych Ize oCekavat vysoky stupe i elektromagnetického rudeni. V principu zajiStuje bezproblémovy provoz jiz

odbornd instalace. Vyskytnou-li se ipoté potize nebo tézkosti, postupujte podle nize popsanych krok u.

Bezpodminecné nutné je uzemnéni vztazného potencialu (PE) m énice.

1. Zajistéte, aby vSechny pfistroje a stroje umisténé ve skfini byly uzemnény do spoleéného zemniciho bodu
automatizacni prostfedek pfipojeny k ménici byl spojen kratkym vodi¢em velkého pr (ifezu se spole¢nym
zemnicim bodem. Je dulezité, aby na tento spoleény zemnici bod byl téZ p fipojen samotny méni¢. Vyhodné
je pouzivat plochych vodic U, které se vyznacuji nizkou impedanci i pfi vysokych frekvencich.

Ochranny vodi¢ motoru napajeného z ménice je nutné pfivést pfimo na ochrannou svorku (P E) pfislusného
ménice.

2. Pokud je to mozné, pouzivejte pro Fidici obvody stinéné vodi¢e. Ochranné vodice a stin éni peclivé spojte se
zemi co nejvétsi plochou (objimkou) a dejte pozor na to, aby signalové vodiCe nebyly vedeny na dlouhou
vzdalenost bez stinéni.

3. Ridici vodi¢e se snazte vést co mozna nejdale od silovych vodi¢ U a tak, aby nevedly paralein& vedle sebe.
Pokud je to mozné, pouzijte odd élenych kabelovych kanald. Budou-li se vodiCe kfizit, snazte se dodrzet uhel
kfizeni 90°.

4. Ujistéte se, ze vSechny stykate umisténé ve skfini jsou odrusené, a to bud odlehcovacimi obvody RC
v pfipadé stykaCl stfidavého napajeni nebo nulovych diod v pfipadé stejnosmérného napdjeni stykacu,
pficemZ odruSovaci prvek musi byt pfipojen pfimo k civce stykace. U&inné jsou téZ varistory slouZici
k omezeni prepéti. VySe uvedena opatfeni jsou zvlasté dillezita tehdy, jsou-li stykate ovladany pomoci relé
umisténych v ménici.

5. Na silové spoje od ménice k motoru pouzivejte stinéné nebo pancéfované kabely. Stinéni, popf.
pancérovani, na obou koncich uzemn éte.

6. Bude-li méni¢ provozovan v prostfedi, jehoz okoli je citlivé na elektromagnetické ruseni, je vhodné pouzit
odrusovaci filtr, ktery omezi jak ruseni prochazejici siti, tak ruseni vyza fované pfimo z ménie. OdruSovaci
filtr je nutné pfipojit co mozna nejblize k vlastnimu ménici a ménic i filtr spravné uzemnit, viz bod 1.

7. Zvolte co mozna nejmensi hodnotu modulaéni frekvence, ktera bude s ohledem na technologicky proces
jesté vyhovovat. Nizsi hodnota modulaéni frekvence zmensi intenzitu elektromagnetického ruSeni m énice.

8. Méni¢ vel. A uzemnéte paskovym vodiem, ktery je sou€asti dodavky. Vodi¢ p fipojte na uzemnovaci
fastonovy konektor m éniCe a montazni panel. Dbejte na dobry kontakt vodi€e s montaznim panelem.

kabel s fidicimi
signaly

montazni panel /

pfipojeni stinénj
kabell

uzemnéni pfipojeni

ménice Obr. 18 Zplisob pfipojeni ménice vel. A motoru
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pfipojeni
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montazni panel

éni

tin

kabelt

pfipojeni s

dicimi
signaly

kabel s fi

.B

énice ve

Obr. 19 ZpUsob pfipojeni m

fidicimi

signaly

kabel s

kovovy—»

montazni panel

éni

tin

kabelt

vk\abel s Fidicimi

pfipojeni s

pFipojeni

tinéni

kabelt

pfipojeni s

motoru

signaly

I.C

fipojeni ménicCe ve

Obr. 20 Zplsob p
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3.8. Chlazeni a ventilace
3.8.1 Ztratové vykony

Ztraty ménice jsou zavislé na modulacni frekvenci, délce a provedeni (stin €ny, nestinény, prufez, kapacita)
motorového kabelu. Pro vypocet otepleni rozvad éCové skfiné Ize uvazovat 3% ztratového vykonu m énice z jeho
jmenovité hodnoty.

3.8.2 Chlazeni a ventilace

3.8.2.1 Minimalni rozméry rozvadécové skiiné

Minimalni rozm éry rozvadécové skfing, ve které je méni¢ umistén, musi byt takové, aby rozvad &€ byl schopen
odvést teplo zplisobené elektrickymi ztratami v m éni¢i. Pod a nad méni¢em musi byt ponechan volny prostor
nejméné 160mm.

PFi vypocCtu rozmér(i rozvadécové skfiné je nutné k celkovému teplu vytvofeného uvnitf skfiné zahrnout nejen
teplo zpusobené elektrickymi ztratami v m énici, ale také teplo zpUsobené elektrickymi ztratami ostatnich
pristroju umisténych uvnitf skfiné spolu s méni¢em.

3.8.2.2 Efektivni chladici plocha
Pozadovanou efektivni chladici plochu rozvad éové skfiné S, obsahujici prvky, které generuji teplo, uréime
podle nasledujiciho vztahu:

-7

S
e
K (TI ) Tok)
kde S = Efektivni chladici plocha v m?, zahrnujici cely povrch rozvad éCove skiiné s vyjimkou ploch, které
jsou v kontaktu s plochami st&n nebo jinych rozvad éCovych skfini.

Pz = Vykonové ztraty ve wattech vSech pistroji produkujicich teplo.

T; = Maximalni dovolena provozni teplota m énice ve °C.

Tk = Maximalni teplota okoli ve °C.

k = Konstanta tepelné vodivosti materialu, ze kterého je zhotovena rozvad écova skfin.

PRIKLAD: Ur&eni rozmérii rozvadése v kryti IP 54 pro instalaci ménide MMV 300/3 (3,0kW).

e |Instalace je zapouzdfena v kryti IP 54, vS8echny Casti
ménice v€etné chladice jsou umistény uvnitf rozvadéce,
rozvadéc je uzavreny s vnitfni ventilaci. Teplo m (ze byt
odvadéno pouze povrchem rozvad éce.

e Rozvadéc¢ je umistén na podlaze a opfeny o sténu, viz
obr. 21 tak, Ze jeho zakladna a zadni sténa nemohou
byt chlazeny vnéjSim prostfedim. Efektivni chladici \/
plocha je pak tvofena vrchni sténou rozvadéce, jeho
Celni sténou a dvéma bocnimi sténami.

o Rozvadéc je vyroben z plechu tloustky 2 mm, opatfeny
natérem.

o Maximalni teplota okoli je 30°C.

Vypocet efektivni chladici plochy:
Hodnoty proménnych jsou dany pfedchozi specifikaci:

Pz =90 W (ztratovy vykon m énice 300/3)

S

Obr. 21 Rozvadécova skiin

T = 50°C (max. teplota okoli m énice)
Tok =30°C
k = 5,5 (typicka hodnota pro plech tlous tky 2 mm, opatfeny natérem)
S %0 0,8 m’
= =5 -0,8m
5,5 (50-30)
Poznamka: Do celkovych vykonovych ztrat P; je nezbytné zapocitat ztraty vSech p Fistroji umisténych
v rozvadédi.
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Vypocet rozmeéri rozvadécové skriné:
Jestlize je rozvadé¢ vyrabén, mame moznost zvolit jeho libovolné rozm éry, v opacném pfipadé jsme
odkazani na vybér standardné dodavanych skfini. V obou pfipadech je dulezité vzit do Gvahy rozm éry
meénice a velikost minimalniho volného prostoru nad a pod m éni¢em 160mm.
Vypocet rozmérl rozvadéce vychazi z predbézného stanoveni vysky a hloubky a vypoctu jeho Sitky.
Efektivni chladici plochu rozvad é€e umisténého na podlaze (obr. 21) uréime podle vztahu:

Se = 2*V*H + V*S + H*S

Predpokladejme vysku rozvad éCe V = 0,8m, jez zajiStuje pfislusny volny prostor nad a pod m éni¢em, a
hloubku H = 0,3m.

S —-2VH
S= _c
V+H
5= 0,8-2*0,8*%0,3
0,8+0,3
$=0,3m

Pfedchozi vypoCet Sifky rozvadécle je pfijatelny. Pokud by byly do rozvad é€e umistény dalsi pfistroje
produkujici teplo, je nutné jejich vliv zahrnout do celkovych ztrat P; a provést pfepocet. Jestlize
pFepoget S, povede k nevhodné velikosti S, je tieba provést novy pfepodet s nové zvolenymi rozméry
VaH.

V katalogu pak zvolime rozvad éCovou skFif s vétsi nebo stejnou efektivni chladici plochou nez byla
vypoctena.

Je dllezité, aby teplo produkujici pfistroje nebyly umistény pod méni¢em, avSak co nejvice ve spodni
Casti rozvadéle z davodu podpory vnitiniho proudéni a rozlozeni tepla v rozvadéci. Jestlize je
nevyhnutelné umistit tyto pfistroje do horni ¢asti rozvad éce, je tieba zvétsit jeho Sifku a hloubku na
ukor jeho vysky.

3.8.2.3 Nucena ventilace rozvadécové skfiné
Jestlize je pouzit ventilator pro vym énu vzduchu mezi vnitini a vnéjSi ¢asti rozvadéce, mohou byt rozméry
rozvadécoveé skiiné mensi.
Mnozstvi vyménéného vzduchu za hodinu uréime podle vztahu:
*
3.1*P,

Ti'Tok

kde V = pozadované mnozstvi vzduchu vm ®h™.
PRIKLAD: Uréeni rozmérii rozvéadéde v kryti IP 43 pro instalaci ménie MMV 300/3 (3,0kW).

o Instalace je v kryti IP 43. Teplo je odvad éno pomoci chladicich ventilator U.
e Hodnoty proménnych jsou dany pfedchozi specifikaci:

P2 =90 W (ztratovy vykon m énice MMV300/3)
T = 50°C (max. teplota okoli pro m éni¢e MMV)
Tok =30°C
~3,1%90
50-30
V=14m’h"
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4. Ovladaci panel

Vystraha

O VSechna nastaveni smi provést pouze kvalifikovana obsluha, ktera dba na bezpeénostni
opatreni.

O Pozadovana hodnota frekvence byla v tovarné nastavena na 5.0 Hz. Timto nastavenim je
mozné jednoduchym zp isobem provéfit spravny chod motoru po povelu START stisknutim
tlac¢itka ,I" na ovladacim panelu méni¢e. Pozadovanou hodnotu frekvence lze nastavit
tlaitkem ,A" nebo ji nastavit prostfednictvim parametru P0O05.

O Po odpojeni ménice od napajeci sité je nutné nejprve 5 minut vyckat, nez se vybiji
kondenzatory v ménici. Teprve potom je dovoleno pfipojovat nebo odpojovat silové
vodi€ée. Zanedbani tohoto vystrazného pokynu m UzZe vést ke smrtelnym nebo k tézkym
Urazim !

Hodnoty parametrl se nastavuiji, viz vyvojovy diagram na str. 33, pomoci tfi tlacitek ,P*, ,A" a ,V* umisténych na
jednoduchém ovladacim panelu. Cisla parametr0 (PO00 + P971) ajejich hodnoty (0000 + 9999) jsou
zobrazovany na ¢tyfmistném sedmisegmentovém displeji LED ( obr. 23).

4.1. Ovladaci a indikaéni prvky

tlacitko e — /LED displej
KROKOVANI\ T jasino
~ | LI 1_[1_I| + REVERZACE

tlaitko CHOD

tlaCitko zvySovani
N PN

tlacitko STOP . L
tlaCitko snizovani

\ /frekvence, parametr,
P V hodnot
rozhrani
RS485 N §
%& 0000/ tlacitko pro
programovani

Obr. 23 Ovladaci panel ménice

unor 2000 31



6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Ovladani

Ovladaci a indika¢ni prvky

Ovladaci | Popis

tagitko | tlacitka Funkce tlacitka

tla€itko Tlagitko I slouzi k zapnuti chodu motoru. Chcete-li pohon zapnout, stiskn éte

| Wl tlaGitko ,I“. Tuto funkci Ize zablokovat nastavenim parametru P121 na hodnotu nula
(P121 =0).

tla€itko Tlagitko ,0“ slouzi k vypnuti chodu motoru. Chcete-li pohon vypnout, takovym

O »0° zplsobem, aby motor dobihal po dob éhové rampé, stisknéte tlacitko ,,0“ jedenkrat.

Pokud stisknete tlaCitko ,0“ dvakrat a pfi druhém stisknuti podrzite tlacitko
stisknuté, dojde k volnému dobéhu motoru. Tlacitko je aktivni i v pfipadé fizeni
ménice pfes svorkovnici (P007=0).

P tlacitko Tlagitko ,P“ slouzi k pfepinani mezi Cislem parametru a hodnotou parametru.
P Tlagitko Ize zablokovat signalem H na svorkovnici p fi nastaveni jednoho ze vstup u
DIN do funkce ,blokovani tlacitka P* (jeden z parametr i P0O51 + P055, P356 = 14).

A tlacitko Tlagitko ,A“ slouzi k zvétSovani cisel a hodnot parametrd nebo na zménu
oA pozadované hodnoty vystupni frekvence. Moznost pouziti tohoto tlacitka m énice Ize
zablokovat nastavenim parametru P124 na hodnotu nula (P124 = 0).

tla€itko Tlagitko ,V* slouzi k zmenSovani Cisel a hodnot parametr nebo na zménu

v WV pozadované hodnoty vystupni frekvence. Moznost pouziti tohoto tlacitka m énice Ize
zablokovat nastavenim parametru P124 na hodnotu nula (P124 = 0).

tlacitko Bude-li tlagitko ,krokovani“ stisknuto pfi stojicim pohonu, zane se pohon rozbihat

Jog .Krokovani“| v zavislosti na nastavenych hodnotach parametr . Po uvolnéni tladitka se pohon

zastavi. Stisk tlaCitka pfi bézicim pohonu nema zadny uc¢inek. Moznost pouziti
tohoto tladitka Ize zablokovat nastavenim parametru P123 na hodnotu nula (P123

=0).
N tla€itko Tlagitko pro zménu sméru otaceni motoru. Je-li zvolen smysl otaceni doleva, objevi
.reverzace”| se na displeji znaménko minus na mist & fadu tisicll (indikovana hodnota z intervalu

<0; 99.9>), popf. za¢ne blikat desetinna tecka za mistem fadu stovek (indikovana
hodnota zintervalu <100.0; 999.9>). Funkci tlaCitka Ize zablokovat nastavenim
parametru P122 na hodnotu nula (P122 = 0).

[ 'l [T Hodnota vystupni frekvence = 60,0 Hz, smysl otageni doleva.

oo

,{ l_:' ,L_I' ,’__,' Hodnota vystupni frekvence = 120,0 Hz, smysl otaceni doleva.

Sedmisegmentovy displej LED slouzi k indikaci Cisel parametra (PO00 az P971),

10 C hodnot parametrt (000.0 aZ 999.9) nebo kodt poruchovych hiageni (FOOO aZ
0000 | e " ( ) poruchovy ‘

Upozornéni: Ackoli displej indikuje hodnoty frekvence jen s rozlisenim 0,1 Hz, Ize
téz rozliSeni zlepsit na 0,01 Hz, viz vyvojovy diagram na str. 33.

Upozornéni: Parametry P0O10 az P971 Ize nastavovat jen tehdy, byl-li p fedtim nastaven parametr P0O09 na
hodnotu 2 nebo 3 (P009 = 2, 3).
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4.2. Vyvojovy diagram nastavovani parametra

| Stisknéte tlacitko ,P* | 1. Na displeji se objevi PO0O.
£
| Stisknéte tlac¢itko ,A“ nebo ,V* | 2. Zvolte poZzadovany parametr.
| Stisknéte tladitko ,P* | 3. Zobrazi se hodnota zvoleného parametru.
v
Zména hodnoty parametru? 4. Chcete tuto hodnotu zm énit? Pokud ne, pokracujte
ano ne bodem 6.
A 4
Stisknéte 5. Hodnotu parametru m tizete snizit &i zvysit" .
tlacitko , A"
nebo V¢
h 4
6. Nové nastavenou hodnotu ulozte stiskem tlagitka , P* do
Stisknéte tlacitko ,P* paméti a tim se vratite do médu indikace Cisel parametr VR
v
Zména hodnoty dalSiho parametru? 7. Chcete-li zménit hodnotu dalSiho parametru, pokracujte
ano ne bodem 2.
¥ v
8. Pokud drzite stisknuté tlacitko ,A“ nebo ,V* trvale, na
Stisknéte displeji se budou postupné objevovat Cisla parametr
tlaCitko ,, A" ,P000" az ,P971“. Pfi zvySovani Cisel parametr se pohyb
nebo ,V* automaticky zastavi na ,P971“. Novym stiskem tlacitka ,, A*

se zméni hodnota na displeji na ,PO00*.

v
Stisknéte tlacitko , P

9. Cely proces nastaveni nebo prohlizeni hodnot parametr U
se ukonci a vratite se do normalniho provozniho rezimu.

Upozornéni:  Standardnich hodnot vSech parametr( (,tovarni nastaveni®, tzn. nastaveni hodnot parametr U
z vyrobniho podniku) Ize dosahnout nastavenim hodnoty parametru P944 na hodnotu jedna
(P944 = 1) a naslednym stiskem tlacitka ,, P“, viz téZ kapitola 6. Popis parametru.

" Pokud je motor v chodu, Ize m énit hodnotu pouze nékterych parametrG (v kapitole 6. Popis parametr G oznaéenych ). Nékteré

parametry Ize pouze Cist a nelze m énit jejich hodnotu.

2 Upozornéni: Chcete-li zvysit rozliSeni frekvence na 0,01Hz, nesmite stisknout tlacitko , P“ jen kratce, tim byste se vratili do moédu
zobrazeni Cisel parametr (. Musite ho tisknout tak dlouho, dokud se na displeji neobjevi ,, --.n0* kde n je hodnota frekvence
fadu desetin, napf. pfi zvolené frekvenci 5,8Hz se zobrazi , --.80“. Hodnotu Ize ménit opét tlacitky ,A“ nebo ,V* v rozsahu
.00 az .99. Do médu zobrazeni Cisel parametr U se vratite dvojnasobnym stiskem tlacitka ,, P“.
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5.

Ovladani a fizeni ménice

Kompletni popis vSech parametr 0 je uveden v kapitole 6. Popis parametr G.

5.1
1.

. VSeobecné pokyny

Mé&ni¢ neni vybaven hlavnim sitovym spinatem a po pfipojeni k siti je stale pod napétim, pfipraven
k provozu, ma zablokovany vystupni tranzistorovy st fida¢ a o¢ekava se stisk tlacitka , I“ nebo signal ,zap“ na
svorce 5 (smysl otaceni doprava), pop . na svorce 6 (smysl otaceni doleva). Viz téz parametry P051 a P052.

Je-li jako indikovana veli¢ina na displeji zvolena hodnota vystupni frekvence (P001 = 0), pak se bude pfi
stavu ménice ,pfipraven k provozu“ na displeji objevovat hodnota pozadované vystupni frekvence s periodou
asi 1,5s.

Ménice jsou z tovarny nastaveny na pouziti ¢ty fpolovych standardnich motor 0 firmy Siemens AG stejného
vykonu jako je jmenovity vykon m énice. V pfipadé pouziti motor( jinych vyrobcl je potfebné zadat Stitkové
hodnoty konkrétniho motoru jako hodnoty parametr i PO80 + P085. PFistup k témto parametriim je mozny az
po nastaveni parametru PO09 na hodnotu 2 nebo 3 (P009 = 2, 3).

Upozornéni

O Ujistéte se, Zze vinuti motoru je spravn é zapojeno. U motord mensich vykonu je obvyklé
zapojeni vinuti do trojuhelniku pro nap éti 230 V (220 V) a zapojeni do hvézdy pro napéti
400 V (380 V). U vétsich motor je obvyklé zapojeni vinuti do trojuhelniku pro napéti 400 V
(380 V) a zapojeni do hvézdy pro napéti 690 V (660 V).

4.

5.2.

Po zméné hodnoty nékterého z parametrd se nova hodnota automaticky ulozi do vnit fni paméti a zlGstane
zachovana i po odpojeni napajeciho nap éti. Pokud nechcete zmé&néné hodnoty parametr( ukladat, nastavte
parametr P971 na hodnotu 0 (P971 = 0).

Zakladni provoz

V nasledujici kapitole je popsan zékladni postup nastaveni m éni¢e a jeho uvedeni do provozu. PoZadovana
hodnota vystupni frekvence je zadavana Ciseln & pfes ovladaci panel. Pro nastaveni m énice je nutné zmeénit
nékolik parametr.

1. Zkontrolujte, zda jsou pFipojeny Fadné vSechny vodice a ovéfte, Ze pfi zapnuti napajeni nem Gze dojit k Urazu
0sob.
2. Pripojte sitové
3~Mot 1LA5053-2AA20 N

MADE IN GERMANY  |EC 56 Nr. E D510 3053 12 022 napajeni.  Paramer
- IM B3 IP 54 RotKL 16  I.CLF Eogg t ”aZSttheb ”g
50 Hz 220/380 V A/Y 60Hz  440VY O odnotu nebo o
v _Q,ﬂ/O,BS A 0,34 A (P009 = 2, 3). Takové
P08 / 0,12 kW 0,14 kW nastaveni ~ umozni

modifikovat
P084 os ¢ 0,81 cos ¢ 0,81 parametry s Cislem

2745 /min 3310 /min véts§im nez 009.
P083 /(SE 0530 T SF.-1.15 3. Zkontrolujte, pfipadné
zmeéiite parametry
PO80 P085 | |P082 nastaveni motoru
P081 az P085 dle
Stitku motoru., viz
obr. 24.
Obr. 24 P¥iklad typového stitku asynchronniho motoru

4. Ujistéte se, ze

muzete spustit motor. Stiskn éte tlacitko I na ovladacim panelu. M éni¢ zane napajet motor frekvenci danou
parametrem P005, ktery je nastaven na hodnotu 5,0 Hz.

5. Jestlize je to nutné, je mozné otacky motoru, resp. vystupni frekvenci m éni€e, ménit pfimo pomoci tlacitek
LA“ nebo ,V*. Nastavte parametr P00O0, stiskn éte ,P“ a frekvenci zm érite tlaCitky ,A“ nebo ,V*.

34
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6. Motor zastavte stisknutim tlacitka , 0“. Na displeji se bude stfidavé objevovat hodnota 0.0 a pozadovana
frekvence dana hodnotou parametru P0O05.

7. Parametr PO11 nastavte na hodnotu 1, jestlize poZadujete, aby se posledni nastavena hodnota vystupni
frekvence ménice ulozila do nemazatelné pam éti ménice a zlstala zachovana i po odpojeni ménice od sité.

5.3. Provoz - digitalni fizeni

Nasledujici kroky popisuji zakladni nastaveni pohonu p fi iselném zadavani frekvence a fizeni ze svorkovnice.

1. Mezi svorku 8 (pomocné nap éti) a svorku 5 (smysl otaceni doprava) zapojte ovladaci spinac ,zap/vyp*.

2. Pripojte sitové napéti. Parametr PO09 nastavte na hodnotu 2 nebo 3 (P009 = 2, 3). Takové nastaveni umozni
modifikovat parametry s Cislem v étSim nez 009. Viz vyvojovy diagram na str. 33.

3. Nastaveni hodnoty parametru PO06 =0 urCuje, Ze pozadovana hodnota vystupni frekvence je zadavana
hodnotou parametru PO05 nebo tlacitky , A“ nebo ,V*.

4. Nastavenim hodnoty parametru PO07 = 0 se zablokuji ovladaci prvky na ovladacim panelu. Ovladani m énice
se bude uskute¢rniovat prostfednictvim digitalnich vstup i DIN na Fidici svorkovnici.

5. Parametrem P005 nastavte pozadovanou hodnotu vystupni frekvence m énice.

6. Zkontrolujte, pfipadné zménte, hodnoty parametra P0O80 az P085 tak, aby souhlasily s hodnotami na typovém
Stitku pouzitého motoru, viz obr. 24.

7. Ovladaci spina¢ ,zap/vyp“ prfepnéte do polohy ,zap“. Méni¢ zacne napajet motor frekvenci danou
parametrem P0O05.

8. Jestlize je to nutné, je mozné otacky motoru, resp. vystupni frekvenci m éni€e, ménit pfimo pomoci tlacitek
LA nebo ,V*. Nastavte parametr P00O0, stiskn éte ,P“ a frekvenci zm érite tlaCitky ,A“ nebo ,V*.

9. Parametr PO11 nastavte na hodnotu 1, jestlize poZadujete, aby se nastavena hodnota vystupni frekvence
ménice ulozila do nemazatelné pam éti méniCe a zlstala zachovana i po odpojeni ménice od sité.
5.4. Provoz - analogové fizeni

Nasledujici kroky popisuji zakladni nastaveni pohonu pfi analogovém zadavani frekvence a fFizeni ze
svorkovnice.

1. Na fidici svorku 3 (AIN+) pfipojte bézec potenciometru s odporem >4,7 kQ, na é > % ;
svorku 4 (AIN-) pfipojte nulovy potencial referencniho nap éti, viz obr. 25. Jako a o < <
referenéni napéti je mozné vyuzit napétovy zdroj méniCe 0 + 10V mezi
svorkami 1 (+10V) a 2 (OV). 1 2 3 4

2. Prepinaci DIP nastavte nap étovy vstup 0 + 10V (tovarni nastaveni). gj

3. Mezi fidici svorku 9 a svorku 5 (smysl ota€eni doprava) zapojte ovladaci
spinac ,zap/vyp“.

4. V pfipadé MDV upevnéte zpét kryt ménice. Pfipojte sitové napéti. Parametr
P009 nastavte na hodnotu 2 nebo 3 (P009 = 2, 3). Takové nastaveni umozni  referenéni  analogovy
modifikovat parametry s ¢islem v ét§im nez 009. Viz vyvojovy diagram na str. napéti vstup
33. Obr. 25 Rizeni ménide

5. Nastavenim hodnoty parametru P007 =0 se zablokuji ovladaci prvky na analogovym napétim
ovladacim panelu. Ovladani ménice se bude uskuteCnovat prostfednictvim
digitalnich vstupd DIN na fidici svorkovnici.

6. Nastaveni hodnoty parametru PO06 =1 urCuje, Ze pozadovana hodnota vystupni frekvence je zadavana
analogovym signalem.

7. Parametry P021 a P022 nastavte hodnoty minimalni a maximalni vystupni frekvence odpovidajici krajnim
poloham potenciometru.

8. Zkontrolujte, pfipadné zménte, hodnoty parametrd PO80 az P085 tak, aby souhlasily s hodnotami na typovém
Stitku pouzitého motoru, viz obr. 24.

9. Ovladaci spina¢ ,zap/vyp“ pfepnéte do polohy ,zap“. Potenciometrem nastavte pozadovanou hodnotu
vystupni frekvence. Jeji hodnota je zobrazovana na displeji m énice.
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5.5. Zpusoby fizeni motoru

Podle hodnoty parametru PO77 je mozZné nastavit pohon v nékolika reZimech &innosti:

1. PO77 =0 Standardni fizeni pohonu dle funkce U/f = konst. Nejjednodussi zpUsob Fizeni, kdy napéti na
motoru je umeérné statorové frekvenci. Pouzity zp Gsob Fizeni je nutné nastavit v pfipadé skupinovych
pohont (tj. dvou a vice motoru pfipojenych paralelné k jednomu ménici) nebo pohonu se synchronnim
motorem. V pfipadé, Ze pohon je tvofen asynchronnim motorem, dochazi pfi nizkych otdCkach pohonu
k poklesu momentu motoru. Vyrovnani momentové charakteristiky motoru v oblasti nizkych otacek je mozné,
za cenu zvySeného proudu motoru, dosahnout zvySenim pocateéniho nap éti motoru parametrem P0O78, pop .
PO79.

2. PO77 =1 FCC fizeni (Fizeni s aktivni regulaci magnetizacniho proudu). VylepSeny zp Usob standardniho
fizeni pfi zméné zatéZe pohonu. Pouzity zpUsob fizeni je vhodny pro automatickou kompenzaci skluzu
motoru (dodrzeni konstantnich otacek pohonu nezavislych na zatizeni). Aby spravn & fungovala kompenzace
skluzu, je nutné nastavit spravn & parametr P071.

3. P077 = 2 Rizeni pohonu dle funkce U/f* = konst. je variantou standardniho Fizeni (P077 = 0). Tento zptisob
fizeni je vhodny v pfipadé pohonu s kvadratickou zatézovaci charakteristikou (pohony, kdy se stoupajicimi
otackami stoupa kvadraticky zatéz pohonu), jako jsou ventilatory, odstfediva Cerpadla apod. PFi nizSich
otackach, kdy je zatizeni mensi, dochazi k odbuzeni pohonu a tim zlepSeni jeho uc€innosti a stabiln &jSiho
chodu. Pouzity zplsob fizeni je mozné pouzit i pro skupinové pohony s kvadratickou zatézovaci
charakteristikou.

4. P077 = 3 Vektorové fizeni bez zpétné vazby umozriuje optimalni zplsob Fizeni asynchronniho motoru. Pohon
ma konstantni moment od velmi nizkych otacek a jsou automaticky vyrovnavany otacky motoru p ¥fi zméné
zatizeni.

5.5.1 Vektorové fizeni bez zpétné vazby

Frekvenéni ménice fady MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector automaticky nastavuji charakteristiku

pohonu pfi pfipojeni motoru a uvadéni pohonu do provozu. Automatické nastaveni charakteristiky pohonu se

uskute€ruje po prvnim povelu ,zap“ a pouze v pripadé, Ze méni¢ je nastaven v reZzimu vektorového fizeni bez
zpétné vazby parametrem P077 = 3 a je zvolena funkce autokalibrace statorového odporu motoru parametrem
PO088 = 1.

Pokud je povel ,zap“ je vydan pfes fidici svorkovnici ménie, musi trvat nejméné 5 sekund, aby méni¢ mél
dostatek Casu na nastaveni charakteristik pohonu. Nejd five méni¢ méfi parametry motoru v klidu a na displeji
ménice sviti napis CAL, poté se motor rozb éhne béznym zplsobem po nastavené rozbé&hové rampé na
pozadované otacky. Po automatickém nastaveni pohonu je parametr PO88 vynulovan (P088 = 0).

Pokud pozadujete opétovné automatické nastaveni charakteristik pohonu, nastavte parametrem PO77 jiny
zpUsob fizeni nez vektorové Fizeni bez zpétné vazby (P077 = 0, 1 nebo 2) a zpét PO77 = 3. Nastavte parametr
P088 = 1 a zadejte povel ,zap“.

Optimalni zpusob dynamického chovani pohonu je mozné nastavit parametry P386 a P387. V pfipadé, ze chod
motoru neni nékdy zcela stabilni a dochazi k vibracim pohonu, je mozné zm énit parametr P386, popf. P387.
Zesileni rychlostni smy&ky regulatoru vektorového fizeni je automaticky nastaveno uUmérné momentu
setrvaCnosti zatéze. Zménou hodnoty parametru P386 je mozné m énit zesileni a integracni slozku (P387)
regulatoru a tim odstranit nestabilitu p fi chodu pohonu.

Poznamka: Tlacitkem ,krokovani“ nelze vyvolat automatické nastaveni parametr U pohonu.
Pri automatickém nastaveni charakteristik pohonu dbejte na nasledujici zasady:

= Pfed prvnim spusténim pohonu v reZzimu vektorového fizeni bez zpétné vazby nastavte pfesné parametry
motoru P080 az P085.

= Automatické nastaveni provadéjte zasadné se studenym motorem. Regulani obvody m éniCe pocitaji
automaticky se zvySenim teploty motoru b éhem jeho Cinnosti a pfizpUsobi tomu svoje parametry. Pokud
bude automatické meéfeni provedeno na motoru zahfatém provozem, nastaveni charakteristiky nebude
spravné

= PFepnuti zpUsobu fizeni z jiného nez vektorového fizeni (P077 = 0, 1 nebo 2) do rezimu vektorového fizeni
bez zpétné vazby (P077 = 3) a zadani povelu ,zap“, prove dte pouze z vy$e uvedeného dlvodu v dobé, kdy
motor je studeny.
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= Funkce synchronizace na otacejici se motor je vykonavana vzdy v rezimu vektorového fizeni bez zpétné
vazby i v pfipadé, Ze pohon pracuje v jiném rezimu (P077 =0, 1 nebo 2). Pokud funkci synchronizace na
otacejici se motor vyuzijete (P0O16 ma jinou hodnotu nez 0), provedte nejdfive automatické nastaveni
charakteristik pohonu ve vektorovém Fizeni bez zpétné vazby, tj. hlavné nastavte spravné parametry P080 az
P085 a provedte autokalibraci pohonu (P088 = 1) pfi studeném motoru.

= Parametry P386 a P387 Ize optimalizovat ¢innost pohonu.

5.6. Zastaveni motoru
Zastaveni motoru se mize provést nékolika zpUsoby:

= SniZzovanim pozZadované hodnoty frekvence na 0.0 Hz pomoci tlacitka ,V” zplsobi kontrolované zastavovani.
Po dosaZeni nulové frekvence stisknéte tlacitko ,0“

= Stisknuti tla¢itka ,0“ na ovladacim panelu méni¢e nebo zruseni povelu ,zap” (otaéeni vpravo nebo otaceni
vlevo) ovladacim spinacem na fidici svorkovnici zpUsobi plynulé sniZzovani vystupni frekvence ménice podle
nastavené dob&hové rampy dané parametrem P003.

Pfi nastavené kratké dobéhové rampé a velkém momentu setrvacnosti zatéZe motor pfechazi do
generatorického stavu a vraci energii do ménice. Napéti v stejnosmérném meziobvodu stoupa. Pokud
pfekroCi povolenou hranici, dojde k poruse F001. V takovém pfipadé je nutné prodlouzit dobéhovou rampu
nebo nastavit parametr PO69 = 1 nebo generovanou energii mafit v brzdném odporniku pfipojeném k ménici
(u ménic¢e MICROMASTER Vector) nebo k brzdné jednotce (u méni¢e MIDIMASTER Vector).

Poznamka: Pfi nastaveni parametru P069 = 1 dojde pfi zvySeni napéti meziobvodu k automatickému
prodlouzeni dobé&hové rampy. Pfi nastaveni PO69 = 0 je dob&hova rampa vzdy dodrZzena a energii je nutné
maiit v brzdném odporniku.

= P¥i zadavani otacek prostfednictvim analogové pozadované hodnoty a nastaveném parametru P023=2,
analogovym signalem mensim nez <1V nebo <2mA dojde k postupnému snizovani otacek a vypnuti motoru.
PFi zvySeni analogové hodnoty >2V nebo >4mA dojde k automatickému spusténi motoru.

= Povelem ,vyp2”, vypnuti ménice s volnym dobéhem motoru (P051 az P055, P356 =4). Stejny povel Ize
vykonat, pokud stisknete dvojnasobné tlacitko ,0“ a podrzite ho stisknuté. Vystupni tranzistory jsou ihned
zablokovany, na motoru neni napéti a pohon volné dobiha.

= Povelem ,vyp3”, rychlé brzdéni s kontrolou napéti meziobvodu (P051 az P055, P356 =5) dle poloviny
dobéhové rampy nastavené P003 (doba dobéhu = P003/2). PFi pfekrodeni napéti meziobvodu je automaticky
prodlouzena doba dobé&hu bez ohledu na nastaveni parametru P069.

= ZruSenim povelu ,zap” pfi aktivovaném stejnosmérném brzdéni nebo kompaundnim brzdéni. V pfipadé, ze je
zvoleno a nastaveno brzdéni pomoci stejnosmérného proudu (P073) nebo kompaundni brzdéni (P066),
muZze se vyvinout brzdny moment, ktery odpovida az 200% jmenovitého proudu motoru.

5.7. Kdyz se motor nerozbéhne...
Pokud na displeji ménice je zobrazen poruchovy stav, postupujte dle kapitoly 7. Poruchy a poruchova hlaseni.

JestliZze po povelu ,zap” nedojde k rozbihani motoru, zkontrolujte, zda je zadana pozadovana hodnota frekvence
parametrem P005 nebo jestli byly spravné zadany stitkové udaje motoru jako obsah parametr( PO80 + P085.

Jestlize je méni¢ konfigurovan na ovladani prostfednictvim ovladaciho panelu (P007 = 1) a motor se po stisknuti
tlacitka ,I“ nerozbiha, prezkousSejte, zda funkce tlaCitka neni blokovana nastavenim parametru P121 =0.
Tlagitko ,I* odblokujete nastavenim P121 = 1.

Jestlize je méni¢ konfigurovan na ovladani prostfednictvim svorkovnice (PO07 = Q), zkontrolujte, zda je spravné
nastavena konfigurace vstupl parametry P051 az P055, P356.

Jestlize méni¢ nevykazuje Zadnou &innost nebo nedopatfenim nastavite nékteré parametry Spatné, je vhodné
aktivovat puvodni tovarni nastaveni méni¢e nastavenim parametru P944 =1 a naslednym stisknutim tlacitka
-P”. Poté je nutné znovu nastavit parametry ménice podle zakladniho nastaveni a pozadované funkce.
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5.8. Technologicky PID regulator

Zabudovany technologicky PID regulator slouzi k regulaci technologického procesu na nastavenou urover

pozadované veliCiny. PFikladem muze byt:

— regulace otacek Cerpadla tak, aby v nadrzi byla udrzovana konstantni vySka hladiny nezavisle na mnozstvi
odtékajici kapaliny;

— regulace otacek Cerpadla tak, aby tlak vody v potrubi byl konstantni nezavisly na odb éru;

— regulace otacek spalinového ventilatoru na konstantni podtlak;

— regulace otacek cefi¢e vody nebo dmychadla vzduchu tak, aby v aktivacni nadrzi odpadnich vod bylo
udrzovano optimalni mnozstvi kysliku;

— regulace otacek ventilatoru tak, aby v peci byla udrzovana konstantni teplota;

— regulace otacek podavace materialu tak, aby hlavni pohon za fizeni, ktery zpracovava pohan ény material, byl
optimalné zatizen;

— regulace otacek davkovaciho Cerpadla lisu tak, aby tlak lisu byl konstantni nezavisly na odtoku kapaliny
z lisované hmoty, atd.

Proménnou veliginou jsou otacky elektromotoru, nezavisla veli¢ina je snimana vhodnym &idlem. Cidlo musi

poskytovat spojity signal, ktery je zp étnovazebné zavadén na vstup regulatoru. Obvyklé snimané veli¢iny jsou:
tlak, teplota, mnozstvi kysliku, vySka hladiny apod. Cilem je, aby regulovana veli¢ina m éla konstantni uroven,
nezavislou na poruchovych veli€inach, jako jsou teplota okoli, vyh fevnost paliva, zména odbéru, hustota hmoty
apod.

Regulator neni vhodny na fizeni procesl, kde je pozadovana velmi rychlda odezva na regulovanou nebo
poruchovou veli¢inu. Regulator Ize pouzit pro otackovou regulaci (regulaci na konstatni rychlost ota€eni motoru)
v pfipadech, kdy je zména otacek pomala.

5.8.1 Nastaveni regulatoru

Pokud je P201=0 je regulator vyfazen a méni¢ se chova standardnim zp Usobem - jsou zadavany pfimo otacky
motoru. PID regulétor se aktivuje nastavenim parametru P201 na hodnotu 1. Vyvojovy diagram je na str. 33.
Pokud je PID regulator aktivovan, kazda pozadovana hodnota je v rozsahu od 0 do 100%, tzn., pokud je na
displeji zobrazena hodnota 50.0 znamena to, Ze se jedna o 50% zadané hodnoty.

5.8.1.1 Viybér zdroje poZadované hodnoty

&S Pozadovanou hodnotu regulované veliCiny Ize zadat podobn & jako pozadovanou hodnotu

frekvence pfi otdCkovém fizeni parametrem P006. PoZadovanou hodnotu Ize zadavat
B parametrem P0OO05 (pFip. ménit tlacitky ,A“ a ,V*), pevnou pfednastavenou hodnotou FSW nebo
T / analogovym vstupem AIN1.
T PoZadovanou hodnotu nelze zadavat vstupem AIN2, ktery je ur€en pouze pro zp étnovazebni
P006 hodnotu z Cidla.

N N

=)

5.8.1.2 Normovéni analogového zpétnovazebniho signéalu

OT'T Signal ze zpétnovazebniho Cidla je pfivadén na svorky 10 (AIN2/PID+) a 11 (AIN2/PID-). Volba
proudového nebo napétového typu signalu se voli pfepinaci DIP4 a DIP5, rozsah vstupniho
o D signalu parametrem P323.

DIP + P323

Pomoci parametru P211 a P212 |ze nastavit pfevodni charakteristiku €idla. Pokud se budou
hodnoty parametri P211 a P212 sobé pfiblizovat, bude citlivost ¢idla mensi. Parametrem P211
se nastavi skutecna hodnota zp étnovazebniho signalu odpovidajici nulovému nap éti (proudu

P211, P212 OmA nebo 4mA) ¢idla, parametrem P212 hodnota signalu p fi napéti 10V (proudu 20mA).
Rozsah hodnot zpétnovazebniho signalu je 0 + 100%, tomu odpovida hodnota O + 100
pozadované hodnoty.

Pokud je signal z Cidla zarusen nebo kolisa kolem st fedni hodnoty zvySte hodnotu parametru
P206 - filtrace analogového signalu. Cim vétsi je hodnota parametru, tim vice je signal
zprimérovan. Hodnotu parametru je nutné nastavit zkouskou. Pokud filtrace je p fili§ velka, mize
dojit k rozkmitani systému. Proto vy$Si hodnotu filtrace za fadte pfi pomalé regulované soustav é
a pfi rychlé soustavé filtraci zruste P206=0. V kazdém pfipadé je nutné dbat na pfivedeni co
nejstabilnéjsiho signalu z ¢idla, tj. pouziti oddélovacich pfevodnikl pro delSi kabely, pouziti
stinéného kabelu na propojeni €idla, dodrzovani zasad spravného uzemn éni Cidla a stinéni

/

T P206
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kabelu i umisténi ¢idla a vedeni kabelu co nejdale od zdroj U ruseni, tj. i od méni¢e a jeho silovych kabell.
Filtrace signalu je u€inna pouze v pfipadé, Ze skute€na hodnota kolisa kolem stfedni hodnoty, napf. vinéni na
hlading pfi regulaci konstantni vysky hladiny kapaliny.

U pomalejSich regulovanych soustav je vyhodné téZ nastavit delSi dobu vzorkovani signalu
— T~ nastavenim parametru P205. Pro nastaveni parametru plati podobné zasady jako v p fipadé
nastaveni parametru P206 s tim, Ze soustava mze byt jeSté vice nachylnéjsi na rozkmitani pfi
P205 dlouhych dobach vzorkovani. Naopak pomalej§i soustava nereaguje na kazdou odchylku
zpétnovazebniho signalu a tim rusivych veli€in. Nap¥. pfi udrZzovani teploty v peci je velmi nevyhodné, aby motor
ménil rychle otacky, napt. pfi otevieni dvefi pece a prudkém poklesu teploty v okoli Cidla p fi vkladani a vyjimani
tepelné zpracovavanych vyrobk U. Tepelna kapacita pece je tak velka, Ze p fi zavieni dvefi dojde velmi rychle k
navratu teploty na p Givodni hodnotu, kdyZz motor po celou dobu udrZuje konstantni otacky ventilatoru. Naopak p fi
zméné otacek ventilatoru, regulace na pulvodni hodnotu muze byt dosti dlouha a teplota pece pfi tomto
prechodném déji se muze vlivem $patné regulace nevhodn & zménit.

5.8.1.3 Nastaveni konstant PID regulatoru

Pro nastaveni PID regulatoru existuji rozsahlé studie, proto neni mozné v kratkosti popsat optimalni zp Usob. Bez
znalosti regulované soustavy a poruchovych signalu Ize stanovit konstanty regulatoru pouze p fiblizné, pokusnym
zpUsobem.

N—"  Nejdfive je potfebné stanovit rozsah regulace ota¢ek a odpovidajici rozsah &idla. Méni¢ prepnéte
/— __\ do bézného otackového fizeni bez regulatoru (P201=0). Pomoci ovladaciho panelu nebo
P012.P013  potenciometru nastavte nejnizSi a nejvysSi otacky pohonu, které vyhovuji dané aplikaci, a tyto
jesté Cerpa a nejvysSi otacky takové, kdy je dosazen maximalni p Fipustny tlak v potrubi p¥i maximalnim odbéru,
pfipadné neni pfekro¢en povoleny pracovni rozsah otacek ¢erpadla. Samoz fejmé je nutné uvazovat s takovym
protitlakem v potrubi, pfi kterém bude pracovat systém v regulaci. Uz toto nastaveni m (ze byt nékdy obtizné,

nebot nelze v kazdém okamziku nastavit odpovidajici odb &r z potrubi.

Soucasné nastavte vhodnou rozb éhovou a dobéhovou rampu (P002, P003) tak, aby otacky motoru
E byly ménény poZadovanou rychlosti nebo pfi rozbéhu nebyl pfekroten maximalni proud motoru
(P086, pfip. FO02) a pfi snizovani otacek nedoSlo k poruse m éniCe vlivem pFepéti meziobvodu

P002, P003  (FOO1) - viz kap. 7.

/ Zkalibrujte ¢idlo, tj. maximalnimu zm éfenému Udaji skuteCné soustavy odpovida jisté vystupni

napéti €idla a minimalnimu zméfenému udaji odpovida opét jisté napéti &idla. Tyto hodnoty se
mohou ale nemuseji shodovat s maximalnim rozsahem nap éti, které €idlo poskytuje. ZmenSit
citlivost Cidla Ize pomoci parametrd P211 a P212. Na vstup regulatoru zadejte pozadovanou
hodnotu (jako FSWx, P0O05 nebo pfes analogovy vstup). Této pozadované hodnot & odpovida pozadovana
uroven skute¢né regulované veli€iny (tlak, teplota, vyska, ...).

P211, P212

konstant PID regulatoru!

Podle Casové konstanty soustavy” nastavte filtraci signalu z &idla (P206) a dobu vzorkovani (P205). Casova
konstanta filtru a doba vzorkovani by m éla byt asi 5 az 10 kratSi nez je Casova konstanta regulované soustavy.

T Pokud se vzrustajicimi otd¢kami motoru klesa vystupni signal z ¢idla, nastavte inverzi

K zpétnovazebniho signalu nastavenim parametru P208=1 (nap F. v pfipadé, ze se zvySujicimi

.= se otaCkami ventilatoru klesa podtlak nebo p fi vySSich otackach Cerpadla se zvySuje hladina
P208 v nadrzi a zmenSuje se vzdalenost mezi hladinou a €idlem apod.).

" Gasova konstanta soustavy je zjednoduSen & doba, za kterou pfi jednotkovém skoku na vstupu dosahne vystupni veli¢ina 63% jmenovité
hodnoty, tj. napF. doba, za kterou se naplni prazdna nadrz na 63% p fi plnych otackach motoru cerpadla.
Poznamka: Takto zjednoduSeny pohled je platny pouze pro soust avu 1. fadu - setrvacny ¢lanek, Ize ho vSak aplikovat na v étSinu
béznych soustav.
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Ovladani

Nastavte nulovou hodnotu integracni (P203) a derivaCni (P204) slozky regulatoru (tovarni
P nastaveni). Nastavte proporcionalni konstantu (P202) na hodnotu 1.0 azapnéte motor se
P202 zapojenym regulatorem P201=1. ZvySujte postupné za chodu motoru proporcionalni konstantu

P202 az systém zacne kmitat, tj. vystupni kmitoCet se zaCne nejdfive méné, poté stale vice a vice

opakované zmen3ovat a opét zvétSovat. Kmitani obvykle nastava pfi hodnoté konstanty asi 15 az
30. ZmenSete proporcionalni konstantu tak, aby kmity soustavy byly bezpecné potlaceny. Pokud Casova
konstanta soustavy je pfili§ dlouha, napf. regulace vySky hladiny nadrzi s vétS§im objemem, je mozné nastavit
zkusmo P202 na hodnotu 3 az 10, coz jsou obvyklé hodnoty proporcionalni konstanty.

Integraéni slozku P203 nastavte zkusmo. Pro rychlejSi soustavy volte vét§i hodnotu konstanty, pro
soustavy s delSi ¢asovou konstantou volte hodnotu mensi. Pokud bude konstanta pfilis velka,
P203 soustava se rozkmita. Vyfazenim integracni konstanty nedosahnete nikdy regulaci pfesné na
pozadovanou hodnotu. V tomto pfipadé musi byt z principu €innosti na vystupu rozdilového ¢lenu
regulatoru jistd odchylka, které se zmenSuje pfi vétsi hodnoté proporcionalni slozky. Integraéni
slozka odchylku vykompenzuje i na nulovou hodnotu (zalezi na typu soustavy), tj. dosahne se presnéjsi
regulace. Obecné lze Fici, Ze zafazeni integracni konstanty v regulatoru je vhodng;jsi pro pomalejsi soustavy.
V nékterych pfipadech je vhodné omezit rozsah €innosti integracni sloZky regulatoru, napf. pfi regulaci tlaku je
pro vétSi regulatni odchylky (nabéh motoru, otevieni ventilu apod.) vhodngjsi integraCni slozku vyradit
a ponechat pouze proporcionalni slozku. Az skuteCny tlak dosahne hodnotu blizkou pozadované hodnoté,
automaticky se zafadi integraCni konstanta, ktera ,doreguluje” potfebny tlak pfesné na pozadovanou hodnotu. V
tomto pfipadé Ize volit mensi hodnotu proporcionalni konstanty a vy3Si hodnotu integra¢ni konstanty s mensim
rizikem rozkmitani soustavy. Parametr P207 vymezuje rozsah €innosti integraéni slozky. Pokud je P207=100%,
je integracni slozka trvale zafazena, pfi P207=0% je trvale vypnuta, pokud ma hodnotu napf. 20%, znamena to,
je-li regulacni odchylka mensi nez 20% skute¢né hodnoty, je integracni slozka regulatoru aktivni, v opacném
pfipadé je vypnuta.

Derivacni konstanta (P204) ma vyznam pouze u rychlych soustav, napf. zpétnovazebni regulace
D otaCek motoru s tachodynamem a snizuje prekmit pfechodového déje a zpomaluje ho. V bézZnych
P204 regulovanych soustavach (pro které je PID regulator méniCe urCen) je zafazeni derivacéni slozky

Casto zbyteCné.
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5.9. Mistni a dalkové ovladani ménice

Méni¢e MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector Ize ovladat bud z mista pfes ovladaci panel nebo Fidici
svorkovnici nebo dalkové prostfednictvim sériového komunikaéniho rozhrani a protokolu USS. Datové vodice se
pfipojuji na svorky 3 a 8 zasuvky SUB-D rozhrani RS 485, ktera je umisténa na ovladacim panelu nebo na
svorky 24 a 25 na Fidici svorkovnici.

Poznamka: SoucCasné je mozné komunikovat jen pres jedno sériové rozhrani, bud prostfednictvim zasuvky
SUB-D na ovladacim panelu (napf. ovladaci panel OPM2), anebo pres fidici svorkovnici.

PFfi mistnim ovladani je mozné méni¢ ovladat bud prostfednictvim ovladaciho panelu nebo Fidicich vstupa.
Pfikazy nebo zadani pozadované hodnoty frekvence provadéné prostiednictvim sériového rozhrani nemaji
v tomto pfipadé zadny ucinek.

Dalkové ovladani se uskuteCnuje prostfednictvim sériového rozhrani. Jedna se o dvouvodiové spojeni
s obousmeérnym pfenosem dat. Podle nastaveni parametru P910 jsou mozné &tyfi zplsoby dalkového oviadani.

Pfi dalkovém ovladani méni¢ nereaguje na fidici povely pfivadéné na fidici svorky s vyjimkou povell ,vyp2*
(volny dobéh) a ,vyp3“ (rychlé zastaveni), které mohou byt aktivovany pres vstupy DIN na Fidici svorkovnici podle
nastaveni parametrtl P051 az P055, P356.

Na jeden Fidici systém mUiZze byt sou¢asné pfipojeno vice méni¢t. Komunikaci s jednotlivymi ménici urcuje fidici
systém podle nastavené adresy ménice.

Upozornéni: Je-li méni¢ nastaven na dalkové ovladani prostfednictvim sériového rozhrani a po vyslani povelu

,Zap“ se motor nezac¢ne rozbihat, zkontrolujte spravnost poradi vodi¢l pfipojenych na svorky 3 a 8
na konektoru SUB-D nebo na svorky 24 a 25 na fidici svorkovnici.

Dalsi informace o sériové komunikaci naleznete v publikacich:

e Anwendung des USS-Protokols bei SIMOVERT Geraten 6SE21 und MICRO MASTER, obj. ¢. E20125-
B0001-S302-A1

e Application of the USS Protocol in SIMOVERT Units 6SE21 and MICRO MASTER, obj. &. E20125-B0001-
S302-A1-A7600.
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5.10. Priklady zapojeni a nastaveni ménice

Uvedené priklady umozriuji snadno a rychle nastavit méniCe MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector.
Nastaveni ménic¢u vychazi vzdy ze zakladniho nastaveni podle kap.5.2. Vhodnou dobu rozbéhu a dobéhu
nastavte parametry P0O02 a PO03 a pocateCni napéti pfi rozb&hu parametrem P079.

PFi zapojeni méni¢l zvazte vhodnost zapojeni odruSovaciho filtru, vstupni a vystupni tlumivky, popf. du/dt filtru.

Zpusob zapojeni dopliikovych komponentu je uveden na obr. obr. 27.
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Obr. 27 Zapojeni ménice se vstupni a vystupni tlumivkou a odruSovacim filtrem

unor 2000 43



6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Ovladani
5.10.1 PRIKLAD 1 — Rizeni méniée pres svorkovnici a zadavani otaéek potenciometrem

Otacky ventilatoru jsou zadavany potenciometrem v blizkosti ménie. Povel k rozb&hu a zastaveni ménice je
pres svorkovnici.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametrii | Vyznam nastaveni

P006 = 1 Zadavani otacek pfes analogovy vstup
P007 =0 Ovladani ze svorkovnice (signal ,zap“)
L1
L2
L3
PE

—

@ L1213 ZOJ

indikace poruchy
{19 = méni¢v pofadku
18 porucha ménice ‘
= "
N @l 9 ]
5
@ B ) ey & SA1 KA1
0-0000 © I I I I
Sl TN P!
I I I I
I I I I
[ [ SA2
A S — )
MICROMASTER Vector 4
MIDIMASTER Vector KA1
@ Uuv w
i ISR N
- | DIP piepinace
I I
| OFF 0jo
[ R By 1234
777777 D) 3456
Prvek Popis prvku
S1 Start chodu motoru
S2 Stop chodu motoru
KA1 Povel ,zap® ménici
P1 Potenciometr pro zadavani otacek (10kQ, linearni)
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5.10.2

6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

PRIKLAD 2 — Rizeni méniée pres svorkovnici a zadavani otaéek proudovou smyékou

Otacky odstfedivého Cerpadla jsou zadavany proudovou smyckou 4 az 20mA ze vzdaleného mista. Povel
k rozb&hu a zastaveni ménice pfes svorkovnici.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametru

Vyznam nastaveni

PO06 = 1

Zadavani otacek pfes analogovy vstup

PO07 =0

Ovladani ze svorkovnice (signal ,zap*)

P023 = 1

Analogovy vstup 4 .. 20mA

DIP1=OFF, DIP2=OFF,
DIP3=ON

Volba proudové smycky analogového vstupu AIN1

L1
L2

L3

PE

 E—

L1L2L3

S

[y
— £
o
||

=
&
=0
==

o
_3
89|
59|
o8]
o

MICROMASTER Vector
MIDIMASTER Vector

-

= méni¢v poradku

—@— porucha ménice

indikace poruchy

KA1
(N~ T ™
i | 1|4-20mA |GS1
Ty
= SA2
DIP prepinace
o Lol 1]
OFF
12345686

CERPADLO

KA1

Prvek Popis prvku

S1 Start chodu motoru

S2 Stop chodu motoru

KA1 Povel ,zap® ménici

GS1 Zdroj proudového signalu 4 .. 20mA pro zadavani otacek
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5.10.3 PRIKLAD 3 — Rizeni méniée pres svorkovnici a volba 3 rtiznych otaéek

Ventilator se otaci tfemi pevnymi otaCkami, které se postupné voli oto€nym pfepinatem. V prvni poloze je motor
vypnut.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametrii | Vyznam nastaveni

P006 = 2 Zadavani otacek pevnymi poZzadovanymi hodnotami
P0O07 =0 Ovladani ze svorkovnice

P053 = 18 Pevna poZadovana hodnota 3 (P043), svorka 7
P054 = 18 Pevna poZadovana hodnota 2 (P042), svorka 8
P055 =18 Pevna poZadovana hodnota 1 (P041), svorka 16
P041 =50 1. pevné otacky = 50Hz

P042 =40 2. pevné otacky = 40Hz

P043 = 20 3. pevné otacky = 20Hz

L1
L2
L3
PE

—

@ L1 L2\LS 20 J

indikace poruchy
E19 = ménic¢ v poradku
— 18 —®7 porucha ménice
0000
N [l 9
[CIEE 7 SL—"
s s2_—
o @995 16 s3_—
0123
MICROMASTER Vector S1
MIDIMASTER Vector S2
ay "
@ Uuv w
IR N
pr— |
= | DIP ptepinade
| ’ o LLLTTT]
| |
! | OFF
e ————j 1234586
Prvek Popis prvku
S1azS3 Otocny pfepinag. Poloha 0 = vypnuto, poloha 1 = prvni rychlost,
poloha 2 = druha rychlost, poloha 3 = tfeti rychlost
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5.10.4 PRIKLAD 4 — Motor s termistorem, fizeni ménice pres svorkovnici a zadavani otacek
napétovym signalem.

Motor pohonu ventilatoru ma ve vinuti zabudovan termistor pro hlidani maximalniho otepleni vinuti. Otacky
ventilatoru jsou zadavany napétovym zdrojem v blizkosti méniCe. Povel k rozbéhu a zastaveni méniCe pres
svorkovnici.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametri Vyznam nastaveni

P006 = 1 Zadavani otacek pfes analogovy vstup

P007 =0 Ovladani ze svorkovnice (signal ,zap“)

L1
L2

L3
PE

.

@ L1123 20 indikace poruchy
ﬁw = méni¢ v poradku
18 —(2)— porucha ménice »—‘
KA1
9
5 SA1 KA1
) T E— [+
4 L L 0-10V |GS1
o_______
i SA2
MICROMASTER Vector 14 f ‘777’7‘
MIDIMASTER Vector L ! KA1
|
I
I
I
! DIP prepinade
o Pl 1]
I
! OFF
i 123456
I
I
|
I
|
I
|
o
Prvek Popis prvku
S1 Start chodu motoru
S2 Stop chodu motoru
KA1 Povel ,zap“ ménici
P1 Potenciometr pro zadavani otacek (10kQ, linearni)
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5.10.5 PRIKLAD 5 — Rizeni méniée pres svorkovnici a zadavani otaéek tlacitky mén é-vice.

Otacky ventilatoru jsou zadavany dvéma tlagitky ,vice“ a ,méné“ (motorpotenciometr). Pfi stisknuti tlaCitka ,vice"
se otacky ventilatory zvysuji, pfi stisknuti tlacitka ,méné“ se otacky snizuji. Pokud jsou obé tlaCitka pusténa,
otacky se neméni a zlistavaji posledné nastavené. Povel k rozbéhu a zastaveni ménice pres svorkovnici. Relé

RL2 indikuje chod motoru.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametri | Vyznam nastaveni
P007 =0 Ovladani ze svorkovnice (signal ,zap*)
P053 = 11 ZvySovani otacek tlaCitkem ,vice®, svorka 7
P054 =12 Snizovani otacek tlacitkem ,méné*, svorka 8
P062 = 11 Relé RL2 indikuje chod motoru

L1

L2

L3

PE

@ L1 L2 L3 20 [—e indikace poruchy
Ew =  ménié v poradku

18 & porucha ménice

[21 — indikace chodu

L22 —— = motorvchodu

7 s1_—

MICROMASTER Vector 8 752ﬁ
MIDIMASTER Vector Bl s3
% x
D S i
uv w E“E °
SO % %
N33
il sl o N 2N

u.______U

‘I DIP prepinace
ON
123456

A M
Prvek Popis prvku
S1 Start chodu motoru
S2 Tladitko ,vice”
S3 Tladitko ,méné"“
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5.10.6 PRIKLAD 6 — Mistni a dalkové ovladani ménice.

Zadavani otaCek a ovladani ménice je bud mistné z ovladaciho panelu ménic¢e nebo dalkové z ovladaci skfiriky.
Pfi mistnim ovladani je povel ke startu a zastaveni méni¢e zadavan z ovladaciho panelu ménice tlacitky ,0“ a

.1 a otaky se zadavaji tlagitky ,T a ,1“. Pii dalkovém ovladani je povel ke startu a zastaveni ménice zadavan
tlacitky SA1 a SA2, otacky jsou zadavany proudovou smyckou 0 .. 20mA.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametri Vyznam nastaveni

P053 =13 Pfepinani zadavani Zadané hodnoty z ovladaciho panelu nebo analogového vstupu
P054 =9 Pfrepinani ovladani z ovladaciho panelu nebo ze svorkovnice
L1
L2
L3
PE L ) .
OVLADAN] _ DALKOVE,
NA ROZVADECI OVLADANI
L
235
S5
Sa  SAf1 KA1
8 >
@
. = c
‘ T 0
@ L1 L2 L3 20| porucha £E
-— SA2

Em . meénice
L

| ‘ KA1
) " DALKOVE ST
om . DALKOVE ¢ Eb

VYPNUTQ —==0—  *
R MISTNE ~
5

MICROMASTER Vector
MIDIMASTER Vector

IS it IV £

S -
B ‘ 1] 0-20mA |Gs1
< I i

A W N o0 o©

Clo Ll
= | | DIP prepinade

| | ON 0

orr (B0

S 12345686

,,,,,,, N,

+ M
Prvek Popis prvku
S1 Pfepina¢ DALKOVE OVLADANI - VYPNUTO - MiSTNi OVLADANI
KA1 Povel ,zap“ ménici pfi dalkovém ovladani
GS1 Zdroj proudoveého signalu 0 .. 20mA pro zadavani otacek
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5.10.7 PRIKLAD 7 — Mistni a dalkové zadavani zadané hodnoty otacek.

Zadavani otacek je bud mistné potenciometrem nebo dalkové proudovou smyckou z Fidiciho systému. Pfi
mistnim ovladani je povel ke startu a zastaveni méniCe zadavan prepinaCem a otaCky se zadavaji
potenciometrem. P¥i ovladani z fidiciho systému je povel ke startu a zastaveni méni¢e zadavan prepinatem
v fidicim systému a otacky jsou zadavany proudovou smyckou 0..20mA.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametru Vyznam nastaveni

P006 = 1 Zadavani otacek pfes analogovy vstup
P007 =0 Ovladani ze svorkovnice
P053 =24 Prepinani mezi zadavanim zadané hodnoty z analogového vstupu 1 (mistni ovladani)
nebo analogového vstupu 2 (ovladani z Fidiciho systému)
L1
L2
L3
PE o L
OVLADANI . OVLADANI
NA ROZVADECI Z RIDICIHO SYSTEMU
il —
o o %
o 250
N\ 2% START
w8 /
‘ o 2E STOP
' T
‘ C SE
@ L1 12 L3 20| porucha KA1 »
E.]g ‘ ménice
18 [— .
. HU™ s1p Ribicisys.
m Al ‘ << _POTENC. |
[CIEE | kAL~
& ‘ 1s2 - |
o\‘\t
MICROMASTER Vector P1
MIDIMASTER Vector
’ﬁ:,,l,Z,:,,’,,:,:,:,,:,:,:,,1, ,,,,,,,,,,,,, m
| 1]0-20mA |GS1
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, i
= DIP ptepinaée
orr L 10]0JD
123456
Prvek Popis prvku
S1 Prepinaé MiISTNi OVLADANI - DALKOVE OVLADANI
S2 Prepina¢ povelu ,zap“ v mistnim ovladani
KA1 Povel ,zap®“ ménici z Fidiciho systému
P1 Potenciometr pro zadavani otaek v mistnim ovladani
GS1 Zdroj proudového signalu 0 .. 20mA pro zadavani otaéek v ovladani z RS
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5.10.8 PRIKLAD 8 - PID regulator.

Otacky ventilatoru jsou zavislé na tlaku vzduchu v potrubi. Zadana hodnota tlaku vzduchu je zadavana
potenciometrem (analogovym signalem 0 az 10V). Tlakovy snimac je napajen z méni¢e MICROMASTER Vector
a jeho vystupni signal je 4 az 20mA. Aby tlakovy rozdil méfeny snimaem tlaku byl konstantni, je vyuzit
technologicky PID regulator ménice.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametri | Vyznam nastaveni

P006 = 1 Zadavani Zadané hodnoty pres analogovy vstup

P007 =0 Ovladani ze svorkovnice (signal ,zap“)

P012 =10.0 Minimalni rychlost pohonu je 10Hz

P201 =1 Aktivace PID regulatoru

P202 =1 Proporcionalni sloZzku regulatoru nastavte dle kap. 5.8.1.3
P203 =0, P205=10 Integracni slozku regulatoru nastavte dle kap. 5.8.1.3
P220 =1 Vypnuti ménice pfi dosaZeni minimalni rychlosti

P211 =20, P212 = 100 | Zpétnovazebni signal z PID regulatoru 4 az 20mA

L1
L2
L3
PE

il

]

@ L1123 20 J indikace poruchy
E1g L = méni¢v poradku
18 4®7 porucha m énice
S1
N R =
5 ]
1 N M
L L
3 [ I ; P1
L L
i i
4
,,,,,,,,,,,,,, U
MICROMASTER Vector ah K‘Y)
MIDIMASTER Vector =9 DIP piepinace
2 ON
10 E— 1 OFF ﬁﬂmﬂﬁl
@ Uuvw "y !
4.20mA || | 123456
| |
(I I Pl
| | | |
= I ! -
| 1 4D
i | —
! 1 mA [+15V napajeni p fevodniku
! ! GU1 o 15V / max. 50mA
[ AR I i
,,,,,,,, D)

Prvek Popis prvku

S1 Start chodu motoru

P1 Zadavani pozadovaného tlakového rozdilu potenciometrem (0 az 10V)
GU1 Tlakovy snimaé

unor 2000 51




6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Ovladani
5.10.9

Otacky ventilatoru jsou zavislé na tlaku vzduchu v potrubi. Zadana hodnota tlaku vzduchu je zadavana
potenciometrem (analogovym signalem 0 az 10V). Tlakovy snimac je napajen z ménice MICROMASTER Vector
a jeho vystupni signal je 4 az 20mA. Aby tlakovy rozdil méfeny snimacem tlaku byl konstantni, je vyuzit
technologicky PID regulator ménice.

V pfipadé potieby jsou otaCky motoru zadavany pfimo potenciometrem, bez zpétné vazby pomoci tlakového
snimace. Pro pfepinani mezi dvéma zpusoby ovladani je pouzit komfortni ovladaci panel OPe, ve kterém jsou
uloZeny dvé sady nastaveni parametrd ménic¢e. Zména nastaveni ménicu trva pfiblizné 20s.

PRIKLAD 9 — Piepinani mezi PID regulatorem a zadavani otaéek potenciometrem.

NASTAVENI MENICE

Sada parametru 0 Sada parametru 1 Vyznam nastaveni

P006 = 1 P006 = 1 Zadavani Zadané hodnoty pres analogovy vstup

P007 =0 P007 =0 Ovladani ze svorkovnice (signal ,zap®)

P012 =10.0 P012=10.0 Minimalni rychlost pohonu je 10Hz

P053 = 22 P053 = 22 Nahrani sady parametrd O - regulace PID regulatorem
P054 =23 P054 = 23 Nahrani sady parametr( 1 - pfimé zadavani otacek
P201 =1 P201=0 Aktivace PID regulatoru

P202 =1 - Proporcionalni sloZku regulatoru nastavte dle kap. 5.8.1.3
P203 = 0.1, P205=10 - Integracni sloZzku regulatoru nastavte dle kap. 5.8.1.3
P220 =1 P220=0 Vypnuti ménice pfi dosaZzeni minimalni rychlosti

P323 =1 - Zpétnovazebni signal z PID regulatoru 4 az 20mA
Prvek Popis prvku

S1 Start chodu motoru

S2 Nahrani sady parametrt O - regulace PID regulatorem

S3 Nahrani sady parametrd 1 - pfimé zadavani otacek

P1 Zadavani pozadovaného tlakového rozdilu potenciometrem (0 az 10V)

GU1 Tlakovy snimac
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5.10.10 PRIKLAD 10 — Kombinace pfimého napajeni motoru a napajeni pfes ménié

Motor ventilatoru je napajen pfes méni¢ kmitoCtu. V pfipadé potieby je mozné prepojit napajeni motoru pfimo
Z napajeci sité, bez regulace otacek. Pfimy rozbéh motoru tlacitkem START, zastaveni tlacitkem STOP. P¥i
napajeni pfes méni¢ kmitoctu se motor automaticky rozbéhne, otacky motoru jsou zadavany potenciometrem.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametri Vyznam nastaveni

P006 = 1 Zadavani otacek pfes analogovy vstup

P0O07 =0 Ovladani ze svorkovnice

P052 =4 Blokovani vystupu ménice

P016 = 2 Synchronizace na otacejici se motor

Prvek : Popis prvku Prvek : Popis prvku

S3 Nouzové zastaveni s volnym dob&éhem motoru | KM1 Stykac napajeni ménice

S4 Prepinani pfimé napajeni — provoz z méni¢e | KM2 Vystupni styka€ ménice

S1 Start chodu motoru pfi pfimém napajeni KM3 Styka¢ pfimého napajeni

S2 Stop chodu motoru pfi pfimém napajeni KA1 Relé start / stop ménice

FU1 az | Jisténi ménice a motoru P1 Potenciometr pro zadavani otacek (10kQ,

FU3 linearni)

FU4 Jisténi ovladani FA1 Tepelna ochrana motoru pfi pfimém napéjeni
HL1 Indikace poruchy ménice
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5.10.11 PRIKLAD 11 — Kombinace pfimého napajeni motoru s rozbéhem Y / D a napajeni pies ménié

Motor ventilatoru je napajen pres méni¢ kmitoCtu. V pfipadé potfeby je mozné pfepojit napajeni motoru pfimo
Z napajeci sité, bez regulace otatek. Rozbéh motoru tlacitkem START s pfepnutim z hvézdy do trojuhelniku,
zastaveni tlacitkem STOP. Pfi napajeni pfes méni¢ kmitotu se motor automaticky rozbéhne, otdcky motoru
jsou zadavany potenciometrem.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametri | Vyznam nastaveni
P006 = 1 Zadavani otacek pfes analogovy vstup
P0O07 =0 Ovladani ze svorkovnice
P052 =4 Blokovani vystupu ménice
P016 =2 Automaticky rozb&h motoru — synchronizace na otacejici se motor
Prvek  Popis prvku Prvek  Popis prvku
S3 Nouzové zastaveni s volnym dob&éhem motoru | KM1 Styka€ napajeni ménice
S4 Pfepinani pfimé napajeni — provoz z ménice | KM2 Vystupni styka€ ménice
S1 Start chodu motoru pfi pfimém napajeni KM4 Stykac pfimého napéjeni motoru
S2 Stop chodu motoru pfi pfimém napajeni KM3 Stykac spojeni vinuti motoru do hvézdy
FU1 az | Jisténi ménite a motoru KM5 Stykac spojeni vinuti motoru do trojuhelniku
FU3
FU4 Jisténi ovladani KT1 Casové relé prepinani D/ Y
KA1 Relé start / stop ménice FA1 Tepelna ochrana motoru pfi pfimém napéjeni
P1 Fotgncj;)metr pro zadavani otacek (10kQ, HL1 Indikace poruchy ménice
inearni

56 unor 2000




6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Ovladan

—

L1

L3

PE

FU4
111213 @""—1
@ Kg S4
20 -
22
Lo}
| KA1 — S2
KM4 -\ 5 KM5 KM2
\\ \\ \\ S I Uy KA1
g —‘
1 S1 KM4
MICROMASTER Vector 3 P1
MIDIMASTER Vector
FA1 ‘ LLC ‘ 2 KM3 FA1
o Ty
KM4

DIP pfepinate
ON KM2
%ol | | ] kT \KT1
OFF

123456

unor 2000 57



6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Ovladani

5.10.12 PRIKLAD 12 —Stfidavé napajeni dvou motord s kombinaci pfimého napajeni motor( a napajeni
pfes ménié

Dva motory Cerpadel jsou stfidavé napajeny z jednoho ménice kmitoctu. V pfipadé potieby je mozné napajeni
kazdého motoru pfimo z napajeci sité, bez regulace otacek. Rozbéh motoru tladitkem START s pfimym
pfipojenim motoru k siti, zastaveni tlacitkem STOP. Pfi napajeni pfes méni¢ kmito¢tu rozbéh a zastaveni motoru
tlagitky START a STOP. Otacky motoru jsou zadavany potenciometrem.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametru Vyznam nastaveni

P006 = 1 Zadavani otacek pfes analogovy vstup

P007 =0 Ovladani ze svorkovnice

P052 =4 Blokovani vystupu ménice

Prvek  Popis prvku Prvek  Popis prvku

S1 Nouzové zastaveni s volnym dob&éhem motoru | KM1 Styka€ napajeni ménice

S2 Zastaveni chodu motoru pfi napajeni z ménice ﬁmg Vystupni stykace ménice

S3 Start chodu motoru pfi napajeni z ménice ﬁmg Stykace pfimého napajeni motord

S4 Volba M1 nebo M2 pfi napajeni z ménice FA1 Tepelna ochrana M1 pfi pfimém napajeni
S5 Start chodu motoru M1 pfi pfimém napajeni FA2 Tepelna ochrana M2 pfi pfimém napajeni

S6 Stop chodu motoru M1 pfi pfimém napajeni KA1, Relé start / stop ménice

KA2
S7 Start chodu motoru M2 pfi pfimém napajeni P1 Potenciometr pro zadavani otacek (10kQ, lin.)
S8 Stop chodu motoru M2 pfi pfimém napajeni HL1 Indikace poruchy ménice

FU1+3 | Jisténi ménice

FU4+6

FU7+9 Jisténi motoru pfi pfimém napajeni

FU10 | Jisténi ovladani
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5.10.13 PRIKLAD 13 —Stfidavé napajeni dvou motort s kombinaci pfimého napajeni motoru

s rozbéhem Y / D a napdjeni pres ménic

Dva motory Cerpadel jsou stfidavé napajeny z jednoho ménice kmitoltu. V pfipadé potfeby je mozné napajeni
kazdého motoru pfimo z napajeci sité, bez regulace otacek. Rozbéh motoru tlacitkem START s pfepnutim
z hvézdy do trojuhelniku, zastaveni tlacitkem STOP. Pfi napajeni pfes méni¢ kmitoCtu rozb&h a zastaveni
motoru tlagitky START a STOP. Otacky motoru jsou zadavany potenciometrem.

NASTAVENI MENICE

Nastaveni parametri | Vyznam nastaveni
P006 = 1 Zadavani otacek pfes analogovy vstup
P007 =0 Ovladani ze svorkovnice
P052 =4 Blokovani vystupu ménice
Prvek | Popis prvku Prvek  Popis prvku
S1 Nouzové zastaveni s volnym dob&éhem motoru | KM1 Stykac napajeni ménice
S2 Zastaveni chodu motoru pfi napajeni z ménice ﬁmg Vystupni stykace ménice
S3 Start chodu motoru pfi napajeni z ménice ﬁmg— Stykace pfimého napajeni motoru M1
S4 Pfepinani M1 nebo M2 pfi napdjeni z ménice | KT1 Casové relé pfepinani D / Y motoru M1
S5 Start chodu motoru M1 pfi pfimém napajeni FA1 Tepelna ochrana M1 pfi pfimém napajeni
S6 Stop chodu motoru M1 pfi pfimém napajeni ﬁl\l\g— Stykade pfimého napajeni motoru M2
S7 Start chodu motoru M2 pfi pfimém napajeni KT2 Casové relé pfepinani D / Y motoru M2
S8 Stop chodu motoru M2 pfi pfimém napajeni FA2 Tepelna ochrana M2 pfi pfimém napajeni
FU1+3 | Jisténi ménice KAT, Relé start / stop ménice

KA2
EB?:S Jist8ni motord pfi pfimém napéjeni P1 Potenciometr pro zadavani otacek (10k<, lin.)
FU10  JiSténi ovladani HL1 Indikace poruchy ménice
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6. Popis parametru

Hodnoty parametrd mohou byt ménény prostfednictvim tladitek na ovladacim panelu ménice, textového
ovladaciho panelu OPM2 (CTD) nebo sériové linky. Podle nastavenych hodnot parametrd je mozné meénit
konfiguraci ménice, dobu rozb&hu a dob&hu motoru, minimalni a maximalni hodnotu frekvence atd. Cislo
a hodnota zvoleného parametru je indikovana na sedmisegmentovém ¢tyfmistném displeji LED.

Poznamka: Pfi kratkém stisku tlagitek ,A“ €i ,V* se méni hodnota nebo &islo parametru po krocich. Pokud
se stiskne tlacitko déle, méni se hodnota nebo Cislo parametru plynule automaticky.

Pristup k parametrim se uskute€huje v zavislosti na hodnoté parametru P009. Zkontrolujte, zda mate pro
nastaveni ménice zvoleno vhodné pfistupové pravo k parametrim.

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu

P000 Indikace zvolené hodnoty na displeji ménice [-] -

Veli¢ina ur€ena parametrem P001 se za bezporuchového stavu méniCe zobrazuje na displeji jako obsah
parametru P000. Pfi vyskytu poruchy se objevi na displeji kdd pfislusné poruchy (viz kapitola 7. Poruchy
a poruchova hlaseni). Pfi vyskytu vystrahy displej blika. Jestlize se parametrem P001 zvoli indikace vystupni
frekvence, pak ve stavu ,vyp” bude na displeji blikat s periodou cca 1,5 s pozadovana hodnota frekvence
a 0.0 Hz.

P001 Veli¢ina zobrazovana na displeji 0az9 0

t [-]

Parametrem se uskutecriuje vybér veli€iny, ktera se bude zobrazovat na displeji (viz téz P0O00). Parametr PO01
muze nabyvat téchto hodnot:

vystupni frekvence ménice [Hz]

pozadovana hodnota vystupni frekvence ménice [Hz]

vystupni proud ménice (proud motoru) [A]

napéti stejnosmérného meziobvodu [V]

moment motoru [% jmenovité hodnoty]

otacky motoru [ot./min.]

stav protokolu USS

displej blikne, pokud je pfijaty jeden byte - indikace spravné komunikace

001 zprava prijata v poradku

002 pfijata adresa ménicCe

100 chybny startovaci znak (pokud blika trvale je pferuSena komunikace)
101 prekroCena prodleva mezi telegramy (P093)

102 chybny kontrolni soucet

103 chybna délka zpravy

104 chybna parita

OO WN-=_0

skute¢na hodnota zpétnovazebniho vstupu Pl regulatoru [%]
vystupni napéti [V]
rotorova frekvence motoru [Hz] (pouze je-li ménic€ v rezimu vektorového fizeni bez zpétné vazby P077=3)

O oo~
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Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
za provozu
P002 Doba narGstu vystupni frekvence méniée z 0 Hz na fo,.x 0.00 az 650.00 10.00 1;
it [s] (20.00)
(40.00) ¥

Obsahem parametru je doba rozb&hu motoru z klidu na maximalni frekvenci (P013), viz obr. 19. Nastaveni pfilis
kratké doby rozbéhu mize vést k odpojeni ménice v dusledku jeho pretizeni (poruchové hlaseni F002).

. 1)
P003 Doba poklesu vystupni frekvence méniée z fy.x Na 0 Hz 0.00 az 650.00 10.00 o
g [s] (20.00)

(40.00) ¥

Obsahem parametru je doba dobé&hu motoru z maximalni frekvence (P013) na nulu, viz obr. 19. Nastaveni pfili§
kratké doby dobéhu miZze vést k odpojeni ménic¢e v dusledku zvySeni napéti na ss meziobvodu (poruchové
hlaseni FO01). Pokud je potfebny kratky ¢as dobéhu, pouzijte kompaundni nebo stejnosmérné brzdéni nebo
pouzijte brzdny odpornik (u typu MMV) nebo brzdnou jednotku (u typu MDV).

Parametr urCuje téz Cas stejnosmérného brzdéni, pokud je nastaveno parametrem P073.

P004 Zaobleni krivky narustu a poklesu otacek, 0.0 az 40.0 0.0
g tzv. S - kiivky [s]

Parametrem se nastavuje zaobleni kfivky narlstu a poklesu otacek, tzv. S - kfivky, viz obr. 19. Tohoto zaobleni
se vyuziva v takovych aplikacich, kde je nutny provoz bez jakychkoliv razl, napf. v textiinim priimyslu, pohony
dopravnik( atd. Parametr je G€inny pouze tehdy, je-li nastavena rozbéhova a dobéhova rampa del$i nez 0,3s
(P002, P003>0.3).

f[Hz] A
fmax
P0O13
/ ’— se zaoblenim
bez zaobleni B
P004 P004
I i
P004
bez zaobleni
0OHz o
P002 P003 | PO04 t[s]
doba nartistu otagek doba poklesu otacek

celkova doba rozbé&hu z nuly na maximalni otacky = P002 + P0O04
dobéhu = P003 + P004

Obr. 19 Doba narlstu (P002), doba poklesu (P003) a zaobleni kfivky narlstu a poklesu otacek (P004)

10.00s typy MMV a MDV750/3, MDV1100/3
2 20.00s typy MDV1500/3 + MDV3700/3
% 40.00s typy MDV4500/3 + MDV7500/3
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Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu
P%OS Pozadovana hodnota vystupni frekvence ménice 0.00 5[': 6]50'00 5.00
4

Obsahem parametru je pozadovana hodnota vystupni frekvence ménice pfi tzv. digitalnim Fizeni. Parametr je
ucinny jen tehdy, je-li PO06 = 0 nebo 3.

P006 Vybér zdroje pozadované hodnoty 0 ﬁ 3 0

Parametr slouzi k vybéru zdroje pozadované hodnoty a mize nabyvat nasledujicich hodnot:

0

digitalni pozadovana hodnota, pozadovana hodnota vystupni frekvence je dana obsahem parametru PO05
nebo se zadava pfimo tlacitky ,A“ a ,V* pfi nastaveni PO01 = 0 a zméné hodnoty parametru PO0O;

jestlize je PO07 = 0, frekvence mlze byt zadavana motorpotenciometrem pomoci zvolenych dvou binarnich
vstupul nastavenim parametrt PO51 + P055, P356 na 11 a 12;

pokud je nastaven P011=1, zistava zachovana posledni nastavena zadana hodnota i po vypnuti napajeni.
pozadovana hodnota zadavana analogové prostiednictvim analogového fidiciho vstupu;

pokud je nastaveno zadavani frekvence sériovou linkou (P910= 1 nebo 2) analogovy vstup je pfi¢ten h
hodnoté zadané sériovou linkou.

pevna pozadovana hodnota (FSW1 + FSW4 nebo FSW1 + FSW8), jeden nebo vice parametrd P051 + P055,
P356 musi byt nastaveno na hodnotu 6 nebo 17.

pozadovana hodnota je dana souc¢tem digitalni pozadované hodnoty (P005) + pevné pozadované hodnoty
(FSW1 + FSW8)).

P007 Ovladani ze svorkovnice nebo z ovladaciho panelu 0az1 1

[-]

Parametr slouzi k odblokovani, resp. zablokovani, ovladacich prvk(l umisténych na ovladacim panelu a maze
nabyvat nasledujicich hodnot:

0 ovladaci prvky umisténé na jednoduchém ovladacim panelu kromé tlaCitka ,0“ jsou zablokovany, ménic¢ je
fizen prostfednictvim digitalnich vstupl na svorkovnici;
pokud je zvoleno zadavani pozadované hodnoty prostfednictvim digitalni hodnoty (P006 = 0) a tlacitka ,A“ a
»V* jsou odblokovana nastavenim parametru P124 = 1 a sou€asné nebyla stejna funkce zvolena digitalnimi
vstupy (parametry P051 + P055, P356 nejsou nastaveny na hodnotu 11 a 12), je mozné témito tlacitky
zadavat pozadovanou hodnotu

1 ovladaci prvky umisténé na jednoduchém ovladacim panelu jsou odblokovany, ménic je fizen pfes ovladaci

panel;
jednotliva tladitka na ovladacim panelu mohou byt zablokovana parametry P121 + P124; tlacitko ,P“ nelze
zablokovat

P%OS’ Stupen pristupovych prav 0 E[l? 3 0

Parametr slouzi k nastaveni stupné pfistupovych prav k jednotlivym parametrim. Urcuje, které parametry
mohou byt &teny, a které prepisovany:

0
1
2

3

Cist i pfepisovat Ize pouze parametry P001 + PO09

parametry PO01 + PO09 Ize Cist i pfepisovat a parametry P0O11 + P971 Ize jen Cist

vSechny parametry Ize Cist i pfepisovat, ale po vypnuti a opétovném zapnuti méni€e se nastavi hodnota
P009 =0

vSechny parametry Ize Cist i pfepisovat, hodnota parametru PO09 se nezméni i po vypnuti ménice
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Popis parametrt

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
za provozu

P(go Méfitko veli¢in zobrazovanych na displeji 0.00 a? ]5°°-°° 1.00

Parametr slouzi ke zméné mérfitka hodnot zobrazovanych v parametru P0O00. Hodnota ur€ena parametrem P001
je vynasobena hodnotou parametru PO10 a zobrazena jako hodnota parametru P0O0O.
Parametr je ucinny pouze tehdy, je-li PO01= 0, 1,4, 5, 7 nebo 9.

PO11 Ulozeni nastavené hodnoty vystupni frekvence 0az1 0
do nemazatelné paméti []

Parametr slouzi k nastaveni ukladani poZadované hodnoty frekvence do nemazatelné paméti ménie pfi
zadavani pozadované hodnoty tlagitky ,A“ €i ,V* nebo zvySovani / snizovani hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci
motorpotenciometru. Po opétovném zapnuti napajeni se motor rozb&hne na posledni nastavenou hodnotu
frekvence. Parametr mize nabyvat nasledujicich hodnot:

0 ukladani neni aktivni
1 po vypnuti ménie se do paméti ulozi poZzadovana hodnota frekvence nastavena tlacitky ,A“ €i ,V* nebo pfes
digitalni vstupy zvySovani / snizovani hodnoty pomoci motorpotenciometru pfi nastaveni PO06 = 0 nebo 3

P%‘IZ Minimalni hodnota vystupni frekvence f;, 0.00 ?: 6]50'00 0.00
4

Obsahem parametru je minimalni hodnota vystupni frekvence f.i,, na které mize motor trvale pracovat. Z 0.0Hz
na minimalni frekvenci se motor rozbiha po nastavené rozbéhové rampé P002.

Pg;3 Maximalni hodnota vystupni frekvence f,.x 0.01 ?: 6]50'00 50.00
4

Obsahem parametru je maximalni hodnota vystupni frekvence foax. Vy38i nez maximalni frekvenci nelze

nastauvit.

Poznamka: PFi vektorovém fizeni bez zpétné vazby (P077=3) by maximalni frekvence neméla byt vyssi nez
trojnasobek jmenovité frekvence motoru (P081).

P%M Potlaceni 1. rezonancni frekvence motoru 0.00 ?: 6]50'00 0.00
Z

Parametr slouzi k vymezeni ¢asti frekvenéniho rozsahu, kdy se mlze pohon (v€etné pracovniho mechanismu)
rozkmitat - dostat se do stavu mechanické rezonance. Parametrem se nastavuje hodnota rezonanéni frekvence.
Pokud Zadana hodnota frekvence lezi v pasmu kmitoctl PO14 + hodnota parametru P019, ménic¢ kritické pasmo
snizovani frekvence), ktera lezi vné kritického pasma.

PFi nastaveni P014=0 neni funkce aktivni.
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Popis parametru

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu
P015 Automaticky start ménice po obnoveni dodavky 0az1 0
g elektrické energie [-]

Povoleni nebo zakazani automatického restartu méni¢e po vypadku a nasledném obnoveni dodavky elektrické
energie. Je-li restart aktivovan a trvale zadan povel ,zap“ prostfednictvim digitalniho vstupu, zaéne se pohon po
obnoveni dodavky elektrické energie znovu rozbihat. Parametr mize nabyvat téchto hodnot:

0 restart neni aktivovan
1 restart je aktivovan

Automaticky start je mozny pouze, je-li PO07=0 (ovladani ze svorkovnice) a P910=0, 2 nebo 4 (mistni ovladani).

Po16 Synchronizace na otacejici se motor 0az4 0

¢ [-]

Povoleni nebo zakazani synchronizace na otacejici se motor. Bézny je rozbéh motoru z nulovych ota¢ek. Pokud
neni synchronizace aktivni a motor se otaci, napf. po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, vystupni
frekvence se zvySuje z 0,0Hz na zadanou frekvenci a dochazi k nezadoucimu brzdéni motoru, zvétSeni
vystupniho proudu méni€e a moznosti vypadku ménice pfi pfekro€eni maximalniho vystupniho proudu nebo
napéti meziobvodu.

Pokud je synchronizace aktivni nastavi méni¢ hodnotu vystupni frekvence takovou, aby odpovidala otackam
motoru a poté ji zacne zvySovat i snizovat smérem k pozadované hodnoté.

Poznamka: Pokud motor stoji nebo se pomalu otaci, muze dojit ke kyvani hfidele, nebot ménic¢ si pred
nastavenim frekvence automaticky zjistuje smér otaceni.

Upozornéni: Pfi synchronizaci na otacejici se motor je méni¢ vzdy v reZimu vektorového fizeni bez zpétné
vazby, i v pfipadé, ze P077=0, 1 nebo 2. Proto je nutné nejdfive nastavit spravné parametry
motoru PO80 + P0O85 a provést automatické nastaveni charakteristiky pohonu pfi studeném
motoru (P077=3, P088=1 a zadat povel ,zap“). Teprve poté je mozné nastavit P077=0, 1 nebo 2
a P016>1. Maximalni vystupni frekvence by méla byt < 120Hz.

Parametr mize nabyvat téchto hodnot:

0 synchronizace na otacejici se motor neni aktivovana a po povelu ,zap“ méni¢ zaCne zvySovat vystupni
frekvenci od nuly

1 synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, po
poruse (je-li P018 = 1) nebo po povelu ,vyp2” (volny dobéh)

2 synchronizace na otacejici se motor je aktivni vzdy; toto nastaveni je vhodné v pfipadé, ze motor je roztacen
zatézi (aktivni zatézny moment)

3 synchronizace na otacejici se motor je aktivovana jako pfi P016 = 1, ale pouze v zadaném sméru otaceni

4 synchronizace na otacejici se motor je aktivovana jako pfi P016 = 2, ale pouze v zadaném sméru otaceni

Poznamka: Je-li PO16 = 1 nebo 2, méni¢ nejdfive vyhleda skuteény smér otd€eni motoru. Pokud je opacny
nez pozadovany, dobéhne motor po rampé na 0,0Hz a poté se roztoci ve spravném sméru.
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Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
za provozu

Pg;-’ Zpusob zaobleni rozbéhové nebo dobéhové rampy 1 ﬁ 2 1

Parametr slouzi k nastaveni zplsobu zaobleni kfivky narlstu a poklesu otacek motoru a mize nabyvat
nasledujicich hodnot:

1 kontinualni zaoblovani definované prostfednictvim P004
2 diskontinualni zaoblovani, proces zaoblovani se prerusi, pokud se zmenS$i pozadovana hodnota vystupni
frekvence nebo je zadan povel ,vyp“, coz umozni rychlejSi snizeni frekvence.

Poznamka: Parametr je aktivni jen tehdy, je-li hodnota P004 > 0.
P(gs Automaticky restart pfi vyskytu poruchy 0 ﬁ 1 0

Povoleni nebo zakazani automatického restartu ménie pfi vyskytu poruchy. Parametr mize nabyvat téchto
hodnot:

0 automaticky restart neni aktivovan

1 automaticky restart je aktivovan; pokud je méni¢ ve stavu ,zap“, po vyskytu poruchy se 5x pokusi
0 automaticky restart - nulovani poruchy. V pfipadé, Ze porucha nebude odstranéna ani po patém pokusu,
zUstane jiz ménic ve stavu ,porucha“

Upozornéni: Pokud méni¢ vyCkava, aby se pokusil o vynulovani poruchy, displej blika. Po odstranéni poruchy
dojde k automatickému rozb&hu motoru. Kéd poruchového hlaseni je mozné pfecist v P930.

P019 Sitka pasma rezonanénich frekvenci motoru 0.00 az 10.00 2.00

8 [Hz]

Parametrem se nastavuje Sitka pasma frekvence, kterd se bude plynule pfejizdét pfi potladeni rezonan&nich
frekvenci pohonu danymi parametry P014, P027, P028 a P029.

P021 Hodnota vystupni frekvence pfi nulové hodnoté 0.00 az 650.00 0.00
g analogového signalu vstupu AIN1 [Hz]

vystupni frekvence

Obsahem parametru je hodnota vystupni frekvence f[Hz]

pfi analogovém vstupnim signalu 0 V /0 mA, popf. b

2V /4 mA (podle nastaveni parametru P023 a f max —<P921 P022
DIP1 + DIP3). Hodnotu parametru P021 Ize zvolit analog T~

vétsi nez je hodnota parametru P022 a tim docilit
opacného (reciprokého) vztahu mezi analogovym

. A , , Py . ~ \’eclb
vstupnim signalem a vystupni frekvenci ménice, viz ~Brog..

obr. 20. iz,

fmin ~+
Pokud je parametrem P023 zvolen bipolarni vstup analog |P021 P022
(P023=3), parametrem P021 je zadana hodnota i
frekvence pfi -10V (parametrem P022 je zadana %‘,’;f{,?,i\ 10\/’[\2/(])”:];0 [MmA]
hodnota frekvence pfi +10V). zadana hodnota

Obr. 20 Vztah mezi parametry P021 a P022
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Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu
P022 Hodnota vystupni frekvence pfi maximalni hodnoté 0.00 az 650.00 50.00
g analogového signalu vstupu AIN1 [Hz]

Obsahem parametru je hodnota vystupni frekvence pfi analogovém vstupnim signalu 10V / 20mA (podle
nastaveni DIP1 + DIP3). Hodnotu parametru Ize zvolit menSi nez je hodnota parametru P021 atim docilit
opacného (reciprokého) vztahu mezi analogovym vstupnim signalem a vystupni frekvenci ménice, viz obr. 20.

Pokud je parametrem P023 zvolen bipolarni vstup (P023=3), parametrem P022 je zadana hodnota frekvence pfi
+10V (parametrem P021 je zadana hodnota frekvence pfi -10V).

Poznamka: Vystupni frekvence je omezena hodnotami danymi parametry P012 a P013.

P(i))23 Typ analogového vstupniho signalu vstupu AIN1 ’ ﬁ ’ ’

Parametr slouzi k vybéru zdroje pozadované hodnoty zadavané analogovym vstupnim signalem vstupu AIN1
(svorky 3 a 4) a mlize nabyvat nasledujicich hodnot:

0 0V +10V nebo 0 mA + 20mA
1 2V +10V nebo4 mA +20 mA (pfi vstupnim signalu < 2V je zadana hodnota nulova, neni hlaSena
Zadna porucha)
2 2V +10V nebo4 mA +20 mA (pfi vstupnim signalu < 1V dojde k zastaveni pohonu,
pfi vstupnim signalu vétsim nez 2V k rozbéhu pohonu
- Ize vyuzit ke spusténi a zastaveni pohonu analogovym signalem
v mistnim ovladani P910=0 nebo 4)
Poznamka: Funkce rozb&hu nebo zastaveni chodu je aktivni
pfi analogovém zadavani pozadované hodnoty (P006=2) i v pfipadé,
Ze je zvoleno digitalni zadavani zadané hodnoty (P006=0)

3 -0V +=+10V (bipolarni napétovy vstup ma pasmo necitlivosti £0,1V pfi 0V)
Poznamka: Napétovy nebo proudovy vstup, pfip. napétovy bipolarni je volen pfepinaci DIP1 + DIP3.
P024 Pri¢itani analogového signalu 0az2 0
g k pevné pozadované hodnoté [-]

Parametr slouzi k aktivaci pfi¢itani pozadované hodnoty zadavané analogovym vstupnim signalem k hodnoté
zadavané parametrem P005 (P006 =0), k pozadované hodnoté zadavané pomoci motorpotenciometru
(P006 = 0) nebo k pevné pozadované hodnoté FSW1 + FSW8 (P006=2).

Nebo k nasobeni (0 + 100%) hodnoty zadavané digitalné analogovym vstupem. Parametr P024 m{ize nabyvat
téchto hodnot:

0 pfiCitani neni aktivovano

1 pficitani je aktivovano

2 normovani pevné pozadované hodnoty nebo hodnoty zadavané motorpotenciometrem pomoci analogového
vstupu v rozsahu 0 + 100%.
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Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
za provozu

P%ZS Konfigurace analogového vystupu AOUT1 0 3%1107 0

Parametr slouzi ke konfiguraci analogového vystupu AOUT1 (svorky 12, 13). Lze zvolit veli€inu, jejiz hodnota
bude indikovana na analogovém vystupu a rozsah vystupniho proudového signalu 0 mA +20 mA (P025=0+7)
nebo 4 mA + 20 mA (P025=100+107). Parametr P025 mize nabyvat nasledujicich hodnot:

0OmA+20mA 4mA+20mA 0/4 mA 20 mA odpovida
0 100 vystupni frekvence OHz max. frekvence (P013)
1 101 pozadovana hodnota frekvence  OHz max. frekvence (P013)
2 102 proud motoru 0A max. proud (P083*P086/100)
3 103 napéti v ss meziobvodu ov 1023V
4 104 to€ivy moment motoru -250% +250%
(100% = P085 / P082 * 9,55Nm)
5 105 otacky motoru Oot./min jm. otacky (P082)
6 106 magnetiza¢ni proud motoru 0A max. proud (P083*P186/100)
7 107 ¢inny proud motoru 0A max. proud (P083*P186/100)
P026 Konfigurace analogového vystupu AOUT2 0 az 107 0
¢ (pouze MDV) [-]

Parametr slouzi ke konfiguraci analogového vystupu AOUT2 (svorky 27, 13) u ménice MIDIMASTER Vector.
Lze zvolit veli€inu, jejiz hodnota bude indikovana na analogovém vystupu a rozsah vystupniho proudového
signalu 0 mA +20 mA (P026=0+7) nebo 4 mA +20 mA (P026=100+107). Parametr P026 mulze nabyvat
stejnych hodnot a vyznamu jako u parametr P025.

P027 Potlaceni 2. rezonancni frekvence motoru 0.00 az 650.00 0

g [-]

Parametr slouzi k vymezeni 2. ¢asti frekvenéniho rozsahu, kdy se mize pohon rozkmitat - dostat se do stavu
mechanické rezonance. Viz parametr PO14.

P028 Potlaceni 3. rezonancni frekvence motoru 0.00 az 650.00 0

g [-]

Parametr slouzi k vymezeni 3. ¢asti frekvenéniho rozsahu, kdy se mize pohon rozkmitat - dostat se do stavu
mechanické rezonance. Viz parametr PO14.

P029 Potlaceni 4. rezonancni frekvence motoru 0.00 az 650.00 0

g [-]

Parametr slouzi k vymezeni 4. ¢asti frekvenéniho rozsahu, kdy se mize pohon rozkmitat - dostat se do stavu
mechanické rezonance. Viz parametr PO14.
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P031 Pozadovana hodnota pfi krokovani, 0.00 az 650.00 5.00
g smysl otaéeni doprava [Hz]

Obsahem parametru je pozadovana hodnota frekvence pfi ,krokovani” pfi ota¢eni motoru doprava. Krokovani
slouZi k pooto€eni motoru o maly pocet otaCek nebo jen o uhlovou vyse€, napf. pfi sefizovani pohonu nebo
technologického celku. Funkce krokovani doprava je ovladana nékterym z digitalnich vstupt DIN1 + DIN6 (P051
az P055, P356 = 7) nebo tlacitkem ,Jog“ na ovladacim panelu.

Pokud néktery z fidicich vstupu je nastaven na funkci krokovani doprava (P051 az P055, P356 =7) a vstup je
aktivni (sepnuté tlacitko nebo spinac), méni¢ zacne zvySovat vystupni frekvenci podle nastavené rozbéhové
rampy na hodnotu P031. Pfi deaktivaci vstupu (rozpojené tlacitko nebo spina¢) méni¢ snizuje frekvenci podle
nastavené dobéhové rampy na nulovou hodnotu.

Poznamka: Pozadovana hodnota pfi krokovani maze byt i nizSi nez hodnota min. frekvence f, (P012).
P032 Pozadovana hodnota pfi krokovani, 0.00 az 650.00 5.00
g smysl otaéeni doleva [Hz]

Obsahem parametru je pozadovana hodnota frekvence pfi ,krokovani” pfi otaceni motoru doleva. Krokovani
slouZi k pooto€eni motoru o maly pocet otaCek nebo jen o uhlovou vyse€, napf. pfi sefizovani pohonu nebo
technologického celku. Funkce krokovani doleva je ovladana nékterym z digitalnich vstupd DIN1 + DING (P051
az P055, P356 = 8).

Pokud néktery z fidicich vstupu je nastaven na funkci krokovani doprava (P051 az P055, P356 =8) a vstup je
aktivni (sepnuté tlacitko nebo spinac), méni¢ zacne zvySovat vystupni frekvenci podle nastavené rozbéhové
rampy na hodnotu P031. Pfi deaktivaci vstupu (rozpojené tlacitko nebo spina¢) méni¢ snizuje frekvenci podle
nastavené dobéhové rampy na nulovou hodnotu.

Poznamka: PoZadovana hodnota pfi ,krokovani” muze byt i niz8i nez hodnota min. frekvence f,, (P012).
P%33 Doba rozbéhu motoru pfi krokovani 0.00 a[i ]650'00 10.00
S

Obsahem parametru je doba narlstu vystupni frekvence z nuly na maximalni frekvenci (P013) pfi krokovacim
provozu.

Pokud je nékterym digitalnim vstupem DIN1 + DIN6 zvolena funkce 16 (P051 az P055, P356 = 16), parametr
urcuje dobu rozb&hu motoru po povelu ,zap“ misto P002.

P%34 Doba dob&hu motoru pfi krokovani 0.00 a[i ]650'00 10.00
s

Obsahem parametru je doba narustu vystupni frekvence z maximalni frekvence (P013) na OHz pfi krokovacim
provozu.

Pokud je nékterym digitalnim vstupem DIN1 + DIN6 zvolena funkce 16 (P051 az P055, P356 = 16), parametr
uréuje dobu dobéhu motoru po povelu ,vyp“ misto P0O03.
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P‘i’;‘o Korekce doby dob&hu pfi polohovani 0 ﬁ 1 0

Parametrem je mozné korigovat dobu dobéhu pohonu, tak, aby motor po povelu STOP se vzdy oto€il nezavisle
na rychlosti, z které zastavuje.

Parametr PO40 m(ize nabyvat téchto hodnot:

0 doba dobéhu je uréena parametrem P003

1 doba dobéhu je automaticky vypocitana tak, aby motor po povelu STOP se otogil vzdy o stejny pocet otacek.
Tzn. pokud je parametr P003=1.0s a motor zastavuje z rychlosti 50Hz, bude doba dobé&hu 1s, z rychlosti
25Hz 2s a z rychlosti 5Hz 10s (viz . obr. 21).

f[HZ] A
fmax =50Hz| . -
PO13
25Hz | . . .
5Hz |

0 Hz -~
PO02 ‘ PO03. ‘ ‘ .
doba narlstu otacek doba poklesu otgek = 1s

R T
| doba poklesu otagek = 2s

doba poklesu otacek = 10s

Obr. 21 Korekce dobéhové rampy pfi polohovani
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P%‘“ Pevna pozadovana hodnota FSW1 0.00 ?: 6]50'00 5.00
4

Obsahem parametru je pevna pozadovana hodnota vystupni frekvence FSW1 pfi aktivnim vstupu DINS,
P055 = 6 nebo 18 a P006 = 2. FSW1 Ize téz vyvolat kombinaci vstupt DIN3 + DIN5 pfi nastaveni P053=17 nebo
P054=17 nebo P055=17 (viz tabulka binarniho kédovani poZadovanych hodnot na str. 79).

P%42 Pevna pozadovana hodnota FSW2 0.00 ?ﬁ 6]5°-°° 10.00
y4

Obsahem parametru je pevna pozadovana hodnota vystupni frekvence FSW2 pfi aktivnim vstupu DIN4,
P054 = 6 nebo 18 a P006 = 2. FSW2 Ize téZ vyvolat kombinaci vstupt DIN3 + DIN5 pfi nastaveni P053=17 nebo
P054=17 nebo P055=17 (viz tabulka binarniho kédovani pozadovanych hodnot na str. 79).

P%43 Pevna pozadovana hodnota FSW3 0.00 ?: 6]50'00 15.00
rd

Obsahem parametru je pevna pozadovana hodnota vystupni frekvence FSW3 pfi aktivnim vstupu DIN3,
P053 = 6 nebo 18 a P006 = 2. FSW3 Ize téz vyvolat kombinaci vstupt DIN3 + DIN5 pfi nastaveni P053=17 nebo
P054=17 nebo P055=17 (viz tabulka binarniho kédovani poZadovanych hodnot na str. 79).

P%44 Pevna pozadovana hodnota FSW4 0.00 ?ﬁ 6]5°-°° 20.00
y4

Obsahem parametru je pevna pozadovana hodnota vystupni frekvence FSW4 pfi aktivnim vstupu DINZ2,
P052 = 6 nebo 18 a P006 = 2. FSW4 Ize téZ vyvolat kombinaci vstupt DIN3 + DIN5 pfi nastaveni P053=17 nebo
P054=17 nebo P055=17 (viz tabulka binarniho kédovani pozadovanych hodnot na str. 79).

P045 Invertovani pevné pozadované hodnoty 0Qaz7 0
FSW1 az FSW4 [-]

Parametr definuje znaménko frekvence pevnych pozadovanych hodnot FSW1 + FSW4, tzn. definuje smér
otaceni oproti zadanému sméru otaceni pfikazem ,zap vlevo“ nebo ,zap vpravo®.

Znaménko vystupni frekvence pevnych pozadovanych hodnot FSW1 az FSW4
FSW1 FSW2 FSW3 FSW4
(P041) (P0O42) (P0O43) (P044)
P045=0 + + + +
P045 = 1 - + + +
P045 =2 + - + +
P045 =3 + + - +
P045=4 + + + -
P045=5 - - +
P045=6 - - - +
P045=7 - - - -
Poznamka: Smeér otaceni u pevnych pozadovanych hodnot zavisi na povelu ,zap“ (doprava - doleva).
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Popis parametrt

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
za provozu
P‘gs Pevna pozadovana hodnota FSW5 0.00 ?ﬁ 6]5°-°° 25.00
z

Obsahem parametru je pevna pozadovana hodnota vystupni frekvence FSW5 pfi aktivnim vstupu DIN1,
P051 =6 nebo 18 a P006 = 2. FSWS5 Ize téZ vyvolat kombinaci vstupt DIN3 + DIN5 pfi nastaveni P053=17 nebo
P054=17 nebo P055=17 (viz tabulka binarniho kédovani pozadovanych hodnot na str. 79).

P%‘ﬂ Pevna pozadovana hodnota FSW6 0.00 ?: 6]50'00 30.00
rd

Obsahem parametru je pevna pozadovana hodnota vystupni frekvence FSW6 pfi aktivnim vstupu DING,
P356 = 6 nebo 18 a P006 = 2. FSW6 Ize téz vyvolat kombinaci vstuptd DIN3 + DINS pfi nastaveni P053=17 nebo
P054=17 nebo P055=17 (viz tabulka binarniho kddovani pozadovanych hodnot na str. 79).

P%“ Pevna pozadovana hodnota FSW7 0.00 ?:I 6]5°-°° 35.00
y4

Pevna pozadovana hodnota vystupni frekvence FSW7 dana kombinaci vstupl DIN3 + DIN5 pfi nastaveni
P053=17 nebo P054=17 nebo P055=17 (viz tabulka binarniho kédovani pozadovanych hodnot na str. 79)
a P006=2.

P%49 Pevna pozadovana hodnota FSW8 0.00 ?: 6]50'00 40.00
rd

Pevna pozadovana hodnota vystupni frekvence FSW8 dana kombinaci vstupl DIN3 + DIN5 pfi nastaveni
P053=17 nebo P054=17 nebo P055=17 (viz tabulka binarniho kédovani pozadovanych hodnot na str. 79)
a P006=2.

P050 Invertovani pevné pozadované hodnoty 0az7 0
FSW5 az FSW8 [-]

Parametr definuje znaménko frekvence pevnych pozadovanych hodnot FSW5 + FSW8, tzn. definuje smér
otacdeni oproti zadanému sméru otaceni pfikazem ,zap vlevo® nebo ,zap vpravo®“.

Znaménko vystupni frekvence pevnych pozadovanych hodnot FSW5 az FSW8

FSW5 FSW6 FSW7 FSW8

(P046) (P047) (P048) (P049)
P050=0 + + + +
P050 =1 - + + +
P050 =2 + - + +
P0O50 =3 + + - +
P0O50 =4 + + + .
P0O50 =5 - - + +
P0O50 =6 - - - +
P0O50 =7 - - - -

Poznamka: Smér ota€eni u pevnych pozadovanych hodnot zavisi na povelu ,zap“ (doprava - doleva).
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Popis parametru

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu
Prifazeni funkci jednotlivym binarnim vstup im (P051 + P055 a P356)
Hodnota | Funkce Funkce ve stavu | Funkce ve stavu
parametru L (OV) H (+24V)
0 vstup bez funkce - -
1 chod motoru, smér otaceni vpravo 2Vyp* ,Zap doprava“
2 chod motoru, smér otaceni vievo 2Vyp* ,Zap doleva“
3 reverzace sméru otaceni normalni reverzace "
4 volny dobéh motoru ,vyp2” SVYyp2“ neaktivni
5 zastaveni pohonu s vysSi prioritou ,,vyp3” Vyp3* 2 neaktivni
6 pevné pozadované hodnoty FSW1 az FSW6 blokovany aktivovany
7 krokovani doprava VYyp* ~Zap*
8 krokovani doleva Vyp* ~Zap®
9 zpUsob ovladani (pfi P910=1 nebo 3) mistni dalkové
ovladani ovladani
10 nulovani poruchy neaktivni vzestupnou
hranou
11 motorpotenciometr - frekvenci zvysit frekvence se frekvenci zvysit
neméni
12 motorpotenciometr - frekvenci snizit frekvence se frekvenci snizit
nemeni
13 potlaceni funkce analogového vstupu (pozadovana odblokovan zablokovan
hodnota frekvence je 0.0 Hz)
14 blokovani tlagitka ,P* na ovladacim panelu odblokovano zablokovano
15 brzdéni stejnosmérnym proudem neaktivni aktivni
. . urena uréena
16 doba rozbé&hu a dob&hu parametry parametry
P002 a P0O03 P033 a P034
17 binarni fizeni pevnych pozadovanych hodnot FSW1 az viz tabulka ,Binarni kédovani
FSW7 (pouze DIN3+DIN5, P053+P055) pevnych pozadovanych hodnot*
18 pevné pozadované hodnoty FSW1 az FSW6 a soutasné blokovany aktivovany
povel ,zap doprava“ pfi PO07 =0 + “vyp* + “zap doprava“
19 externi porucha aktivni neaktivni
20 hlidani ¢asovani (watchdog) bdélosti souvisejiciho neaktivni vzestupnou
systému (viz P057) hranou

Y Funkce je aktivni i pro pfednastavené rychlosti
2 Viz. kapitola 5.6. Zastaveni motoru
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Popis parametrt

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
Za provozu
Hodnota | Funkce Funkce ve stavu | Funkce ve stavu
parametru L (OV) H (+24V)
22 prepis sady parametrl 0 z ovladaciho panelu OPM2 do neaktivni pfepis
ménice '
23 prepis sady parametr(l 1 z ovladaciho panelu OPM2 do neaktivni prepis
meénice
24 Volba analogovych vstupu pozadované hodnoty AIN1 AIN2 ?
Poznamka: Pokud je sou€asné zadan povel ,zap doleva“ i ,zap doprava®“, motor je stale v chodu a smér
otaceni se neméni.
Pokud je zadan povel ,vyp2“ nebo ,vyp3“ je nutné pro obnoveni chodu zadat povel ,vyp“ a opét
,Zap doleva“ (,zap doprava®).
P051 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DIN1 0 a[i]24 1

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce binarniho vstupu DIN1 vstupni svorky 5.
P¥i volbé P051 = 6 nebo 18 a P006 = 2 je vstupem volena pevna pozadovana hodnota FSW5 (P046).

P052 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DIN2 0 a[i]24 2

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce binarniho vstupu DIN2 vstupni svorky 6.
PFi volbé P052 = 6 nebo 18 a P006 = 2 je vstupem volena pevna pozadovana hodnota FSW4 (P044).

P053 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DIN3 0 a[i]24 6

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce binarniho vstupu DIN3 vstupni svorky 7.

P¥i volbé P053 = 6 nebo 18 a P006 = 2 je vstupem volena pevna pozadovana hodnota FSW3 (P043).
Pfi volbé P053 =17 aP006 =2 je odblokovan nejvyssi bit BCD kédovani pevnych pozadovanych hodnot,
viz tabulka binarniho kédovani pevnych pozadovanych hodnot FSW1 + FSW8 na str. 79.

P054 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DIN4 0 a[i]24 6

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce binarniho vstupu DIN4 vstupni svorky 8.

P¥i volbé P054 = 6 nebo 18 a P006 = 2 je vstupem volena pevna pozadovana hodnota FSW2 (P042).
Pfi volbé P054 = 17 a P006 = 2 je odblokovan prostfedni bit BCD kdédovani pevnych pozadovanych hodnot,
viz tabulka binarniho kédovani pevnych pozadovanych hodnot FSW1 + FSW8 na str. 79.

" Doba prepisu je pfiblizné 30s. Pohon musi byt zastaven.
2 Na displeji ménice blika horni levy segment.
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Popis parametru
Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu
P055 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DIN5 0 a[i]24 6

Parametr slouzi k vybéru fidici funkce binarniho vstupu DINS vstupni svorky 16.
PFi volbé P055 = 6 nebo 18 a PO06 = 2 je vstupem volena pevna pozadovana hodnota FSW1 (P041).

viz tabulka binarniho kédovani pevnych pozadovanych hodnot FSW1 + FSW8 na str. 79.

P356

Vybeér ridici funkce binarniho vstupu DIN6 0az24 6

[-]

Parametr slouZi k vybéru fidici funkce binarniho vstupu DING vstupni svorky 17.
PFi volbé P356 = 6 nebo 18 a PO06 = 2 je vstupem volena pevna pozadovana hodnota FSW6 (P047).

Binarni kédovani pevnych pozadovanych hodnot FSW1 az FSW8
DIN3 DIN4 DIN5
(P053 =17) (P0O54 = 17) (PO55 =17)
FSW1 (P041) H L L
FSW2 (P042) H L H
FSW3 (P043) H H L
FSW4 (P044) H H H
FSW5 (P046) L L L
FSW6 (P047) L L H
FSW7 (P048) L H L
FSW8 (P049) L H H
Poznamka: Pokud je zvolena funkce pevnych pozadovanych rychlosti PO51 + P055, P356 = 6 nebo 18 a
soucCasné jsou vybrany dvé nebo vice rychlosti FSW1 + FSW6 soucasné, rychlosti se vzajemné
scitaji.
Poznamka: Je-li P051=6 nebo 18 a/nebo P052=6 nebo 18 a sou¢asné P053 nebo P054 nebo P055 = 17, pak
se k vybrané pevné pozadované hodnoté FSW1+FSW8 pficita hodnota FSW5 a/nebo FSW4.
Poznamka: Pokud neni nutné pouZzit vSech 8 pevnych rychlosti FSW1 + FSW8 ale méné, nemusi byt néktery
ze vstupl na funkci prfednastavenych rychlosti nastaven. Vtomto pfipadé je hodnota
odpovidajiciho vstupu v tabulce Binarni kddovani pevnych poZadovanych hodnot L.
Priklad: P¥i nastaveni P053=0, P054=17, P055=17 jsou voleny pouze rychlosti FSW5+FSWS8.
P056 Doba zpozdéni binarniho vstupu 0az2 0

[]

Obsahem parametru je doba zpozdéni reakce binarniho vstupu a mize nabyvat téchto hodnot:

0 t=12,5ms
1 t=7,5ms
2 t=2,5ms

unor 2000

79



6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Popis parametru

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu
P057 Doba hlidani &asovani (watchdog) bdélosti 0.0 az 650.0 1.0
souvisejiciho systému []

Pokud je na nékterém z binarnich vstup DIN1 + DING vybrana funkce 20 - hlidani ¢asovani (watchdog) bdélosti
souvisejiciho systému (P051+P055, P356=20), musi byt na vybraném vstupu pfitomny pravidelné impulsy delSi
nez 20ms a kratSi nez je hodnota parametru P057. Pokud nepfijde do doby P057 nabézna hrana dalSiho pulsu,
méni¢ zahlasi poruchu F057.

Poznamka: Hlidani je inicializovano prvni nab&znou hranou.
P061 Vybér funkce relé RL1 0 a[i]13 6
Parametrem se specifikuje udalost, na jakou bude relé RL1 reagovat (svorky 18, 19 a 20).
Prirazeni funkci relé RL1 a RL2
Hodnota parametru i P,O Zadov'ar)ou .
P061= Funkce relé udalost hlasi relé
P062= ve stavu
0 Relé nereaguje na Zadnou udalost (relé neni aktivni) rozepnuto
1 Chod motoru sepnuto
2 Vystupni frekvence je 0,0 Hz rozepnuto
3 Motor se to&i doprava sepnuto
4 Externi brzda sepnuta (viz téz P063 a P064) rozepnuto
5 Vystupni frekvence je > i, sepnuto
6 Porucha rozepnuto
7 Vystupni frekvence > pozadovana hodnota frekvence sepnuto
8 Vystraha rozepnuto
9 Vystupni proud > P065 sepnuto
10 Vystraha - dosazeni omezeni vystupniho proudu rozepnuto
11 Vystraha - dosazeni mezni teploty motoru rozepnuto
12 Vystup PID regulatoru je < fin sepnuto
13 Vystup PID regulatoru je > fiax sepnuto
Upozornéni: Pfi zméné parametrd P061 a P062 neni definovan stav vystupnich relé RL1 a RL2. Ujistéte se,
Ze obvody ovladané RL1 a RL2 pfi sepnuti / rozepnuti relé nezpusobi ohroZeni bezpecnosti
nebo neoCekavany stav zafizeni.
P062 Vybér funkce relé RL2 0 a[i]13 8

Parametrem se specifikuje udalost, na jakou bude relé RL2 reagovat (svorky 21 a 22). Nastavitelné hodnoty jsou

stejné jako u P061.
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Popis parametru

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu
P063 Doba zpozdéni pro odpojeni externi brzdy 0 az 20.0 1.0
pfi rozbéhu motoru [s]

Obsah parametru uréuje, jak dlouho pfi rozbéhu motoru zlistane vystupni frekvence na hodnoté minimaini
frekvence (P012), nez se odblokuje Fidici relé brzdy (RL1 nebo RL2) a otacky za¢nou narlstat na zadanou
hodnotu, viz obr. 22.

povel povel

f[Hz] A ZA‘P reverzac e VYP

+fm ax | ~ \ ‘

2 I [ ‘
|
|

+fmin {------ J -
\ ! -

-fmin 7|77 : i o ths]
L
L

I | i

—fm ax |- |P063 |

brzd as epnuta i brzd a vypnuta | brzd as epnuta
—_—-———- -
(relé RL1/RL2 rozepnuto) ‘ (relé RL1/RL2s epnuto) (relé RL1/RL2 rozepnuto)
Obr. 22 ZplUsob ovladani externi brzdy
Poznamka: Parametr je ucinny jen tehdy, je-li reléovy vystup nastaven na fizeni externi brzdy (P061 nebo
P062 = 4).
P064 Doba zpozdéni pro sepnuti externi brzdy 0 az 20.0 1.0
pfi dobéhu motoru [s]

Obsah parametru urcuje, jak dlouho po dosazeni minimalnich otaéek (P012) pfi dobéhu pohonu zlstane
vystupni frekvence méni¢e na minimalni hodnoté, viz obr. 22.

Poznamka: Parametr je ucinny jen tehdy, je-li reléovy vystup nastaven na Fizeni externi brzdy (P061nebo
P062 = 4).
Pokyny ke spravnému nastaveni hodnot parametrii P063 a P064:

— hodnoty parametr(l P063 a P0O64 by mély byt nastaveny o trochu vétsi nez skuteéné ¢asy potifebné k pfitazeni
a vypnuti externi brzdy

— nastaveni prilis velkych hodnot parametri PO63 a P064 mUze vést k pretizeni a odpojeni ménice, zejména
tehdy, je-li hodnota parametru P012 (minimalni frekvence) velka; vtakovém pfipadé se méni¢ pokousi
roztacet pevné zabrazdénou hfidel motoru

— pokud je pouzita funkce kompenzace skluzu (P071>0), minimalni frekvence musi byt mensi nez 5Hz
(P012<12.00), jinak méni¢ muze hlasit poruchu

P065 Prahova hodnota vystupniho proudu vedouci 0 az 300.0 1.0
k sepnuti relé RL1 nebo RL2 [A]

Parametr obsahuje prahovou hodnotu vystupniho proudu méniCe vedouci k sepnuti relé. Relé pfitahne
v pfipadé, ze proud motoru pfekroCi nastavenou hodnotu (P065) a odpadne, poklesne-li hodnota proudu pod
90% nastavené hodnoty.

Poznamka: Parametr je ucinny jen tehdy, je-li reléovy vystup nastaven na indikaci prekro€eni vystupniho
proudu (P061 nebo P062 = 9).
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Popis parametrt

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
za provozu
P066 Kompaundni brzdéni 0 a[f/2]5° 0
(1)

Kompaundni brzdéni umozniuje kratSi dobu dobéhu a lepSi brzdici schopnost pfi sou¢asné mozné zméné
vystupni frekvence, zvlasté u ménica s 400V napajenim. P¥ili§ velka hodnota parametru mlze zpusobit poruchu
prepéti meziobvodu (FO01). Kompaundni brzdéni je aktivni pokud P066 > 0.

Poznamka: Kompaundni brzdéni neni aktivni pfi vektorové regulaci bez zpétné vazby (P077=3).

P069 Korekce doby rozbéhu a dobéhu 0 'ﬁ 1 1

Parametrem je mozné nastavit automatické pfizpisobeni doby rozbéhu a dobéhu takovym zpUsobem, aby se
pfedeslo vypadku ménice (poruchovému hlaseni) pfi proudovém omezeni, prekroeni napéti mezioobvodu a
prekroceni skluzu motoru.

0 korekce doby rozbéhu a dobéhu neaktivni

1 automatické prodlouzeni doby rozbé&hu a dobéhu tak, aby se zabranilo meznimu pfrekro€eni hodnoty proudu,
napéti meziobvodu nebo skluzu motoru; funkce neni aktivni, pokud je nastavena regulace vektorového
fizeni bez zpétné vazby (P077=3)

P070 Pracovni cyklus zatizeni brzdného odporniku 0az4 0
(pouze MMV) [-]

Parametrem je mozné nastavit ochranu tepelného zatiZzeni brzdného odporniku. Hodnota parametru vyjadfuje
max. stfidu zatizeni (pomér mezi pfipojenim a odpojenim) odporniku. Parametr mlze nabyvat nasledujicich
hodnot:

0 pracovni cyklus 5%; max. doba sepnuti 12s

1 pracovni cyklus 10%

2 pracovni cyklus 20%

3 pracovni cyklus 50%; max. doba sepnuti 25s

4 pracovni cyklus 100%

Poznamka: Standardni brzdné odporniky fady 6SE3290 (viz kap. 8.3.1 Brzdné odporniky a brzdna jednotka)
jsou uréeny pro pracovni cyklus 5%.

Poznamka: Parametr je aktivni pouze u typl MICROMASTER Vector, ktery ma brzdnou jednotku
zabudovanou. U typu MIDIMASTER Vector je nutné pouzit brzdnou jednotku vnéjsi (EBU).

PO71 Kompenzace skluzu 0 az 200 0
¢ [%]

Parametrem |ze kompenzovat skluz asynchronniho motoru. Pfi kompenzaci skluzu se zvySuje hodnota vystupni
frekvence v zavislosti na zatizeni motoru, otacky motoru zUstavaji témér konstantni. Moznost nastaveni
kompenzace skluzu v Sirokém rozmezi (0 az 200%) umoznuje pfizpusobit méni¢ na jakykoliv motor.

Upozornéni: U pohonl se synchronnimi motory nebo u pohonu skupinovych je nutné parametr PO71 nastavit
na nulu (P071=0) !

Poznamka: Kompenzace skluzu neni aktivni pfi vektorové regulaci bez zpétné vazby (P077=3).
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Popis parametru

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu
P072 Omezeni skluzu 0 az 500 250
¢ [%]

Parametrem Ize omezit skluz motoru na hodnotu 0% az 500% jmenovité hodnoty skluzu a tak zabranit moznému
pfechodu motoru do nestabilni ¢asti momentové charakteristiky nebo jeho pfetizeni, pokud je zablokovan a
nemlze se otacet. Po dosazeni hodnoty omezeni skluzu zaéne méni¢ snizovat vystupni frekvenci, az se
dostane mimo oblast omezeni.

P073 Brzdéni stejnosmérnym proudem 0 az 200 0

8 [%]

Parametrem se nastavuje hodnota stejnosmérného brzdného proudu pfi povelu ,vyp“ nebo ,brzdéni ss
proudem® na hodnotu 0% az 200% jmenovitého proudu motoru (P083). Brzdny vykon se pfeméniuje v teplo
nikoliv v ménici, ale v motoru. Doba brzdéni je dana hodnotou parametru PO03 (doba dobé&hu) pfi povelu ,vyp*
nebo po dobu, kdy je aktivovan digitalni vstup DIN1+DIN6 s nastavenou funkci ,brzdéni ss proudem®
(P051+P055, P356=15). Funkce je deaktivovana tehdy, je-li P0O61 nebo P062 = 4 (ovladani externi brzdy) nebo
parametr PO73 ma nulovou hodnotu.

Upozornéni: Casté a déle trvajici pouZivani stejnosmérného brzdéni mize vést k prehfati motoru. Motor neni
pfi snizenych otackach dostate¢né chlazen vlastnim ventilatorem, proto je nutné pouzivat
stejnosmérné brzdéni opatrné nebo zajistit dostate€né chlazeni motoru vnéjSim ventilatorem
nebo pfedimenzovanim motoru.

Upozornéni: Pozor na dobu pusobeni ss brzdéni pfi jeho aktivaci digitalnim vstupem!

P074 Krivky omezeni trvalého proudu motoru 0az7 1

8 [-]

Parametr slouzi k nastaveni ochrany motoru proti nadmérnému otepleni. Pfi nizSich pracovnich otackach neni
motor s vlastni ventilaci dostateéné& chlazen a pfi zvySeni jeho teploty dochazi k tepelnému namahani izolace
vinuti. Aby nedoslo k posSkozeni motoru, méni¢ kontroluje otepleni motoru podle charakteristik na obr. 23.

PFi zvySeni zatiZzeni motoru je proud omezen podle hodnoty proudového omezeni nastavené parametrem P086.
Pfi nastaveni P086=150% je maximalni doba pfretizeni asi 1 min. Po této dobé dojde ke snizeni vystupniho
proudu na hodnotu cca jmenovitého proudu (P081). Po asi 5 min. se d&j opakuje. SniZeni proudu se dosahuje
snizenim vystupni frekvence. Pfedpoklada se, Ze pfi snizeni frekvence klesne zatéz pohonu i proud motoru.
Funkce je vhodna zvlasté pro pohony s kvadratickou zatéZovaci charakteristikou.

Pokud ma parametr hodnotu 0 az 3 (P074=0+3), neni interné vypocitavana teplota motoru.
Pokud ma parametr hodnotu 4 az 7 (P074=4+7), je vypocitavana teplota motoru a pfi dosazeni teploty 88°C
ménic hlasi poruchu F074.

Upozornéni: VypocCet tepelného zatizeni motoru I°t nemusi zajistit dostate¢nou ochranu motoru. V aplikacich
naroénych na bezpeénost provozu doporucujeme pouzit jako ochranu proti prehfati motoru
teplotni Cidlo PTC.
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Popis parametrt

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
Za provozu

proud motoru I

P074=0

fim- Jmenovita frekvence motoru (P083)

I
I
I
I
| fim- Jmenovity proud motoru (P081)
I
I
I
|
[

P074=3

0 0,5fjm fim 1.5f, vystupni frekvence

Obr. 23 Redukce vykonu (P074)
Parametr P0O74 muze nabyvat nasledujicich hodnot:

0 Zzadné omezeni proudu (nastaveni je vhodné pro motory s cizim chlazenim nebo pro motory s konstrukci,
u nichz odvod tepla nezavisi na otackach motoru nebo u motort vybavenych teplotnim ¢idlem - PTC)

1 nastaveni je ur€eno vSeobecné pro dvou a Ctyfpolové motory, jejichz vySsi pracovni otacky umoznuji lepsi
chlazeni (pfedpoklada se, Ze pfi frekvenci > 50% fi I1ze odvést piny vykon)

2 nastaveni je ur€eno pro specialni motory, které mohou byt zatézovany jmenovitym proudem az na vysSich
otackach nez jsou jmenovité

3 nastaveni je uréeno vSeobecné pro Sesti a osmipdlové motory; predpoklada se, Ze motor mlze odvést piny
vykon pfi vysSich nez jmenovitych otackach (vhodné pro motory, které pracuji s jmenovitym vykonem pfi
frekvenci = i)

4 nastaveni je totozné jako kdyz P074=0 s rozdilem, ze méni¢ vyhodnocuje teplotu motoru a pfi prekroCeni
mezni teploty hlasi poruchu FO74

5 nastaveni je totozné jako kdyz P074=1 s rozdilem, Ze méni¢ vyhodnocuje teplotu motoru a pfi pfekroceni
mezni teploty hlasi poruchu FO74

6 nastaveni je totozné jako kdyz P074=2 s rozdilem, ze méni¢ vyhodnocuje teplotu motoru a pfi prekroCeni
mezni teploty hlasi poruchu FO74

7 nastaveni je totozné jako kdyz P074=3 s rozdilem, Ze méni¢ vyhodnocuje teplotu motoru a pfi pfekroceni
mezni teploty hlasi poruchu FO74

L Externi brzdny odpornik 0az1 0
g (pouze MMV) [-1

Povoleni nebo zakazani brzdéni pomoci vnéjSiho brzdného odporniku.

Brzdny odpornik slouzi k mareni energie dodavané zpét do ménice pfi brzdéni motoru. Jeho hodnota a zatizeni
zavisi na momentu setrvacnosti pohonu, intenzité brzdéni (dobé& brzdéni nastavené P003) a pracovnim cyklu
(Cetnost rozbéhl a zastaveni motoru).

Minimalni hodnota je 40Q pro ménice s napajenim 230V (MMVxxx a MMVxxx/2) a 80Q2 pro ménice s napajenim
400V (MMVxxx/3) . P¥i pFilis nizké hodnoté odporniku mize dojit k poskozeni ménice.

0 brzdny odpornik neni pfipojen
1 brzdny odpornik pfipojen
Upozornéni: Izolace brzdného odporniku musi byt dimenzovana podle napéti meziobvodu ménice !

Brzdny odpornik je mozné pfipojit pouze k ménici typu MICROMASTER Vector. Méni¢ MIDIMASTER Vector
pouZziva externi brzdnou jednotku EBU.
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Popis parametru

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu

P(gﬁ Modulaéni frekvence 0 'ﬁ 7 0 nebo 4"

Parametrem se voli hodnota modulaéni frekvence pulzné $itkové modulace (PSM) zrozsahu od 2 kHz do
16 kHz. Jestlize neni bezpodmine€né nutny nehluény provoz ménice, je vhodné volit nizsi hodnotu modulacni
frekvence. Pfi niz8i hodnot& modulacéni frekvence se snizi ztraty v ménici a také rudeni.

Parametr PO76 mUze nabyvat téchto hodnot:

0 nebo 1 16 kHz (tovarni nastaveni pro ménice s napajenim 230V)
2 nebo 3 8 kHz
4 nebo 5 4 kHz (tovarni nastaveni pro ménice s napajenim 400V)
6 nebo 7 2 kHz

PFi sudych hodnotach parametru je pouzit bézny zplsob modulace, pfi lichych hodnotach parametru je pro
vystupni frekvenci >5Hz pouzita asynchronni modulace s nizSimi ztratami.

Poznamka: PFi volbé modulacni frekvence 16 kHz (P076 = 0/1) bude indikace vystupniho proudu ménice pfi
vystupni frekvenci f < 10 Hz nepfesna.

U nasledujicich typud frekvenénich ménicu je nutna redukce vystupniho proudu ménice v zavislosti na modulacéni
frekvenci na hodnotu |, ménice:

PO76=0/1 | PO76=2/3 | PO76=4/5 | PO76 =6 /7

MMV75/3 80% 100% 100% 100%
MMV110/3 50% 80% 100% 100%
MMV 150/3 50% 80% 100% 100%
MMV220/3 80% 100% 100% 100%
MMV300/3 50% 80% 100% 100%
MMV400/3 50% 80% 100% 100%
MMV550/3 50% 80% 100% 100%
MMV750/3 50% 80% 100% 100%
MDV750/3 57% 90% 100% 100%
MDV1100/3 50% 83% 100% 100%
MDV1500/3 64% 90% 100% 100%
MDV1850/3 55% 75% 100% 100%
MDV2200/3 50% 90% 100% 100%
MDV3000/3 47% 88% 100% 100%
MDV3700/3 40% 47% 100% 100%
MDV4500/3

+ nelze nelze 100% 100%
MDV7500/3

Pokud se teplota chladi¢e ménice blizi max. pfipustné hodnoté, modulacni frekvence se automaticky snizuje.
Pokud teplota chladi¢e se snizi, modulaéni frekvence se vrati na pavodni hodnotu.

Yy typ MMV s napajenim 230V hodnota 0, u typt MMV s napajenim 400V a u typd MDV hodnota 4
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Popis parametrt

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
za provozu

P0O77 Volba médu fizeni a regulace 0 ﬁ 3 1

Parametrem se voli zavislost napéti na motoru na vystupni frekvenci. Parametr PO77 m(ze nabyvat téchto
hodnot:

0 regulace dle linearni charakteristiky U/f, obr. |

24 - tuto charakteristiku lze pouzit pro vast
synchronni pohony a pro paralelné spojené Us | max.vistnapti
motory (skupinové pohony) Un B
1 FCC (aktivni regulace magnetizatniho ~ F084 P07720/ 1 : U= fonst
proudu) VylepSeny zplsob standardniho -
fizeni pfi zméné zatéZze pohonu. PouZity o
zplsob fizeni je vhodny pro automatickou P077=2
kompenzaci skluzu motoru (dodrzeni u <

konstantnich otacek pohonu nezavislych na Po%oé: ) °
zatizeni). Pfi tomto zpUsobu Fizeni musi byt  (P079) ‘
spravné nastaveny parametry P081+P085. fim o
Aby spravné fungovala kompenzace skluzu, P0O81 vyst

Je nutné nastavit spravné parametr PO71. Obr. 24 Linearni a kvadraticka charakteristika U/f

2 regulace dle kvadratické charakteristiky U/f,
obr. 24 - tento zpUsob regulace je uréen pro
pohony S kvadratickou zatézovaci
charakteristikou  (ventilatory, odstfediva
Cerpadla atd.)

Poznamka: U typu MDV je pfi nastaveni P077=2 automaticky zvySen jmenovity proud ménice pro
kvadratickou zatéz, viz kap. 8.1 Technické udaje ménicu.

3  Vektorové fizeni bez zpétné vazby umoziuje optimalni zplsob fizeni asynchronniho motoru. Pohon ma
konstantni moment od velmi nizkych otacek a jsou automaticky vyrovnavany otacky motoru pfi zméné
zatizeni. PFi tomto zplsobu fizeni musi byt spravné nastaveny parametry PO80+P085 a musi byt provedeno
automatické zméreni charakteristik pohonu P088=1.

P078 P S - 0 az 250 100
Trvalé zvysSeni napajeciho napéti motoru
¢ y paj p [%] (50)1)

Parametrem je mozné zvySit rozbéhovy proud motoru pfi nizkych frekvencich tak, aby motor mél dostate¢ny
moment pfi rozbéhu. Napéti je zvySeno trvale i po skonceni rozbéhu. Rozsah 0% az 250% jmenovitého proudu
motoru.

Upozornéni:  P¥ili§ velké zvySeni tohoto parametru muze vést k nadmérnému otepleni motoru s moznosti
rychlejsiho starnuti nebo i poSkozeni izolace.

P079 Zvyseni napajeciho napéti motoru pri rozbéhu 0 az 250 0

g [%]

U pohond, kde je vyzadovan velky zabérovy moment, je mozné nastavit pfidavné zvySeni napéti na motoru
v rozsahu 0% az 250% jmenovité hodnoty proudu motoru. Toto zvySeni napéti je aktivni pouze pfi rozb&hu
pohonu a neni aktivni po dosazeni zadané hodnoty frekvence).

Upozornéni: Toto pfidavné zvySeni napéti se s€itd s nastavenim dané parametrem P078 a celkova hodnota
je omezena 250%.

" Pro MDV a P077=0, 1 nebo 2
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Popis parametru

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu

P080 Uéinik motoru cos ¢ 0 ai[ ;-00 *x 1)

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych udajli motoru. Pokud hodnotu parametru neznate,
nastavte parametr na nulu (P080=0).

P081 Jmenovita hodnota frekvence motoru 0.00 ?::]50'00 50.00
Hodnotu parametru je potfebné zadat podle stitkovych udaju motoru.

P082 Jmenovita hodnota otacek motoru ?oiil??ng] =
Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych udaji motoru.

P083 Jmenovita hodnota proudu motoru 0.1 a[iAZ]SOO.O *x 1)
Hodnotu parametru je potfebné zadat podle stitkovych udaju motoru.

P084 Jmenovita hodnota napajeciho nap éti motoru 0 ai[\J]OOO =
Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych udaji motoru.

P085 Jmenovita hodnota vykonu motoru 0.12 ‘[’kivs]so'oo .
Hodnotu parametru je potfebné zadat podle stitkovych udaju motoru.

P%BG Omezeni proudu motoru 0 3[%62]50 150

Parametrem lze omezit proud motoru a zabranit nadmérnému otepleni motoru (viz téz P186). Hodnota
parametru je vztazena k jmenovitému proudu motoru (P083). V pfipadé, Zze proud motoru pFekroci hodnotu
nastavenou parametrem po dobu del$i nez 1 minutu, bude méni¢ snizovat vystupni frekvenci tak dlouho, dokud
vystupni proud méniCe (a tedy imotoru) nebude mensi nez hodnota proudového omezeni. Tento stav
(pfekroCeni omezeni a nasledného snizovani vystupni frekvence) je indikovan blikanim displeje. Pfekroceni
proudového omezeni maze byt indikovano pomaoci relé pfi nastaveni P061 nebo P062=10.

Trvalé prekroceni proudového omezeni mlze byt hlaSeno poruchovym hlasenim F074 pouze, je-li nastaven
parametr P074 na hodnotu 4 az 7 (P074=4+7).

Poznamka: Maximalni hodnota parametru je automaticky omezena 1,5 nasobkem jmenovitého proudu
ménice. Pokud je u typu MDV nastavena regulace dle kvadratické charakteristiky U/f (P077=2),
je maximalni hodnota parametru rovna jmenovitému proudu ménic¢e pro kvadratickou zatéz.

" Tovarni nastaveni hodnoty parametru zavisi na typovém vykonu ménice.

unor 2000 87



6SE32 - MICROMASTER Vector e Popis a navod k obsluze

Popis parametrt

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
za provozu
P087 Blokovani vstupu pro termistor PTC 0az1 0
8 umisténého v motoru [-]

Parametr slouzi k blokovani vstupu pro termistor PTC (termistor s pozitivnim teplotnim koeficientem), ktery
snima teplotu motoru. Parametr P087 muze nabyvat téchto hodnot:

0 vstup neni aktivni
1 vstup pro externi termistor PTC je aktivni

Upozornéni:  Pfi nastaveni PO87=1 a odporu PTC mezi svorkami 14 a 15 >1,5kQ2 dojde k odpojeni ménice
a indikaci poruchového hlaseni FO04. Stavové relé RL1/RL2 bude indikovat poruchu ménice pfi
zvySeni teploty pouze tehdy, je-li nastaven parametr PO61 nebo P062=6.

0az1 0
[-]
Parametr se pouziva na automatické zjisténi odporu statoru motoru. Hodnota se vyuziva pfi vypoctech FCC

regulace. Nastaveni parametru na hodnotu 1 a zadani povelu ,zap“ zpUsobi automatické zméreni odporu
statoru motoru. Ziskana hodnota se ulozi do parametru P089. Parametr PO88 se pak automaticky nastavi na O.

P088 Autokalibrace

Toto méfeni se musi provést, pokud meéni¢ pracuje v rezimu fizeni FCC (P077=1) nebo vektorové regulaci bez
zpétné vazby (P077=3).

Poznamka: Pokud je zméfena hodnota statorového odporu motoru pro dany typ ménice prilis velka (jedna
se o velmi maly motor nebo motor neni pfipojen), ménic hlasi poruchu F188 a parametr PO88
zlstane nastaven na 1. V takovém pfipadé nastavte hodnotu statorového odporu ze zméfenych
udaju ruéné (P089) a nastavte P088=0.

Upozornéni: Mé&feni je nutné provést pfi studeném motoru.

P(i)>89 Hodnota statorového odporu 0.01 a[iQ ] 99.99 =

Obsahem parametru je hodnota statorového odporu motoru. Hodnotu parametru Ize zadat manualné nebo
ziskat automatickym méfenim, viz P088. Uvazuje se odpor mezi dvéma fazemi studeného motoru.

PFili§ velkda zadana hodnota statorového odporu muzZe zpUsobit poruchové hlaseni FO02 - prekroceni
maximalniho proudu ménice.

Varovani: Pfed méfenim vypnéte napajeni méniCe, vyCkejte 5 minut nez se vybije kondenzator
meziobvodu a poté odpojte motor od ménice.

" Tovarni nastaveni hodnoty parametru zavisi na typovém vykonu ménice.
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Popis parametru

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu

P%91 Adresa ménicée 0 3[2130 0

Obsahem parametru je adresa méniCe pfi komunikaci pfes sériové rozhrani prostfednictvim jednoduchého
univerzalniho protokolu USS s nadfazenym pocitacem nebo jinym Fidicim systémem. Na jedné sériové lince
muze byt pfipojeno az 31 ménica.

P092 Rychlost prenosu dat sériové komunikace 3az7 6

g [-]

Parametrem se nastavuje rychlost pfenosu dat po sériové lince (sériové rozhrani RS 485, jednoduchy
univerzalni protokol USS). Parametr P092 muze nabyvat nasledujicich hodnot:

1200 Baud
2400 Baud
4800 Baud
9600 Baud
19200 Baud

NOoO Ooh~h W

P093 Maximalni pripustna prodleva mezi dvéma po sobé 0 az 240 0
[ jdoucimi telegramy [s]

V pfipadé, Zze bezporuchovy stav ménice je kontrolovan prostfednictvim sérioveé linky v pravidelnych intervalech,
pfi pferuSeni komunikace po dobu delSi nez je hodnota parametru, dojde k odpojeni ménice.

Hlidani doby mezi dvéma telegramy se aktivuje po pfijeti platného telegramu. Nepfijde-li v zadaném Casovém
intervalu (P093) zadny dalSi telegram, méni¢ se odpoji a objevi se poruchové hlaSeni FO08.

Hodnota 0 deaktivuje funkci hlidani prodlevy mezi dvéma telegramy.

P094 Vztazna hodnota frekvence pouzivana pfi ovladani 0.00 az 650.00 50.00
g prostfednictvim sériové linky [Hz]

Obsahem parametru je vztazna hodnota frekvence pouzivana pfi ovladani prostfednictvim sériové linky.
Pozadovana hodnota frekvence se zadava ve formé relativnich hodnot [%] vztazenych k hodnoté parametru
P094 (100%). Hodnota 100% odpovida 4000H.

Priklad: Je-li nastavena hodnota P094 =60 a méni¢ dostane pokyn ,poZadovand hodnota vystupni
frekvence = 25%", znamena to, Ze poZadovana hodnota vystupni frekvence bude 15 Hz.

P095 RozliSeni frekvence pfi ovladani prostrednictvim 0az2 0
¢ sériové linky []

Obsah parametru specifikuje rozliSeni frekvence pfi komunikaci pomoci univerzalniho protokolu USS a muze
nabyvat nasledujicich hodnot:

0 rozliSeni frekvence 0,1 Hz

1 rozliSeni frekvence 0,01 Hz

2 data z a do technologického procesu (hlavné hodnoty frekvence) nepouzivaji jako jednotku [%], viz P094, ale
[HZ] s rozlisenim 0,01 Hz (tzn. Zze hodnota 5000 ~ 50,00 Hz)
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Popis parametrt

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ 1ze ménit [Jednotkal] nastaveni
za provozu

P%99 Typ rozsifujiciho modulu 0 'ﬁ 1 0

Parametr muze nabyvat nasledujicich hodnot:

0 zadny rozsifujici modul neni pfipojen
1 pfipojen modul PROFIBUS
2 pfipojen modul CANBUS

P101 Provoz ménice v Evropé nebo v USA 0az1 0

¢ [-]

Obsahem parametru se voli hodnota jmenovité frekvence napajeciho napéti motoru 50 Hz nebo 60 Hz.
Parametr mize nabyvat téchto hodnot:

0 Evropa (50 Hz a vykon ménice v kW)
1 USA (60 Hz a vykon ménice v hp)

Poznamka: Po nastaveni parametru P101 = 1 musi byt proveden reset méniCe pro tovarni nastaveni
parametru.
P111 Jmenovity vykon méniée 0'12[?(3\’ 7]5'00 =

Obsahem parametru je hodnota jmenovitého vykonu. Parametr je uréen jen pro ¢teni. Hodnota 04.00 znamena,

Ze méni¢ ma jmenovity vykon 4 kW.

Poznamka: V pfipadé, Ze hodnota parametru P101 =1 (méni¢ uréen pro provoz v USA), bude vykon
udavan v koriskych silach [hp].

1az8 *ekk2)

P112 | Typ ménige (model) [-]

Parametr uréeny pouze ke ¢teni,mGze nabyvat nasledujicich hodnot:

MICROMASTER série 2 (MM2)
COMBIMASTER
MIDIMASTER
MICROMASTER Junior (MMJ)
MICROMASTER série 3 (MM3)
MICROMASTER Vector (MMV)
MIDIMASTTER Vector (MDV)
COMBIMASTER série 2

ONO AP WN -

" Tovarni nastaveni hodnoty parametru zavisi na typovém vykonu ménice.
Tovarni nastaveni hodnoty parametru zavisi na typu ménice.
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Popis parametru

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu
P113 Typ ménice (jmenovity vykon) 0 a[i]29 L)
Parametr uréeny pouze ke ¢teni,mize nabyvat nasledujicich hodnot:
P113 P112=6 P112=7 P113 P112=6 P112=7 P113 P112=6 P112=7
0 MMV12 MDV550/2 10 MMV12/2  MDV750/3 20 MMV37/3  MDV220/4
1 MMV25 MDV750/2 11 MMV25/2  MDV1100/3 21 MMV55/3  MDV400/4
2 MMV 37 MDV1100/2 12 MMV37/2  MDV1500/3 22 MMV75/3  MDV550/4
3 MMV55 MDV1500/2 13 MMV55/2  MDV1850/3 23 MMV110/3  MDV750/4
4 MMV75 MDV1850/2 14 MMV75/2 MDV2200/3 24 MMV150/3 MDV1100/4
5 MMV110  MDV2200/2 15 MMV110/2 MDV3000/3 25 MMV220/3 MDV1500/4
6 MMV150  MDV3000/2 16 MMV150/2 MDV3700/3 26 MMV3003 MDV1850/4
7 MMV220 MDV3700/2 17 MMV220/2 MDV4500/3 27 MMV400/3 MDV2200/4
8 MMV300 MDV4500/2 18 MMV300/2 MDV5500/3 28 MMV550/3 MDV3000/4
19 MMV400/2 MDV7500/3 29 MMV750/3 MDV3700/4
P121 Odblokovani/zablokovani tlagitka ,,zap“ 0az1 1

[]

Parametr slouzi k odblokovani nebo zablokovani tlacitka ,I* na ovladacim panelu a mize nabyvat nasledujicich
hodnot:

0 tlacgitko I je zablokovano
1 tlagitko I je odblokovano (jen pfi PO07 = 1)

0az 1 1
[-]

Parametr slouzi k odblokovani nebo zablokovani tlacitka ,reverzace” na ovladacim panelu a mize nabyvat
nasledujicich hodnot:

P122 Odblokovani/zablokovani tlacitka ,,reverzace*

0 tlagitko ,reverzace” je zablokovano
1 tladitko ,reverzace” je odblokovano (jen pfi PO07 = 1)

0az1 1

[-]
Parametr slouzi k odblokovani, resp. zablokovani, tladitka ,krokovani“ na ovladacim panelu a mlGze nabyvat
nasledujicich hodnot:

P123 Odblokovani/zablokovani tlac¢itka ,,krokovani*

0 tlacitko ,krokovani“ je zablokovano
1 tlagitko ,krokovani“ je odblokovano (jen pfi PO07 = 1)

" Tovarni nastaveni hodnoty parametru zavisi na typovém vykonu ménice.
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0az1 1
[]

Parametr slouzi k odblokovani nebo zablokovani tlacitek ,A* a ,V* na ovladacim panelu a mlize nabyvat
nasledujicich hodnot:

P124 Odblokovani/zablokovani tlagitek ,,A“ a ,,V*

0 tlacitka ,A“ a ,V* jsou zablokovana
1 tla¢itka ,A“ a ,V* jsou odblokovana (jen pfi P007 = 1)

Poznamka: Toto blokovani plati pouze pro nastavovani frekvence. Tlacitka Ize i nadale pouzivat pro
nastavovani parametrd.

0az 1 1
[-]

P125 Odblokovani / zablokovani reverzace otaceni

Parametr slouzi k zablokovani reverzace ota€eni a mize nabyvat nasledujicich hodnot:

0 reverzace otac€eni je zablokovana a to pro vdechny zdroje fidiciho signalu
1 reverzace otaceni je odblokovana, normalni provoz

P128 Doba chodu ventilatoru po povelu ,,vyp“ 0 az 600 120
(pouze MMV) [s]

Ventilator chladici méni¢ je v chodu pouze po dobu chodu motoru. Parametr ur€uje, jak dlouho bude ventilator
v chodu jesté po zastaveni motoru.

P131 Pozadovana hodnota frekvence 0.00 az 650.00 -

[Hz]

Obsahem parametru je pozadovana hodnota frekvence. Parametr je uréen pouze ke &teni a jedna se o kopii
hodnoty ulozené jako obsah parametru P0O01. Informaci o pozadované hodnoté frekvence je mozné vyhodné
vyuzit pfi dalkovém ovladani ménice prostfednictvim sériového rozhrani.

P132 Proud motoru 0.0 a[iAi]SOO.O -

Obsahem parametru je proud motoru. Parametr je ur€en pouze ke ¢teni a jedna se o kopii hodnoty uloZzené jako
obsah parametru P0O01. Informaci o proudu motoru je mozné vyhodné vyuzit pfi dalkovém ovladani ménice
prostfednictvim sériového rozhrani.

P133 Moment motoru 0 az 250 .

[%]

Obsahem parametru je moment motoru vztazeny k jmenovitému momentu motoru 100% = 9,55 * P085 / P082.
Parametr je ur€en pouze ke ¢teni a jedna se o kopii hodnoty uloZené jako obsah parametru P0OO1. Informaci o
momentu motoru je mozné vyhodné vyuzit pfi dalkovém ovladani ménice prostfednictvim sériového rozhrani.

P134 Hodnota napéti napétového meziobvodu 0 az 1000 -

V]

Obsahem parametru je hodnota napéti ss napétového meziobvodu. Parametr je urCen pouze ke ¢teni a jedna
se o kopii hodnoty uloZené jako obsah parametru PO01. Informaci o napéti meziobvodu je mozné vyhodné vyuzit
pfi dalkovém ovladani ménice prostfednictvim sériového rozhrani.
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P135 Otacky motoru 0 az 9999 -
[min™]

Obsahem parametru jsou pfiblizné otacky motoru. Parametr je ur€en pouze ke &teni a jedna se o kopii hodnoty
ulozené jako obsah parametru P001. Informaci o otackach motoru je mozné vyhodné vyuzit pfi dalkovém
ovladani ménice prostfednictvim sériového rozhrani.

P137 Vystupni napéti 0az 1000 -

vl

Obsahem parametru je hodnota vystupniho napéti méni¢e. Parametr je uréen pouze ke ¢teni a jedna se o kopii
hodnoty uloZzené jako obsah parametru P001. Informaci o vystupnim napéti je mozné vyhodné& vyuZit pfi
dalkovém ovladani ménice prostfednictvim sériového rozhrani.

P138 Okamzita frekvence rotoru motoru 0 az 650 -

[Hz]

Obsahem parametru je okamzita frekvence rotoru motoru. Parametr je uren pouze ke Cteni a je dostupny
pouze, je-li méni¢ ve vektorovém fizeni bez zpétné vazby. Jedna se o kopii hodnoty uloZené jako obsah
parametru P001. Informaci o frekvenci rotoru motoru je mozné vyhodné vyuzit pfi dalkovém ovladani ménice
prostfednictvim sériového rozhrani.

P139 Spiékovy proud motoru 0.0 az 99.9 -

[A]

Obsahem parametru je zaznamenana hodnota Spi¢kového proudu motoru. Parametr je uréen pouze ke ¢teni.
Hodnota parametru je uchovana i po poklesu proudu motoru nebo povelu ,vyp“. Nulovani hodnoty parametru je
mozné tlacitkem ,A"“ nebo ,V*.

P140 Kéd posledni poruchy 0 az 255 )

[]

Parametr obsahuje kod posledni poruchy ménice. Viz téZ kapitola 7. Poruchy a poruchova hlaseni. Po resetu
ménice se kéd poruchy vymaze, ale zlistava zachovan i po odpojeni napajeni ménice.
Hodnota parametru je kopie hodnoty ulozené jako obsah parametru P930.

P141 Kéd posledni poruchy - 1 0 az 255 .

[-]

Parametr obsahuje kod posledni poruchy pred poruchou, ktera je uloZena jako obsah parametru P140/P930.

P142 Kéd posledni poruchy - 2 0 az 255 .

[]

Parametr obsahuje kod posledni poruchy pfed poruchou, ktera je uloZena jako obsah parametru P141.

P143 Kéd posledni poruchy - 3 0 az 255 .

[-]

Parametr obsahuje kod posledni poruchy pfed poruchou, ktera je uloZzena jako obsah parametru P142.
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P1®86 Omezeni Spickového proudu motoru 0 a[%/?oo 200
(1]

Parametrem Ize omezit SpiCkovy proud motoru. Hodnota parametru je vztazena k jmenovitému proudu motoru
(P083). V pfipadé, ze proud motoru pfekroci hodnotu nastavenou parametrem po dobu del$i nez 3 vtefiny,
vystupni proud méni¢e bude omezen na hodnotu proudového omezeni motoru (P086).

Poznamka: Maximalni hodnota parametru je automaticky omezena 2 nasobek jmenovitého proudu ménice.

Pro frekvenéni rozsah 5 az 50Hz muze byt parametr vyuzit pro momentové fizeni pohonu na jednu konstatni
hodnotu momentu. Méni¢ musi byt ve vektorovém fizeni bez zpétné vazby (P077=3) a hodnota parametru P086
a P186 musi byt totozna (nejcastéji P186 = P086 < jmenovitému proudu motoru, tj. P083).

P201 Volba PID regulatoru 0 ﬁ 1 0

Parametr slouzi k odblokovani, resp. zablokovani PID regulatoru a maze nabyvat nasledujicich hodnot:

0 PID regulator neni aktivni, pozadovanou hodnotou jsou statorova frekvence nebo otd¢ky motoru

1 regulator PID je aktivni; jako vstup zpétné vazby PID regulatoru je pouzit analogovy vstup AIN2/PID, svorky
10 a 11; pozadovanou hodnotu je mozné zadavat pouze jako digitalni nebo analogovou hodnotu, popf.
sériovou linkou

P%OZ Proporcionalni konstanta PID regulatoru 0.0 a? ]999'9 1.0

Obsahem parametru je hodnota proporcionalni slozky PID regulatoru.

P%O:; Integracéni konstanta PID regulatoru 0.00 a[i]99.99 0.00

Obsahem parametru je hodnota integracni slozky PID regulatoru. 0.01 odpovida nejdelsi integracni dobé.

P2@04 Derivacni konstanta PID regulatoru 0.0 a? ]999'9 0.0

Obsahem parametru je hodnota derivaéni slozky PID regulatoru

P%OS Doba vzorkovani PID regulatoru 1 32[2] 400 1

Obsahem parametru je doba vzorkovani PID regulatoru. Skute¢na doba vzorkovani v [ms] je dana hodnotou
parametru nasobena 25ms.

P206 Casova konstanta filtraéniho élenu PID regulatoru 0 az 255 0

g [-]

Obsahem parametru je relativni hodnota ¢asové konstanty filtraéniho ¢lenu PID regulatoru.

0 filtr je vypnut
1+ 255 filtr je aktivni; vySSi €islo znamend delSi Casovou konstantu filtrace
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P207 Rozsah regulaéni odchylky ¢innosti integra¢ni slozky 0az 100 100
g PID regulatoru [%]

Parametr slouzi k vymezeni rozsahu Cinnosti integracni slozky PID regulatoru podle velikosti regulaéni odchylky.
Pokud regulaéni odchylka je vétSi nez nastaveny rozsah neni integracni slozka aktivni. V ¢innosti zGstava pouze
proporcionalni, popf. derivacni slozka regulatoru.

P208 Polarita signalu zpétnovazebniho Cidla 0az1 0
PID regulatoru [-]

Parametr slouzi k volbé polarity signalu zpétnovazebniho ¢idla PID regulatoru a mize nabyvat nasledujicich
hodnot:

0 velikost zpétnovazebniho signalu roste pfi zvySeni hodnoty regulované veliiny
1 velikost zpétnovazebniho signalu klesa pfi zvySeni hodnoty regulované veliiny; nastaveni je vhodné, pokud
maximalni hodnoté analogového signalu zpétnovazebniho ¢idla odpovidaji minimalni otacky pohonu

P210 Hodnota signalu zpétnovazebniho cidla 0.00 az 100.00
PID regulatoru [%]

Obsahem parametru je hodnota signalu zpétnovazebniho ¢idla za filtracnim ¢lenem. Parametr je uréen pouze ke
¢teni. Na hodnotu parametru nema vliv nastaveni parametrt P211 a P212.

Poznamka: Pokud zvolite k indikaci hodnoty signalu zpétnovazebniho Cidla parametr POOO pfi nastaveni
P001=7, bude parametr PO00 zobrazovat hodnotu az po kalibraci signalu pomoci parametr(
P211 aP212.
P211 Minimalni hodnota signalu zp étnovazebniho cidla 0.00 az 100.00 0.00
8 PID regulatoru [%]
Obsahem parametru je hodnota zpé&tnovazebniho ;Isl:t)“p”i Sli,%”é'
signalu pfi analogovém vstupnim signalu 0V/2V o reguiator
(OMA/4mA) , viz obr. 25. [%]
100% +
0% : } } ~ [V] nebo[mA]
OV, OmA P211 P212 10V, 20mA Signal cidla
=0% =100%
Obr. 25 Kalibrace zpétnovazebniho &idla
P212 Maximalni hodnota signalu zp étnovazebniho ¢idla 0.00 az 100.00 100.00
g PID regulatoru [%]

Obsahem parametru je hodnota zpétnovazebniho signalu pfi analogovém vstupnim signalu 10V (20mA), viz
obr. 25.
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P220 Chovani ménice pfi vystupni frekvenci mensi nez 0az1 0
minimalni frekvence [-]

Parametr slouzi k volbé chovani ménice, pokud je pozadovana frekvence je mensi nez hodnota minimaini
frekvence a maze nabyvat nasledujicich hodnot:

0 vystupni frekvence je omezena minimalni frekvenci
1 vystup ménice je blokovan (povel ,vyp“), jestlize vystupni frekvence je menSi nez minimalni frekvence a
znovu zapnut (povel ,zap“), pokud vystupni frekvence je vy38i nez minimalni frekvence

Poznamka: Parametr je aktivni ve vSech rezimech &innosti ménice.
P321 Hodnota vystupni frekvence pfi nulové hodnoté 0.00 az 650.00 0.00
g analogového signalu vstupu AIN2 [Hz]
Obsahem parametru je hodnota vystupni frekvence vystupni frekvence
o ] R » f[Hz]
pfi analogovém vstupnim signalu 0V / 0 mA, popf. \
2V /4 mA (podle nastaveni parametru P323 a fmax  P321 P322

DIP4, DIP5). Hodnotu parametru P321 Ize zvolit analog
vetSi nez je hodnota parametru P322 a tim docilit
opacného (reciprokého) vztahu mezi analogovym
vstupnim signalem a vystupni frekvenci ménice, viz

obr. 26.
fmin ~+
analog |P321 P322
0V, 0OmA 10V, Z(BmA
2V, 4mA [V] nebo[mA]
zadana hodnota
Obr. 26 Vztah mezi parametry P321 a P322
P322 Hodnota vystupni frekvence pfi maximalni hodnoté 0.00 az 650.00 50.00
[ analogového signalu vstupu AIN2 [Hz]

Obsahem parametru je hodnota vystupni frekvence pfi analogovém vstupnim signalu 10V / 20mA (podle
nastaveni DIP4, DIP5). Hodnotu parametru Ize zvolit menSi nez je hodnota parametru P321 atim docilit
opacného (reciprokého) vztahu mezi analogovym vstupnim signalem a vystupni frekvenci ménice, viz obr. 26.

Poznamka: Vystupni frekvence je omezena hodnotami danymi parametry P012 a P013.

P%23 Typ analogového vstupniho signalu vstupu AIN2 ’ ﬁ : ’

Parametr slouzi k vybéru zdroje pozadované hodnoty zadavané analogovym vstupnim signalem vstupu AIN2
(svorky 10 a 11) a mize nabyvat nasledujicich hodnot:

0 0V +10V nebo 0 mA + 20mA

1 2V +10V nebo4 mA +20 mA (pfi vstupnim signalu < 2V je zadana hodnota nulova, neni hlaSena
Zadna porucha)

2 2V +10V nebo4 mA +20 mA (pfi vstupnim signalu < 1V dojde k zastaveni pohonu, pfi vstupnim
signalu vétSim nez 2V k rozb&hu pohonu
- Ize vyuzit ke spusténi a zastaveni pohonu analogovym signalem
v mistnim ovladani P910=0 nebo 4)
Poznamka: Funkce rozbé&hu nebo zastaveni chodu je aktivni jak pfi
analogovém zadavani pozadované hodnoty (P006=1) tak v pfipade, Ze
je zvoleno digitalni zadavani zadané hodnoty (P006=0 nebo 2).

Poznamka: Napétovy nebo proudovy vstup je volen pfepinaci DIP4, DIP5.
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P356 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DING 0 a[i]24 6

Parametr slouzi k vybéru fidici funkce binarniho vstupu DIN6 vstupni svorky 17 a muze nabyvat hodnot
uvedenych v tabulce na str. 79.

P¥i volbé P356 = 6 nebo 18 a P006 = 2 je vstupem volena pevna pozadovana hodnota FSW6 (P047).

P386 Zesileni regulatoru vektorového Fizeni bez zpétné 0.1z 20.0 1.0
vazby [-]

Parametr slouzi k nastaveni dynamického chovani regulatoru vektorového Fizeni bez zpétné vazby (P077=3).
V pfipadé, Ze chod motoru neni nékdy zcela stabilni a dochazi k vibracim pohonu, je mozné zménit parametr
P386. Zesileni rychlostni smyCky regulatoru vektorového fizeni je automaticky nastaveno umérné momentu
setrvacnosti zatéZe. Zménou hodnoty parametru P386 je mozné ménit zesileni a tim odstranit nestabilitu pfi
chodu pohonu. Pokud je hodnota parametru nastavena pfili§ velka nebo mala, rychla zména zatéze muze
zpUsobit vzrist napéti meziobvodu a vyvolani poruchy FO01.

moment setrvacnosti motoru + moment setrvacnosti zatéze
moment setrvacénosti motoru

Poznamka: P386 =

skokova zména momentu 0 » 100% € - 3 | ! :
) : : : ;
£
o : : : :
= e A
s
optimalni nastaveni P386, %’
standardni nastaveni P387 ® a 3 ] : ;
5 | o
:HHHHiHHiHHHHHH%HH%HH:
Al s s s s .
velka hodnota P386, S s v
standardni nastaveni P387 ' -
o r
A [
mala hodnota P386, 2
standardni nastaveni P387 '© r
o r
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A ]
optimalni nastaveni P386, ,—[‘T .
optimalni nastaveni P387 G ]
o -
A , 1
optimalni nastaveni P386, ,—[‘T : \ i
velka hodnota P387 ‘® c i ]
o B i i ]
:HHHH%HHHHHH;HHHHHH:
A | | :
optimalni nastaveni P386, %‘ r .
mala hodnota P387 '® aa e RS T |
o - ]

> as [1ms/d]

Obr. 27 Nastaveni regulatoru vektorového fizeni bez zpétné vazby

P387 Integracni slozka regulatoru vektorového frizeni bez 0.01 az 10.00 1.00
zpétné vazby []

Parametr slouzi k nastaveni integrani slozky regulatoru vektorového fizeni bez zpétné vazby (P077=3).
Nejdfive musi byt nastaveno zesileni regulatoru parametrem P386. Poté zvySujte po malych krocich hodnotu
parametru P387 tak, az pohon pfechazi do nestabilniho stavu (zaCne kmitat). Integraéni slozku regulatoru
(P387) nastavte o 30% mensi nez je zjiSténa mez nestability.

Spravné nastaveni parametr( P386 a P387 je na obr. 27.

P700, P701
P702

Parametry uréené pro konfiguraci komunikace prostfednictvim sbérnice PROFIBUS, viz pfirucka PROFIBUS.
Parametry jsou dostupné pouze po nastaveni parametru P099 = 1.
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P720 Zpusob fizeni relé a analogovych vystupt 0az7 0
¢ sériovou linkou []

Parametrem se voli zplsob ovladani reléovych vystupd RL1 a RL2 a analogovych vystupll AOUT1 a AOUT2
prostfednictvim sériové linky (protokolem USS nebo PROFIBUS). Pokud je umoznéno pfimé Fizeni vystupu, Ize
ovladat reléové vystupy parametrem P724 a analogové vystupy AOUT1 (AOUT2) parametrem P722 (P726).

0 normalni funkce RL1, RL2, AOUT1, AOUT2

pfimé ovladani relé RL1

pfimé ovladani relé RL2

pfimé ovladani relé RL1 a RL2

pfimé ovladani analogového vystupu AOUT1 i AOUT2

pfimé ovladani analogového vystupu AOUT1 i AOUT2 a relé RL1
pfimé ovladani analogového vystupu AOUT1 i AOUT2 a relé RL2
pfimé ovladani analogového vystupu AOUT1 i AOUT2 a relé RL1 i RL2

NO O~ WN-=-

P721 Napéti na analogovém vstupu AIN1 0.0 az 10.0 -

vl

Obsahem parametru je hodnota fidiciho napéti na analogovém vstupu AIN1 (svorky 3 a 4). Parametr je ur€en
pouze ke Cteni.

P;ZZ Pfimé ovladani analogového vystupu AOUT1 °-°[ai:;°-° 0
m

Parametrem je mozné pfimé nastaveni proudu analogového vystupu AOUT1. Pfimé ovladani musi byt povoleno
parametrem P720.

P723 Stav digitalnich vstupt DIN1 az DING 0 af i°'Fh -

Obsahem parametru je stav digitalnich vstuptd DIN1 az DIN6. Parametr je uréen pouze ke &teni a je zobrazen
hexadecimalné. Vstupu DIN1 odpovida bit 0, vstupu DING bit 5 (0 - na vstupu je logicka uroven L, 1 - log. H).

P;24 Pfimé ovladani relé RL1 a RL2 ° ﬁ ° 0

Parametrem je mozné pfimé ovladani reléovych vystupll RL1 a RL2. Pfimé ovladani musi byt povoleno
parametrem P720. Parametr midze nabyvat nasledujicich hodnot:

0 relé RL1iRL2 je vypnuto
1 relé RL1 je zapnuto, relé RL2 je vypnuto
2 relé RL1 je vypnuto, relé RL2 je zapnuto
3 relé RL1iRL2 je zapnuto

P725 Napéti na analogovém vstupu AIN2/PID 0.0 az 10.0 -

V]

Obsahem parametru je hodnota fidiciho napéti na analogovém vstupu AIN2 (svorky 10 a 11) pokud je
analogovy vstup aktivni (P051+P055, P356=24 a na pfislusném vstupu DIN je log H). Parametr je urCen pouze
ke Cteni.
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P726 Pfimé ovladani analogového vystupu AOUT2 0.0 az 20.0 0
g (pouze MDV) [mA]

Parametrem je mozné pfimé nastaveni proudu analogového vystupu AOUT2 u ménice MIDIMASTER Vector.
PFfimé ovladani musi byt povoleno parametrem P720.

P880

Parametr uréeny pro konfiguraci komunikace prostfednictvim sbérnice PROFIBUS, viz pfirucka PROFIBUS.
Parametr je dostupny pouze po nastaveni parametru P099 = 1.

PZ’;O Volba zptisobu ovladani 0 ﬁ 4 0

Parametrem se voli zplUsob ovladani mezi mistnim ovladanim (prostfednictvim jednoduchého ovladaciho panelu
nebo svorkovnice) a mezi dalkovym ovladanim (prostfednictvim sériového rozhrani RS 485). Parametr P910
muze nabyvat téchto hodnot:

ovladani a zadavani pozadované hodnoty je mistni

ovladani a zadavani pozadované hodnoty je dalkové

ovladani je mistni, poZadovana hodnota se zadava dalkové

ovladani je dalkové, pozadovana hodnota se zadava mistné

ovladani je mistni, zména parametrd dalkové, potvrzeni poruchy je mozné mistné i dalkové

AWON-~O

Upozornéni: Pfi dalkovém zadavani pozadované hodnoty (P910 =1 nebo 2) zlstava pfi PO06 = 1 analogovy
vstup aktivni. Hodnota analogového vstupu je pfi¢itana k pozadované hodnoté zadavané
sériovou linkou.

Poznamka: Ovladaci panel OPM2 si nastavi vhodny zpusob ovladani sam.

P918
8

Parametr uréeny pro konfiguraci komunikace prostfednictvim sbérnice PROFIBUS, viz pfirucka PROFIBUS.
Parametr je dostupny pouze po nastaveni parametru P099 = 1.

P922 Verze programového vybaveni 0.00 2\[i]99-99 .
Parametr obsahuje kod verze programového vybaveni ménice a Ize ho jen Cist.
P923 | |gentifikaéni &islo ménige 0 az 255 .

¢ [-]

Parametr obsahuje identifikacni Cislo ménice, které mu Ize pfidélit pro jednoznaénou identifikaci. Nema zadny
vliv na jakoukoliv funkci ménice.

P927, P928
g

Parametry uréené pro konfiguraci komunikace prostfednictvim sbérnice PROFIBUS, viz pfirucka PROFIBUS.
Parametry jsou dostupné pouze po nastaveni parametru P099 = 1.
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Popis parametru

Cislo
parametru | Nazev a popis parametru Rozsah hodnot Tovarni
{ Ize ménit [Jednotka] nastaveni
za provozu

P930 Kéd posledni poruchy 0 az 255 .

[-]

Parametr obsahuje kéd posledni poruchy ménice a je totozny s parametrem P140. Vyznam kdédU poruch je
uveden v kapitole 7.1 Poruchova hlaseni. Po resetu ménic¢e se kod poruchy vymaze, ale zUstava zachovan i po
odpojeni napajeni meénice.

P931 Kéd posledni vystrahy 0 3‘[i]99 -

Parametr obsahuje kéd posledni vystrahy ménice. Vyznam kodua vystrahy je uveden v kapitole 7.2 Vystrazna
hlaseni. Po odpojeni napajeni se kod vystrahy vymaze. Parametr mlze nabyvat nasledujicich hodnot:

P944 Tovarni nastaveni parametru 0az1 0

[]

Nastavenim parametru na hodnotu 1 se aktivuje nastaveni hodnot vSech parametrd, s vyjimkou P101,
provedené ve vyrobnim podniku. Parametr P944 muze nabyvat tyto hodnoty:

0 beze zmén
1 aktivace tovarniho nastaveni

Upozornéni: Po nastaveni P944 = 1 je nutné tuto volbu potvrdit stiskem tlacitka ,P*.

P947, P958,
P963, P967,
P968, P970

Parametry uréené pro konfiguraci komunikace prostfednictvim sbérnice PROFIBUS, viz pfirucka PROFIBUS.
Parametry jsou dostupné pouze po nastaveni parametru P099 = 1.

P%-” Ukladani parametru 0 é[l? 1 1

Parametr slouzi k povoleni, resp. zablokovani automatického ukladani parametrd po napajeni meénice.

0 pfi odpojeni napajeni parametry nebudou ulozeny (mimo P971)
1 pfi odpojeni napajeni se ulozi zménéné hodnoty parametr(

Upozornéni: Pokud zména parametr(i se provadi prostfednictvim sériové linky, nesmi se prekrocit maximaini
pocet zapisu do paméti EEPROM, ktery ¢ini 50 000 zapisovych cykli. Pocet &tecich cyklld je
neomezen.
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7. Poruchy a poruchova hlaseni

71. Poruchova hlaseni

PFi vyskytu poruchy dojde k odpojeni vystupu méni¢e a na displeji se objevi kdéd poruchy - poruchové hlaseni.
Posledni porucha je uloZena jako hodnota parametru P930 alze ji odtamtud kdykoliv pfecist, napf. hodnota
0004 (ulozena v parametru P930) znamena, ze posledni porucha je FO04.

Porucha | Pfi€ina ZpUsob odstranéni zavady
FO001 Prepéti O Zkontrolujte, zda napajeci napéti meénie odpovida technickym
podminkam.
O Prodluzte dobu dobéhu motoru (P003) nebo pouzijte brzdny odpornik,
popf. brzdnou jednotku.
O Zvazte, zda poZadovany brzdny vykon je mozné docilit pouzitym
zpusobem brzdéni.
F002 Nadproud Q Zkontrolujte, zda vykon motoru odpovida vykonu ménice.
Q Zkontrolujte vedeni mezi motorem a méni¢em, motor na zemni zkrat
a zkrat mezi fazemi motoru.
Q Zkontrolujte, zda udaje na typovém Stitku motoru souhlasi
s hodnotami parametrd PO80 + P085.
O Prodluzte dobu rozbéhu (P002).
O ZmenSete hodnotu pocateéniho zvétSeni napéti pfi rozbéhu (P078
a P079).
a Zkontrolujte, zda motor neni mechanicky zablokovan nebo pretizen.
FO03 Pretizeni Q Zkontrolujte, zda motor neni pretizen.
O Zvyste hodnotu maximalni vystupni frekvence v pfipadg, Ze pouzivate
motor s velkym skluzem.
F004 PrekroCena a Zkontrolujte, zda neni motor pretizen.
maximalni dovolena |Q Zkontrolujte, zda neni pFferuseno nebo jinak posSkozeno vedeni od
teplota motoru termistoru (PTC).
(hlidana pomoci Q Zkontrolujte, zda parametr P0O87 neni nastaven na 1, i kdyZz neni
PTC) pfipojen PTC.
FO05 Prekrocena Q Zkontrolujte, zda neni pfilis velka teplota okoli.
maximalni dovolena [0 Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci otvory
teplota ménice R meénice.
O Zkontrolujte, zda se to€i chladici ventilator ménice.
FOO08 PferuSeni sériové Q Zkontrolujte sériové rozhrani.
komunikace O Zkontrolujte nastaveni parametrd P091 + P093 a nastaveni sériového
protokolu USS rozhrani fidiciho systému.
O Zkontrolujte, zda neni nastavena pfili§ kratka prodleva mezi dvéma
telegramy (P093).
FO009 Podpéti O Zkontrolujte spravnou hodnotu napajeciho napéti.
O Mohlo dojit kratkodobému vypadku napajeciho napéti a jeho
opétnému obnoveni.
QO Pokud dojde k hlaseni poruchy az pfi vy88im zatizeni, zkontrolujte,
zda nedoslo k vypadku jedné faze napajeciho napéti.
FO10 Chyba pfiinicializaci |Q@ Zkontrolujte nastaveni vS§ech parametru.

O Pred vypnutim sitového napéti nastavte parametr PO09 na hodnotu 0.

Y Poruchu FOO5 Ize vynulovat pouze vypnutim a opétovnym zapnutim napajeni ménice.
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Porucha

Pricina

Zpusob odstranéni zavady

FO11

Porucha fidicich
obvodu

O Ménic vypnéte (odpojte sitoveé napéti) a znovu zapnéte.
O Provéfte, zda méni€ neni zarusen a zda zapojeni ménice je v souladu
se zasadami na omezeni ruseni.

F012 Externi porucha O Zkontrolujte zapojeni vnéjSich obvodl externi poruchy.
FO013 Chyba programu O Ménic vypnéte (odpojte sitoveé napéti) a znovu zapnéte.
O Provéfte, zda méni€ neni zarusen a zda zapojeni ménice je v souladu
se zasadami na omezeni ruseni.
FO16 Regulace O Provedte znovu automatické méfeni charakteristiky pohonu pfi
vektorového fizeni vektorovém fizeni bez zpétné vazby (P008=1)
nestabilni O Zmeénte parametr zesileni vektorového fizeni (P386)
FO30 Preruseni Q Zkontrolujte zapojeni modulu a sériové linky PROFIBUS.
komunikace modulu
PROFIBUS
FO031 Porucha rozSifujiciho |@ Zkontrolujte zapojeni modulu.
modulu
F033 Chyba konfigurace Q Zkontrolujte konfiguraci modulu PROFIBUS.
modulu PROFIBUS
F036 Porucha kontrolnich |@ Vymeéiite modul PROFIBUS.
obvod{ modulu
PROFIBUS
FO57 Chyba ¢asovani O Na digitalnim vstupu DIN1+DING6 s funkci hlidani ¢asovani bdélosti
(watchdog) souvisejiciho systému (watchdog) (P051+P055, P356=20) byl puls
delSi nez hodnota parametru P057.
FO74 PrekroCeno tepelné |[Q Zkontrolujte, zda nebyl trvale pfekroCen proud motoru nastaveny
zatizeni motoru parametrem P083 pfi nastaveni P074=4+7.
O Pokud motor ma teplotni Cidlo nastavte parametr PO74 = 0 a zapojte
¢idlo.
FO75 PfekroCeni proudu pfi [Q Prodluzte dobu dobéhu pohonu (P003).
zastaveni
F101 Chyba vnitfnich O Meéni¢ odpojte od sité a znovu zapnéte.
obvodl ménice O Dodrzujte zasady elektromagnetické kompatibility.
O Nepouzivejte panel OPm2.
F105 Prekroceni teploty Q Zkontrolujte, zda okolni teplota neni pfilis vysoka.
uvnitf ménice O Zkontrolujte, zda neni zanesena nebo ucpana nasavaci a vyfukova
mfiZzka ménice.
O Zkontrolujte, zda je funk&ni chladici ventildtor ménice.
F106 Chybné nastaveni O Nastavte parametrem P006 zadavani poZadované hodnoty vystupni
parametru PO06 frekvence prostfednictvim pevné pozadované hodnoty frekvence
nebo funkci motorpotenciometru na binarnich vstupech.
F112 Chybné nastaveni O Nastavte hodnotu parametru P012 < hodnota parametru P013.

parametru P012
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Porucha | Pfi¢ina Zpusob odstranéni zavady
F151 Chybné nastaveni O Zménte nastaveni binarnich vstupl (parametry P051 + P055, P356).
az nékterého z binarnich
F156 vstupu
F188 Chyba pfi méfeni O Po povelu ,zap“ nebyl pfipojen motor. Zkontrolujte propojeni mezi
odporu statoru méni¢em a motorem.
O Zadejte manualné hodnotu statorového odporu jako hodnotu
parametru P089.
F201 Chybné nastaveni O Byly sou€asné nastaveny parametry PO06 = 2 a P201 = 1. Zmérite
parametru P201 hodnotu jednoho z parametrd.
F212 Chybné nastaveni O Nastavte hodnotu parametru P211 < hodnota parametru P212.
parametru P211
F231 Vystupni proud Q Zkontrolujte izolagni odpor motorového kabelu a motoru.
meénice je nestabilni
F255 Chyba procesoru O Byla vyhodnocena chyba hlidacich obvodd fizeni ménice. Ménic
odpojte od sité a znovu zapnéte.

Po odstranéni poruchy Ize méni¢ znovu uvést do chodu. Stisknéte dvakrat tlaitko ,P“ (po prvnim stisknuti se
objevi PO00, druhym stiskem se nuluje porucha). Poruchu je téZ mozné nulovat zménou urovné L — H na
jednom z binarnich vstupl, ktery je naprogramovan na funkci ,nulovani poruchy”, viz P051 az P055, P356
kapitola 6. Seznam parametrt nebo pfes sériovou sbérnici.
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7.2. Vystrazna hlaseni

Pfi vyskytu vystrahy méni¢ pracuje dale a na displeji blikaji vSechny desetinné teCky. Posledni vystraha je
uloZzena jako hodnota parametru P931 a lze ji odtamtud kdykoliv preCist. Parametr je vynulovan pfi odpojeni
napajeni ménice.

Vystraha | Pfi€ina Zpusob odstranéni zavady
002 Omezeni proudu Q Zkontrolujte, zda vykon motoru odpovida vykonu ménice.
aktivovano O Zkontrolujte vedeni mezi motorem a méni¢em, motor na zemni zkrat a

zkrat mezi fazemi motoru.

a Zkontrolujte, zda udaje na typovém Stitku motoru souhlasi s hodnotami
parametra PO80 + P085.

O Prodluzte dobu rozbéhu (P002).

O Zkontrolujte hodnotu statorového odporu motoru (P089).

O ZmenSete hodnotu pocateCniho zvétSeni napéti pfi rozbéhu (P078
a P079).

a Zkontrolujte, zda motor neni mechanicky zablokovan nebo pretizen.

003 Omezeni napéti
aktivovano
004 PfekroCeno omezeni
skluzu
005 PrekroCena dovolena | Zkontrolujte, zda neni pfilis velka teplota okoli.
teplota chladice a Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci otvory ménice.
meénice Q Zkontrolujte, zda se toci chladici ventilator ménice.
006 PfekroCena dovolena |Q Zkontrolujte, zda neni motor pfetiZzen.
teplota chladice
motoru
010 Pretizeni zdroje O Zkontrolujte vnéjsi obvody zdroje +15V (svorky 9 a2).

referenéniho napéti

018 Automaticky start po (@ Dochazi k automatickému nulovani poruchy. Po jejim vynulovani ménic
vyskytu poruchy provede automaticky start.
075 PrekroCeno zatizeni [Q@ Zkontrolujte zatizeni brzdného odporniku a parametru P070.

brzdného odporniku
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8. Technické udaje ménicu a doplikt
8.1. Technické udaje ménici
Ménice 6SE32 - MICROMASTER Vector s jednofazovym napajenim 1x 230 V
a vestavénym odrusovacim filtrem
Typ ménice MMV12 MMV25 MMV37 MMV55 MMV75
Objednaci €islo 6SE32 ... 10-7BA40 11-5BA40 12-1BA40 12-8BA40 13-6BA40
Napajeci napéti 1x230V+15 %
Jmenovity vykon motoru "’ 120 W 250 W 370 W 550 W 750 W
Trvaly vystupni vykon ménice 350 VA 660 VA 880 VA 1140 VA 1500 VA
Jmenovity vystupni proud 0,75A 1,5A 21A 26A 3,5A
'ﬁvaﬁMmﬁmmﬂm 09A 1,7A 2,3A 3,0A 39A
Vstupni proud 1,8 A 32A 46 A 6,2 A 82A
Jisténi sitového pivodu 10 A 16 A
Prafez vodich (sit < ménic) 1,0 mm? 1,5 mm?®
Prirez vodicl (méni¢ < motor) 1,0 mm?
Rozméry (S x V x H) 73 x 175 x 141 mm
Hmotnost 0,85 kg
Typ ménice MMV110 MMV150 MMV220 MMV300 ¥
Objednaci €islo 6SE32 ... 15-2BB40 16-8BB40 21-0BC40 21-3BC40
Napajeci napéti 1x230V 15 %
Jmenovity vykon motoru "’ 1100 W 1500 W 2200 W 3000 W
Trvaly vystupni vykon ménice 2100 VA 2800 VA 4000 VA 5200 VA
Jmenovity vystupni proud 48 A 6,6 A 9,0A 11,8 A
Trvaly vystupni proud 2) 55A 7,4 A 10,4 A 13,6 A
Vstupni proud 11,0A 144 A 20,2 A 28,3A
Jigténi sitového privodu * 20 A 25 A 32 A
Prafez vodich (sit < ménic) 2,5 mm? 4,0 mm?
Prafez vodi&t (mé&ni¢ < motor) 1,5 mm® 2,5 mm?
Rozméry (S x V x H) 149 x 184 x 172 mm 185 x 215 x 195 mm
Hmotnost 2,6 kg 5,0 kg

" Jsou uvazovany 4 poélové motory Siemens fady 1LA5 nebo podobné.
2 Trvaly vystupni proud pfi snizeném modulacnim kmitoctu.
3) Pojistky uréené k jiSténi vedeni, kabell a ostatnich elektrickych zafizeni pfed pfetizenim a zkratem nebo jisti¢ s motorovou
charakteristikou.
Na vstupu ménice musi byt zapojena komutacni tlumivka
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nebo tfifazovym napajenim 3x 230 V

Ménice 6SE32 - MICROMASTER Vector s jednofazovym napajenim 1x 230 V

Typ ménice MMV12/2 MMV25/2 MMV37/2 MMV55/2 MMV75/2
Objednaci ¢&islo 6SE32... | 10-7CA40 11-5CA40 12-1CA40 12-8CA40 13-6CA40
Napajeci napéti 1x 230 V nebo 3x 230V £ 15 %
Jmenovity vykon motoru "’ 120 W 250 W 370 W 550 W 750 W
Trvaly vystupni vykon ménice 350 VA 660 VA 880 VA 1140 VA 1500 VA
Jmenovity vystupni proud 0,75A 1,5A 21A 26A 3,5A
Trvaly vystupni proud 2) 09A 1,7A 2,3A 3,0A 39A
Vstupni proud 1x 230V 1,8 A 32A 4,6 A 6,2 A 8,2A
3x 230V 1,1A 1,9A 2,7A 36A 47 A
Jigténi sitového 1x 230V 10 A 16 A
piivodu ¥ 3x 230V 10A
Prafez vodi&u 1x 230V 1,0 mm?® 1,5 mm?
(sit < ménig) 3x 230V 1,0 mm®
Prafez vodicd (ménié < motor) 1,0 mm?
Rozméry (S x V x H) 73 x 175 x 141 mm
Hmotnost 0,75 kg
Typ ménice MMV110/2 | MMV150/2 | MMV220/2 | MMV300/2 ¥ | MMV400/2
Objednaci &islo 6SE32... | 15-2CB40 16-8CB40 21-0CC40 21-3CC40 21-8CC13
Napajeci napéti 1x 230V nebo 3x 230V £ 15 % 3x230V+15%
Jmenovity vykon motoru R 1100 W 1500 W 2200 W 3000 W 4000 W
Trvaly vystupni vykon ménige 2100 VA 2800 VA 4000 VA 5200 VA 7000 VA
Jmenovity vystupni proud 48 A 6,8 A 9,0A 11,8 A 15,9 A
Trvaly vystupni proud 2 5,5A 7.4 A 10,4 A 13,6 A 17,5 A
Vstupni proud 1x 230V 11,0 A 14,4 A 20,2 A 28,3 A -
3x 230V 6,4 A 83A 11,7 A 16,3 A 21,1 A
Jisténi sitového 1x 230V 20 A 25A 32A -
privodu ¥ 3x 230V 16 A 20 A 25 A
Prifez vodié 1x 230V 2,5mm’ | 4,0mm’ -
(sit < ménig) 3x 230V 1,5 mm? 2,5 mm? 4,0 mm?
Prafez vodich (méni¢ < motor) 1,5 mm® | 2,5 mm”
Rozméry (S x V x H) 149 x 184 x 172 mm 185 x 215 x 195 mm
Hmotnost 2,4 kg 4,8 kg

" Jsou uvazovany 4 poélové motory Siemens fady 1LA5 nebo podobné.
Trvaly vystupni proud pfi snizeném modulacnim kmitoctu.
3) Pojistky ur€ené k jisténi vedeni, kabell a ostatnich elektrickych zafizeni pfed pfetizenim a zkratem nebo jisti¢ s motorovou

charakteristikou.

4 P jednofazovém napajeni musi byt na vstupu ménice zapojena komutacni tlumivka
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Ménice 6SE32 - MICROMASTER Vector s trifazovym napajenim 3x 380 V az 500 V

Typ ménice MMV37/3 MMV55/3 MMV75/3 MMV110/3 MMV150/3
Objednaci Cislo 6SE32 ... 11-1DA40 11-4DA40 12-0DA40 12-7DA40 14-0DA40
Napajeci napéti 3x380Vaz500V 15 %

Jmenovity vykon motoru "’ 370 W 550 W 750 W 1100 W 1500 W
Trvaly vystupni vykon ménice 930 VA 1,2 KVA 1,5 kVA 2,1 kVA 2,8 KVA
Jmenovity vystupni 400V 1,2A 1,5A 20A 28A 3,7A
proud 500V 0,95A 1,3A 1,8 A 25A 3,3A
Trvaly vystupni 400V 1,2 A 1,6 A 2,1A 3,0A 40A
proud 2 500V 1,06 A 1,45A 1,9A 2,7A 36A
Vstupni efektivni proud 22A 28A 3,7A 49A 59A
Jisténi sitového pivodu 10 A

Prafez vodiéu (sit <> ménic) 1,0 mm* 1,5 mm?
Prirez vodicl (méni¢ < motor) 1,0 mm?

Rozméry (S x V x H) 73 x 175 x 141 mm

Hmotnost 0,75 kg

Typ ménice MMV220/3 MMV300/3 MMV400/3 MMV550/3 MMV750/3
Objednaci €islo 6SE32 ... 15-8DB40 17-3DB40 21-0DC40 21-3DC40 21-5DC40
Napajeci napéti 3x380Vaz500V +15%

Jmenovity vykon motoru " 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kW 7,5 kW
Trvaly vystupni vykon ménice 4,0 kKVA 5,2 kVA 7,0 kVA 9,0 kVA 12,1 kVA
Jmenovity vystupni 400V 52A 6,8 A 9,2A 11,8 A 15,8 A
proud 500V 46 A 6,0A 81A 10,4 A 13,9A
Trvaly vystupni 400 V 59A 7,7A 10,2 A 13,2A 17,5A
proud 2 500V 53A 6,9A 9,1A 11,8 A 15,2 A
Vstupni efektivni proud 8,8 A 11,1A 13,6 A 171A 22,1 A
Jigténi sitového privodu * 16 A 20 A 25 A
Prafez vodich (sit < ménic) 1,5 mm?* 2,5 mm? 4,0 mm?
Prifez vodiét (ménié <> motor) 1,5 mm?® 2,5 mm?

Rozméry (S x V x H)

149 x 184 x 172 mm

185 x 215 x 195 mm

Hmotnost

2,4 kg

4,8 kg

1

) Jsou uvazovany 4 poélové motory Siemens fady 1LA5 nebo podobné.

Trvaly vystupni proud pfi snizeném modulacnim kmitoctu.
3) Pojistky uréené k jiSténi vedeni, kabell a ostatnich elektrickych zafizeni pfed pfetizenim a zkratem nebo jisti¢ s motorovou
charakteristikou.
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Ménice 6SE32 - MICROMASTER Vector s trifazovym napajenim 3x 380 V az 480 V
a vestavénym odrusovacim filtrem

Typ ménice MMV220/3F | MMV300/3F | MMV400/3F | MMV550/3F | MMV750/3F
Objednaci &islo 6SE32.. | 15-8DB50 17-3DB50 | 21-0DC50 | 21-3DC50 | 21-5DC50
Napéjeci napéti 3x380Vaz480V +10 %

Jmenovity vykon motoru " 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kW 7,5 kKW
Trvaly vystupni vykon ménice 4,0 KVA 5,2 kVA 7,0 kVA 9,0 kVA 12,0 kKVA
Jmenovity vystupni 400 V 52 A 6,8 A 92A 11,8 A 15,8 A
proud 480 V 46 A 6,0 A 8,1A 10,4 A 13,9A
Trvaly vystupni 400 V 59A 77A 10,2 A 13,2 A 17,0 A
proud ? 480 V 53A 6,9 A 9,1A 11,8 A 15,2 A
Vstupni efektivni proud 88A 11,1A 13,6 A 17,1 A 22,1A
Jiténi sitoveho privodu ¥ 16 A 20 A 25 A
Prarez vodicu (sit' < ménic) 1,5 mm?® 2,5 mm’ 4,0 mm®
Prafez vodi&t (méni& < motor) 1,5 mm?® 2,5 mm?

Rozméry (S x V x H)

149 x 184 x 172 mm

185 x 215 x 195 mm

Hmotnost

2,4 kg

4,8 kg
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Ménice SIMOVERT P 6SE32 - MIDIMASTER Vector s tiifazovym napajenim 3x 380 + 500 V

Typ ménice MDV750/3 | MDV1100/3 | MDV1500/3 | MDV1850/3 | MDV2200/3
Druh zatizeni " M=k. | M~n? | M=k. | M~n? | M=k. | M~n? | M=k. | M~n? | M=k. | M=n?
Objednaci &islo IP21  6SE32..| 21-7DG40 22-4DG40 23-0DH40 23-5DH40 24-2DJ40
IP20 s filtrem  6SE32..| 21-7DG50 22-4DG50 23-0DH50 23-5DH50 24-2DJ50
IP56 6SE32..| 21-7DS45 22-4DS45 23-0DS45 23-5DS45 24-2DS45
Napajeci napéti 3x 380 =500V +10 %
Jmenovity vykon motoru®  [kwW]| 7,5 | 11,0 | 11,0 | 150 | 150 | 18,5 | 18,5 | 22,0 | 22,0 | 30,0
Trvaly vyst. vykon méni¢e [kVA]| 12,7 | 16,3 | 18,0 | 20,8 | 22,2 | 256 | 26,3 | 30,1 | 31,2 | 40,2
Jmenovity vyst. proud pfi400V | 19A |23,5A| 26 A | 30A | 32A | 37A | 38A [435A| 45A | 58 A
pFi 500V |17,1 A[21,2A|23,4 A[27,0A|28,8 A[33,3A|34,2A[39,2A[40,5A(522A
Vstupni proud 30A 32A 41 A 49 A 64 A
Jidténi sitového privodu 32A 50 A 80 A
Priifez vodicu (sit < ménic) 6 mm? 10 mm? 16 mm? 25 mm?
Préifez vodict (ménié < motor) 4 mm? 6 mm* 10 mm? 16
Rozméry (S x V x H) P21 275 x 450 x 210 mm 275 x 550 x 210 mm 275x650x285
IP20 s filtrem 275 x 700 x 210 mm 275 x 800 x 210 mm 275x920x285
IP56 360 x 675 x 351 mm 360 x 775 x 422 mm 360x875x483
Hmotnost P21 11,5 kg 12,0 kg 16,0 kg 17,0 kg 27,5 kg
IP20 s filtrem 19,0 kg 19,0 kg 23,0 kg 24,0 kg 38,0 kg
IP56 28,5 kg 30,5 kg 38,0 kg 40,0 kg 50,5 kg
Typ ménice MDV3000/3 | MDV3700/3 | MDV4500/3 | MDV5500/3 | MDV7500/3
Druh zatizeni " M=k. | M~n? | M=k. | M~n? | M=k. | M~n? | M=k. | M~n? | M=k. | M=n?
Objednaci &islo IP21  6SE32..| 25-5DJ40 26-8DJ40 28-4DK40 31-0DK40 31-4DK40
IP20 s filtrem  6SE32..| 25-5DJ50 26-8DJ50 28-4DK50 31-0DK50 31-4DK50
IP56 6SE32..| 25-5DS45 26-8DS45 28-4DS45 31-0DS45 31-4DS45
Napajeci napéti 3x 380 =500V +10 %
Jmenovity vykon motoru® [kW]| 30 | 37 | 37 | 45 | 45 | 55 | 55 | 75 | 75 | 90
Trvaly vyst. vykon méni¢e [kVA]| 40,2 | 48,8 | 49,9 | 50,2 | 58,2 | 70,6 | 70,6 | 956 | 956 | 116
Jmenovity vyst. proud pfi400V | 58A | 71A | 72A | 84A | 84A | 102A | 102A | 138A | 138A | 168A
pri 500V | 52A | 64A | 65A | 75A | 75A | 92A | 92A | 124A | 124A | 151A
Vstupni proud 79 A 96 A 113 A 152 A 185 A
Jisténi sitového pivodu 80 A 100 A 125 A 160 A 200 A
Prafez vodi&u (sit <> ménic) 35 mm? 50 mm? 70 mm? 90 mm®
Prifez vodidt (méni¢ <> motor) | 16 25 mm® 50 mm® 70 mm? 90 mm?
Rozméry (S x V x H) P21 275 x 650 x 285 mm 420 x 850 x 310 mm
IP20 s filtrem 275 x 920 x 285 mm 420 x 1150 x 310 mm
IP56 360 x 875 x 483 mm 500 x 1150 x 570 mm
Hmotnost P21 28,0 kg 28,5 kg 57,0 kg 58,5 kg 60,0 kg
IP20 s filtrem 39,0 kg 39,0 kg 87,0 kg 88,0 kg 90,0 kg
IP56 52,5 kg 54,5 kg 80,0 kg 85,0 kg 90,0 kg
Poznamka: Technické udaje frekvenénich ménic¢t MDVxxx/2 a MDVxxx/4 zde nejsou uvedeny. Obdrzite je

u dodavatele ménicu.

" M=k konstantni zat&Zovaci moment, M~n? kvadraticky zatézovaci moment (kvadraticka zavislost zatézovaciho momentu na otackach

motoru)

2 Jsou uvazovany 4 polové motory Siemens fady 1LA5 nebo podobné.
¥ Pojistky urené k jiSténi vedeni, kabeld a ostatnich el. zafizeni pfed pretizenim a zkratem nebo jisti¢ s motorovou charakteristikou.
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Technické udaje ménict 6SE32 - MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector

Frekvence napajeciho napéti
Impedance napajeci sité
Celkovy uginik A

Uginnost ménice

Rozsah vystupni frekvence
Rozliseni vystupni frekvence
PretiZitelnost

Ochrany

Druh provozu

Druh regulace a fizeni

Doby rozbéhu a dobéhu

Vstup analogové pozadované
hodnoty

RozliSeni analogové poZadované

hodnoty

Stabilita pozadované hodnoty
frekvence

Analogovy vystup

Binarni vstupy

Binarni vystupy

Monitorovani teploty motoru

Sériové rozhrani

Teplota okoli pfi provozu
Skladovaci teplota

Zpusob chlazeni ménice
Relativni vihkost vzduchu
Provozni nadmofiska vyska

Stupen kryti

47 Hz + 63 Hz
musi byt > 1% zdanlivého vykonu ménice
>0,7
97 %
0 Hz = 650 Hz
0,01 Hz
200 % po dobu 3s a poté 150 % po dobu 60s s cyklem 300s

proti pfekroCeni povolené teploty ménice
proti pfekroc¢eni povolené teploty motoru
proti pfepéti a podpéti

proti zemnimu zkratu a zkratu mezi fazemi
proti chodu bez pfipojeného motoru

mozny provoz ve vSech ¢tyfech kvadrantech

¢ linearni nebo kvadraticka charakteristika U/f
e FCC regulace (aktivni regulace magnetiza¢niho proudu)
e vektorové fizeni bez zpétné vazby

0az650s

0+ 10V /2 + 10V (R=33kQ) doporucena hodnota potenciometru 4,7 kQ
-10 + +10V
0+ 20mA /4 +20mA (R=300Q)

10 bitd

e analogova <1 %
¢ digitalni < 0,02 %

0 + 20mA / 4 + 20mA (max. zatéz 500Q2), pfesnost 5%

6 programovatelnych 24 V ss (log.0 < 4V, log.1 = 7,5V+33V,
Ri=6,5 kQ, Rj max=5 MA)

2 relé s programovatelnou funkci (230 V/0,8 A,st; DC 30 V/2 A,ss)
odporova zatéz, civky relé a stykacl nutno opatfit diodami nebo RC ¢&leny

e vypocet dle oteplovaciho integralu [iZ.dt
e vstup pro pfipojeni pozistoru PTC vestavéného v motoru

RS485

0 + +50 °C (typ MMV), 0 + +40 °C (typ MDV)
-40 + +70 °C

chlazeni pomoci vestavéného ventilatoru

95 % bez srazeni vodni pary

do 1000 m nad mofem, pro vétsi nadmofiskée vysky je nutna redukce proudu

IP20 (typ MMV), IP21 nebo IP56 (typ MDV)
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8.2. Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

VSichni vyrobci elektrickych zafizeni, pfip. vyrobci, ktefi kompletuji vysledny vyrobek, a uvadeji po 1.1. 1996 na
trh zafizeni tvofici samostatny celek, se musi pfizplsobit evropské smérnici EEC/89/336 (pro Ceskou republiku
je tato smérnice zavazna po 1.1. 1997).

Kazdy vyrobce musi dolozit spInéni smérnice ve tfech smérech:

1. Certifikace vyrobku
Je prohlaseni vyrobce, Ze vyrobek odpovida pozadavkim evropskych norem na elektrické prostfedi, ve
kterém bude vyrobek provozovan. V prohlaseni mohou byt uvedeny pouze normy, které byly oficialné
publikovany v ,Oficialnim zpravodaji Evropského spoleCenstvi®.

2. Soubor technickych opatieni
Soubor technickych opatfeni popisuje charakteristiky elektromagnetické kompatibility zafizeni. Tento soubor
musi byt schvalen kompetentnim organem, ktery byl ustanoven odpovidajici evropskou vladni organizaci.
Tento pfistup umoznuje, aby vyrobek byl v souladu s normami, které se prozatim pfipravuji a nejsou dosud v
platnosti.

3. Protokol o elektromagnetické zkousSce
Tento protokol je nutny pouze u radiovych vysilacich zafizeni.

Frekvencni méniCe MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector nemohou zaru¢ené splfiovat vyzadované
parametry, pokud nejsou propojeny s dalSimi zafizenimi (napf. motorem). Proto neni mozné, aby frekvencni
ménice byly oznaleny znakem CE, ktery udava, Ze zafizeni splfiuje poZzadavky elektromagnetické kompatibility.
Presto, pokud budou dodrzeny doporuéeni na instalaci méni¢e uvedené v kap. 3.1., frekvenéni ménice vyhovi
uvedenym pozZadavkim elektromagnetické kompatibility. Jsou tfi kategorie elektromagnetické kompatibility.
Pozadavky jednotlivych kategorii je mozné splnit pouze tehdy, pokud spinaci frekvence ménice je mensi nebo
rovna tovarné nastavené hodnoté a délka motorového kabelu nepfesahuje 25 metr(.

1. Kategorie: VSeobecné pozadavky pro priamyslové prostredi

Frekvenéni ménice MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector jsou navrzeny v souladu s normami
elektromagnetické kompatibility pro vykonova zafizeni IEC 22G-WG4 (Cv) 21 pro pramyslové prostiedi.

Elektromagnetick)’(jev Norma Uroven

Vyzarovani:

vyzafované rueni EN 55011 aroven A1"

rudeni po vodicich EN 68100-3 aroveri A1"

Odolnost proti ruseni:

elektrostaticky naboj EN 61000-4-2 vybijeni vzduchem 8kV

prochazejici ruseni EN 61000-4-4 silové privody 2kV
fidici pfivody 1kV

radiové elektromagnetické pole IEC 1000-4-3 26 - 1000 MHz, 10V/m

2. Kategorie: Pripojeni na napajeci sit’ pres odrusovaci filtr v primyslovém prostredi

PFi tomto zpUsobu pfipojeni frekvenénich méni¢i MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector je umoznéno
vyrobci nebo dodavateli zafizeni, aby sam navrhnul zafizeni tak, aby odpovidalo smérnicim pro
elektromagnetickou kompatibilitu pro primyslové prostfedi. Pozadované urovné jsou uvedeny v normach na
vS8eobecné prumyslové ruseni a odolnosti proti ruseni EN 50081-2 a EN 50082-2.

Elektromagneticky jev Norma Uroven
Vyzarovani:

vyzafované ruseni EN 55011 uroven A1
ruSeni po vodi€ich EN 55011 uroven A1

" Nemusi splfiovat pfistroje v primyslovém prostiedi, kde na tentyZ napajeci zdroj nejsou pfipojeny zadna dalsi zafizeni
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Odolnost proti ruseni:

deformace napajeciho napéti IEC 1000-2-4 (1993)
nestabilita, vypadky, nesoumérnost a zména IEC 1000-2-1
frekvence napajeciho napéti
magnetické pole EN 61000-4-8 50 HZ, 30 A/m
elektrostaticky naboj EN 61000-4-2 vybijeni vzduchem 8kV
prochazejici ruseni EN 61000-4-4 silové privody 2kV
fidici pfivody 2kV
elm. pole radiovych frekvenci -amplitudova ENV 50 140 80 - 1000 MHz, 10V/m, 80% AM
modulace siloveé i ovladaci vodite
elm. pole radiovych frekvenci - pulzni modulace ENV 50 204 900 MHz, 10V/m, 50% cyklus
opakovaci frekvence 200 Hz

3. Kategorie: PrFipojeni na napdajeci sit' pfes odrusSovaci filtr v obytném prostiedi, obchodni sféie
a lehkém primysilu

PFi tomto zpUsobu pfipojeni frekvenénich méni¢i MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector je umoznéno
vyrobci nebo dodavateli zafizeni, aby sam navrhnul zafizeni tak, aby odpovidalo smérnicim pro
elektromagnetickou kompatibilitu pro obytné prostfedi, obchodni sféru a lehky pramysl. Pozadované urovné jsou
uvedeny v normach na vSeobecné zdroje ruSeni a odolnosti proti ruseni EN 50081-1 a EN 50082-1.

Elektromagneticky jev Norma Uroven

Vyzarovani:

vyzafované ruSeni EN 55022 uroven B1

ruSeni po vodi€ich EN 55022 uroven B1

Odolnost proti ruseni:

elektrostaticky naboj EN 61000-4-2 vybijeni vzduchem 8kV
prochazejici rudeni EN 61000-4-4 silové pfivody 1kV

fidici privody 0,5kV

Poznamka: Frekvenéni méni¢e MICROMASTER Vector a MIDIMASTER Vector jsou uréeny vyhradné pro
profesionalni zafizeni. Proto nespadaji do skupiny zafizeni s harmonickym ruSenim dle normy
EN 61000-3-2.
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8.2.1 Zarfazeni ménicu do tfid EMC

Typ ménice Kategorie
MMV 12+MMV300 2. kategorie
MMV12/2+MMV400/2 1. kategorie

2. kategorie

MMV 12/2+MMV300/2 s externim odrusovacim filtrem tfidy B

dle kap. 8.3.2 a pfi jednofazovém napajeni priinstalaci v oceloveé rozvadécove

skfini 3. kategorie

MMV37/3+MMV750/3 1. kategorie
2. kategorie
MMV220/3F+MMV750/3F pfi instalaci v ocelové rozvadécové
skfini 3. kategorie
MMV37/3+MMV750/3 s externim odruSovacim filtrem tfidy A 2. kategorie
dle kap. 8.3.2 pfi instalaci v ocelové rozvadécové

skfini 3. kategorie

MMV37/3+MMV750/3 s externim odruSovacim filtrem tfidy B

dle kap. 8.3.2 3. kategorie
MDV750/3F+MDV7500/3F 2. kategorie
MDV750/3+MDV7500/3 s externim odruSovacim filtrem tfidy A pfi instalaci v ocelové rozvadécove
dle kap. 8.3.2 skfini 3. kategorie

2. kategorie
MDV750/3+MDV3700/3 s externim odru$ovacim filtrem tfidy B pfi instalaci v ocelové rozvadécové
dle kap. 8.3.2 skfini 3. kategorie

Poznamka: Pokud nebudou dodrzeny zasady pro omezeni elektromagnetického ruseni, ménice nemusi
spliovat pfedpokladané kategorie EMC.
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8.3. Technické udaje doplnkt

8.3.1 Brzdné odporniky a brzdna jednotka

Pokud pfi zastavovani pohonu klesaji otacky zatéze pomaleji nez vystupni frekvence méni¢e, motor pracuje
v generatorickém reZzimu a odevzdava energii do ménice. Energie musi byt pohlcena ménicem, protoze nefizeny
vstupni usmérfiova¢ nedovoluje vraceni energie zpét do napajeci sité prostfednictvim méni€e. Pokud je
generovana energie mensi nez ztraty ménice, nenastavaji pfi ¢innosti komplikace. Pokud je generovana energie
vétsi nez ztraty méniCe a neni pfipojena brzdna jednotka, méni¢ ohlasi poruchu pfepéti. Typicka hodnota ztrat je
asi 3 % jmenovitého vykonu ménice a dalsi 3 % jmenovitého vykonu je mozné dodavat zpét aniz by ménic hlasil
poruchu.

Faktory, které ovliviiuji mnozstvi zpét dodavané energie jsou:

e moment setrvacnosti stroje a zatéze,

e maximalni rychlost stroje a zatéze,

e jmenovity vykon ménice.

Velikost generovaného vykonu P pfi konstantni rychlosti snizovani frekvence g, momentu setrvanosti J a pro
urcitou rychlost o je dana vztahem:

P=cwld, kde [P1=W,
[e] = rad.s”,
[0] = rad.s™,
[J] = kg.m?

Pro méni¢ se zadanou dobou dobéhu (nastavenou pomoci P0O03) a okamzitou vystupni frekvenci f v Hz, bude
mit uvedeny vztah tvar:

2
polug *J*(4_n] . P013

2 p P003
f = vystupni frekvence ménice v Hz,
p = pocet polt motoru (napf. 2, 4, 6),
P003 = nastavena doba dobéhu,
P013 = nastavena maximalni frekvence.

Z uvedenych vztahu je patrné, ze generovany vykon je pfimo umérny momentu setrvacnosti stroje (zatéze)
a okamtZité rychlosti a nepfimo umérny dobé& dobé&hu - pfi nastaveni mensi hodnoty PO03 stoupa generovany
vykon.
Pro vypocet potfebné velikosti brzdného vykonu je nejdfive tfeba zjistit moment setrvalnosti stroje (zatéze),
maximalni pracovni rychlost a minimalni dobu dobéhu zafizeni. Dfive uvedeny vztah modifikovany pro
maximalni pozadavky je:
2
1, . 14|41 ,PO13 _ o
Prax =§ fnax *J (?] P003 kde  frax = maximalni pracovni kmitoCet pohonu.
Pmax musi byt mensi nez 1,5 nasobek jmenovitého vykonu ménice, aby bylo zajisténo, Zze ménic je schopen
brzdit pozadovanym vykonem. P .« musi byt také mensi nez 3pickovy ztratovy vykon brzdného odporu pfi
maximalni hodnoté napéti stejnosmérného meziobvodu méniCe 400V pro ménice s napajenim 230V~ (MMVxxx
a MMVxxx/2) a 810V pro ménice s napajenim 400V~ (MMVxxx/3):

4007 L
Prax < R pro ménice MMxxx a MMVxxx/2,
8107 L .
Prax < R pro méniCe MMVxxx/3, kde R = hodnota brzdného odporu v Q.

Za druhé musi byt provéfena jmenovita hodnota zatiZzeni brzdného odporu (hodnota odporu a Spi¢kovy brzdny
vykon jsou jiz znamy). Jmenovita hodnota ztratového vykonu odporu je zavisla na energii, ktera je odebirana
pohanénému zafizeni béhem dobéhu a poctu opakovani dobéhll. Energie odebrana pohanécimu zafizeni pfi
zméné rychlosti je dana vztahem:
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2
Eiat =% *J* (4_11] * (f12 - f22) kde f1 = pocatecni rychlost v Hz,
p
f, = koncova rychlost v Hz (popf. 0 Hz pokud se
stroj zastavi nebo dojde k reverzaci).
Jestlize dobéh trval t,,q sekund a bude se opakovat po topax sekundach, tj. cely cyklus trva tp,g+topax Sekund,
priimérny ztratovy vykon brzdného odporu je:

P.. wat = Eztrét
rum zira

P I:brzd + topak

Porem zrat Uruje primérnou hodnotu ztratového vykonu brzdného odporu. Jestlize je tato hodnota vétsi nez

jmenovity ztratovy vykon odporu, je nutné pouzit jiny odpor nebo vhodné zapojeni vice odpor.

Frekvenéni ménice MICROMASTER Vector maji jiz brzdny spina¢ zabudovan jako standardni vybaveni. Pokud
je potiebné dosahnout kratkych dobéhovych dob pohonu nebo zastavit setrvaénou hmotu pohonu, k ménici se
pfipoji pouze brzdny odpornik.

Typ ménice Brz.dny od’pf)’rm'k Odpor | Spitkovy Trvaly Roz[n ery Hmotnost
(objednaci Cislo) vykon vykon VxSxH
mwg Eg; 232 | GSE3200-0CAST-2RA0 | 2000 800 W 40W | 200x57x54mm | 1,3kg
mmw;g Eg; a8 | SE3290-0CB87-2RA0 | 100 Q2| 1,6 KW 80W | 280x57x54mm 1,7 kg
mwggg Eg; @ | BSE3290-0CC87-2RA0 | 400 | 4kW 200W | 338x80x54mm | 3,1kg
mm%&az 6SE3290-0DA87-2RA0 | 400 Q| 1,6 KW 80W | 280x57x54mm | 1,7kg
mwgggg a 6SE3290-0DB87-2RA0 | 200 Q| 3 kW 150 W | 280 x 83 x 54 mm | 2,5kg
mm‘;ggg a 6SE3290-0DC87-2RA0 | 85 | 7,5kW | 400W |400x103x52mm| 3,8 kg

" Brzdne odporniky pro jednofazové napajeni ménici 1x 230V

K ménic¢iim fady MIDIMASTER Vector je nutné pfipojit vnéj$i brzdnou jednotku EBU a brzdny odpornik.

Typ ménicCe Brzdn? Jedno'tt< ’a EBU Poget | Spickovy Roz[n ery Hmotnost | Odpornik 2
(objednaci ¢islo) vykon VxSxH
MDV750/3 az
MDV1500/3 1 15 kW D
MDV1850/3 a 1 15 kW D
MDV2200/3 1 30 kW E
5 1 15 kW D
mgngggg az 6SE3190-0DX87-2DA0 1 30 kW 250 x 104 x 146 2,2 kg E
2 60 kW mm E
1 15 kW D
MDV5500/3 2 60 kW E
3 90 kW E
1 30 kW E
MDV7500/3 2 60 kW E
4 120 kW E

2 Typ D = 6SE3214 - 0TP87 - ORAO
Typ E = 6SE3222 - 4TP87 - ORAO
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Typ odporniku Br;dr;y Od,p? ’rrrlk Odpor | Spickovy Trvaly 5 ozém er& Hmotnost
(objednaci Cislo) vykon vykon X S X
6SE3214-0TP87-0RA0 | 40 Q 15 kW 2,5kW 560 x 365 x 150mm
E 6SE3222-4TP87-0RA0 | 20 Q 30 kW 5,0 kW 495 x 425 x 300mm

8.3.2

Odrusovaci filtry

Odrusovaci filtry slouzi k potlaceni rusivych radiovych signald, tj. v oblasti 10kHz az MHz, pronikajicich z ménice
do napajeci sité, popf. z napajeci sit¢ do ménice. Rozméry filtrd koresponduji s rozméry ménica. Filtr se

umistuje pod ménic.

Poznamka:

nesnizi ruSeni na pozadovanou uroven.

Pokud nebudou dodrzeny vSeobecné zasady pro potlaceni ruseni, samotny odruSovaci filtr

Uvedené filtry I1ze pouzit pouze pfi napajeni méni¢e do 460V. Pro vysSi napéti kontaktujte dodavatele ménice.

6SE3290-0DA87-0FB1

T Yy OdrusSovaci filtr THd N Roz[néry Hmot-
yp menice (objednaci &islo) rida orma VxS xH nost

MMV12 az MMV300 vestavény A | EN 55011 /EN 55022 - -

MMV12 (/2) 6SE3290-0BA87-0FB0 " EN 55011/ EN 55022 | 200x73x43,5mm

MMV25 (/2) 6SE3290-0BA87-0FBO " EN 55011/ EN 55022 | 200x73x43,5mm

MMV37 (/12) 6SE3290-0BA87-0FB2 " EN 55011/ EN 55022 | 200x73x43,5mm

MMV75 (/12) 6SE3290-0BA87-0FB2 " EN 55011/ EN 55022 | 200x73x43,5mm

MMV110 (/2) 6SE3290-0BB87-0FB4 " EN 55011 /EN 55022 | 213x149x43mm

MMV150 (/2) 6SE3290-0BB87-0FB4 " EN 55011/ EN 55022 213x149x43mm

MMV220 (/2) 6SE3290-0BC87-0FB4 " EN 55011/ EN 55022 | 245x185x55mm

MMV300 (/2) 6SE3290-0BC87-0FB4 " EN 55011/ EN 55022 | 245x185x55mm

MMV37/3 az MMV 150/3 6SE3290-0DA87-0FAT EN 55011 /EN 55022 | 200x73x43,5mm

6SE3290-0DB87-0FA3

6SE3290-0DK87-0FB7

W> W> (0> |W> (0> |W> (0> |W>|W> (0> 0> |0 U (0 | (0 |0 |0 (0O

MMV220/3 2 MMV300/3 | oS 5000088 7-0F B3 EN 55011/EN 55022 213x149x43mm

MMVA400/3 a2 O oo0-opceroree EN 55011 / EN 55022 | 245x185x55mm

MDV750/3 OSE3290-0DGBT-0FAS EN 55011/ EN 55022 | o * 110X Toimm
MDV1100 OSEoan0-ODCST-OFAS EN 55011/ EN 55022 | oo * Li0X Toimm
MDVA500/3 OSE3290-0DHET-OFAS EN 55011/ EN 55022 | o * 119X Toimm
MDV1850/3 S e a0 ODTIBT-OFAS EN 55011/ EN 55022 | oo * 10X Toimm
MDV2200/3 OSE3290-0DI8T-0FAG EN 55011/ EN 55022 | o0 X 179X 177 mm
MDV3000/3 S Eoano- 0D TOFAS EN 55011/ EN 55022 | 00 X 179X 277 mm
MDV3700/3 OSE3290-0DIBT-QFAG EN 55011/ EN 55022 | o0 X 179X 177 mm
mgﬁgggg az B6SE3290-0DK87-0FA7 EN 55011 / EN 55022 ggg m) X ;4218 mm

) Odrugovaci filtry pro jednofazové napajeni ménici 1x 230V

“) Pouze pro konstantni zatézovaci moment
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8.3.3
Vstupni tlumivky

Vstupni tlumivky

Q zvySuji impedanci napajeci sité,
O zlepSuji celkovy ucinik ménice,

Q potlacuji proudové Spicky vznikajici pfi nabijeni kondenzatort v ménici pfes nefizeny usmérnovac,
Q zmensuji deformaci napajeciho napéti,
Q potlacuji ruSeni vyzafované ménicem do napdjeci sité na nizSich frekvencich, pfFip. potlacuji ruseni
pfichazejici z napajeci sité do ménice.

Vstupni tlumivka 2%

Rozméry

Typ ménice (objednaci &islo) Indukénost Proud VxSxH Hmotnost
MMV12 a MMV12/2 4EM4604-1CB 7,0 mH 4 A 73 x61x51 mm 0,5kg
MMV25 a MMV25/2 4EM4605-6CB 4,45 mH 6,3 A 73x61x51 mm 0,5 kg
MMV37 a MMV37/2 4EM4700-0CB 3,50 mH 8A 77 x 67 x 60 mm 0,7 kg
MMV55 a MMV55/2 4EM4807-6CB 2,00 mH 14 A 86 x 79 x 69 mm 1,1kg
MMV75 a MMV75/2 4EM4807-6CB 2,00 mH 14 A 86 x 79 x 69 mm 1,1 kg
MMV110 a MMV110/2 4EM4600-8CB 1,25 mH 11,2A 73 x61x51 mm 0,5 kg
MMV 150 a MMV 150/2 4EM4700-5CB 0,88 mH 16 A 77 x 67 x 60 mm 0,7 kg
MMV220 a MMV220/2 4EM4700-8CB 0,64 mH 20 A 77 x 67 x 60 mm 0,7 kg
MMV300 a MMV300/2 4EM4800-8CB 0,40 mH 31,5A 115x79x69 mm | 1,1kg
Typ ménice Vs(fbﬁgij::gi\égoz)% Indukénost Proud \F; C))(Zgl fz Hmotnost
MMV37/3 4EP3200-5US 5,6 mH 3A 108 x 78 x58 mm | 0,7 kg
MMV55/3 4EP3200-5US 5,6 mH 3A 108 x 78 x 58 mm | 0,7 kg
MMV75/3 4EP3200-2US 3,68 mH 5A 108 x 78 x58 mm | 0,7 kg
MMV110/3 4EP3300-0US 2,92 mH 6,3 A 122x 96 x64 mm | 0,9kg
MMV 150/3 4EP3200-1US 2,20 mH 6,3A 108 x 78 x58 mm | 0,7 kg
MMV220/3 4EP3400-2US 1,55 mH 9,1A 122x96 x 73 mm | 1,3kg
MMV300/3 4EP3400-2US 1,55 mH 9,1A 122x96 x 73 mm | 1,3kg
MMV400/3 4EP3400-1US 1,26 mH 11,2A 122x96 x 73 mm | 1,4kg
MMV550/3 4EP3500-0US 0,88 mH 16 A 139x120x 68 mm| 1,9kg
MMV750/3 4EP3601-0US 0,63 mH 224 A | 139x120x78mm | 2,5kg
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Typ ménice Vs(ngﬁgij::rc?ii\éli(;oz)% Induk&nost Proud 5 ())(zém fz Hmotnost
MDV750/3 4EP3600-5US 0,50 mH 28 A 139x148x78 mm| 2,8kg
MDV1100/3 4EP3700-2US 0,40 mH 355A | 159x178x73 mm | 3,3 kg
MDV1500/3 4EP3800-1US 0,368 mH 50 A 193 x 178 x 88 mm| 4,6 kg
MDV1850/3 4EP3800-2US 0,282 mH 50 A 193x 178 x 88 mm | 4,0kg
MDV2200/3 4EP3800-7US 0,224 mH 63 A 150 x 178 x 88 mm | 5,0 kg
MDV3000/3 4EP3900-2US 0,176 mH 80 A 179x219x99 mm| 6,5kg
MDV3700/3 4EP4000-2US 0,141 mH 100 A [179x219x 119mm| 8,2 kg
MDV4500/3 4EP4000-6US 0,113 mH 125A  |179x219x 119mm| 9,6 kg
MDV5500/3 4EU2451-2UA00 0,088 mH 160 A 220 x 206 x 104mm| 12,0 kg
MDV7500/3 4EU2551-4UA00 0,070 mH 200 A |220x 206 x 128mm| 15,3 kg

8.3.4 Vystupni tlumivky

Vystupni tlumivky

O potlacuji kapacitni proudy pFi spinani vystupnich tranzistord ménice,

Q filtruji pulzni vystupni napéti ménice,

O zmenSuji napétové Spicky na svorkach motoru, vznikajici pfi spinani vystupnich tranzistord ménice,
Q potlacuji ruSeni vyzafované kabelem mezi méniCem a motorem.

Upozornéni:  Spinaci kmitoCet musi byt nastaven na hodnotu 2kHz.

Typ ménice Ygﬁ}ggg;g?g‘gg? Proud 5 ())(zém fz Hmotnost
MMV12 (/2) + MMV110 (/2) 6SE7016-1ES87-1FEQ 6,1 A 153 x 178 x 73mm 4,4 kg
MMV150 (/2) + MMV300 (/2)| 6SE7021-8ES87-1FEOQ 17,5A 180 x 219 x 99mm 8,0 kg
Typ ménice Ygﬁ}ggg;g?g}gg? Proud 5 (:(Zg] E?_/' Hmotnost
MMV37/3 + MMV150/3 6SE7016-1ES87-1FEOQ 6,1A 153 x 178 x 73mm 4,4 kg
MMV220/3 + MMV750/3 6SE7021-8ES87-1FEQ 17,5A 180 x 219 x 99mm 8,0 kg
MDV750/3 6SE7022-6ES87-1FEQ 255A 180x219x 119mm | 9,2 kg
MDV1100/3 6SE7023-4ES87-1FEQ 34 A 265 x 267 x 107mm 11 kg
MDV1500/3 + MDV1850/3 6SE7024-7ES87-1FEQ 47 A 220 x 197 x 104mm | 20 kg
MDV2200/3 + MDV3700/3 6SE7027-2ES87-1FEQ 72 A 221 x 267 x 107mm 11 kg
MDV4500/3 + MDV5500/3 6SE7031-5ES87-1FEQ 146 A 220 x 197 x 128mm | 25kg
MDV7500/3 6SE7031-8ES87-1FEQ 186 A 250 x 281 x 146mm 30 kg

8.3.5 Vystupni du/dt filtry

Filtr du/dt se zafazuje na vystup ménic¢e samostatné, pfipadné v kombinaci s vystupni tlumivkou pro znasobeni
ucinku

a Ailtruji pulzni vystupni napéti ménice,

O zmensuji napétové $picky na svorkach motoru, vznikajici pfi spinani vystupnich tranzistord ménice,

O potladuji ruSeni vyzafované kabelem mezi méni¢em a motorem,

O omezuji strmost nartstu napéti na svorkach motoru.
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8.3.6 Komfortni ovladaci panel

Komfortni ovladaci panel se vklada do vyfezu v €elnim panelu méni¢e nebo je ho mozné pfipojit pomoci
prodluzovaciho kabelu k ménici. Vzdalenost mezi ménicem a ovladacim panelem muze byt az 100m. Napajeni
panelu je z ménice. Panel Ize pfipojovat k ménici a odpojovat i za chodu ménice.

Ovladaci panel obsahuje ¢tyffadkovy LCD textovy displej, sedm ovladacich tlacitek stejnych jako na ménici
a datovou pamét EEPROM, schopnou zachovat udaje i po odpojeni napajeni. LCD displej je prosvétlen nebo je
mozné prosvétleni vypnout.

Pomoci komfortniho ovladaciho panel je mozné:

Q nastavovat parametry méni¢e, po zvoleni pfislusného parametru je souCasné zobrazovano jeho ¢Eislo,
hodnota a nazev;

Q ovladat ménic¢ stejnym zplsobem jako z bézného ovladaciho panelu na ménici, sou¢asné je zobrazovana
hodnota vystupni frekvence, proud, otacky a zatizeni motoru a pfipadné poruchové hlaseni ménice;

O pomoci velkych Eislic pfes vSechny ¢tyfi Fadky displeje zobrazovat vystupni frekvenci ménic¢e nebo otacky
motoru;

O ovladat sou¢asné nebo nastavovat parametry kteréhokoliv az z 10 ménicu pfipojenych na sériovou linku
RS485, celkem az 10 méni¢li mGze byt navzajem propojeno pres svorkovnice pomoci dvou vodicu
prostfednictvim sériové linky RS485 az do vzdalenosti 1000m;

O uchovat hodnoty parametrd v paméti EEPROM kteréhokoliv az z 31 méni¢h propojenych sériovou linkou
RS485 nebo uchovat az 31 variant nastaveni ménice;
uchovat 2 sady dat ménice, které je mozné nahrat do ménice prikazem pfes digitalni vstup DIN1+DING
prehrat z paméti EEPROM do kteréhokoliv az z 31 ménici propojenych sériovou linkou RS485 ulozené
nastaveni; timto zpusobem Ize také nastavit stejné nékolik ménicu tak, ze se nastavi hodnoty parametrd
prvniho ménice a ulozi se do komfortniho ovladaciho panelu, panel se vyjme a vlozi do dal§iho ménice,
hodnoty parametri uchované v ovladacim panelu se pfehraji do druhého ménice;

O umoznuje propojeni ménice se sériovou linkou RS485 a osobniho pocitace PC se sériovou linkou RS232.

Objednaci Cislo: 6SE3290 - 0XX87 - 8BFO

8.3.7 Modul PROFIBUS

Modul PROFIBUS CB15 umoznuje komunikaci mezi vice méni¢i a Fidicim systémem po sériové sbérnici.
Pfenosova rychlost je az 12Mb/s.

Objednaci &islo: 6SE3290 - 0XX87 - 8PB0O

8.3.8 Modul CANBUS

Modul CANBUS CB16 umozriuje komunikaci mezi vice ménici a fidicim systémem po sériové sbérnici CAN.

Objednaci €islo:

8.3.9 Ovladaci program SIMOVIS pro PC

Ovladaci program SIMOVIS pro PC umoziuje snadnym zpUsobem nastaveni méni¢e, uchovani a nahravani
parametrd z ménic¢e na disk a naopak, tisk parametr(l atd. v grafickém prostfedi MS WINDOWS 95. Propojeni
mezi méniCem a pocitatem je sériovou linkou.

Objednaci Cislo: 6SE3290 - 0XX87 - 8SA0
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9. Prehled parametru
Typ ménice: Datum nastaveni:
Vyrobni &islo: Nastaveni proved!:
. . Rozsah hodnot| Tovarni Nastaveni
Cislo Nazev parametru . v
nastaveni uzivatelem
- , . . . 0
P001 | VeliCina zobrazovana na displeji 0az9 vyst. frekv.
Doba narastu vystupni frekvence ménice . 10.00s "
P002 ¢ 20 Hz na f,.. 0 az650.00 s (20,00 s) 2)
(40.00s) ¥
Doba poklesu vystupni frekvence < 10.00s "
PO03 ¢ ménice z f.. na 0 Hz 0 az650.00 s (20,00 s) 2)
(40.00s) ¥
Zaobleni kfivky nartstu a poklesu otacek, .
P004 ¢ tzv. S kfivky 0az40.0s 0.0s
PO05 Pozadovana hodnota vystupni frekvence ménice 0 a3 650.00 Hz | 5.00 Hz
. . . . . 0
P006 Vybér zdroje pozadované hodnoty 0az3 digitaIni
PO07 Ovladani ze svorkovnice nebo z ovladaciho 0 a3 1 1
panelu panel
- . . . 0
P009 ¢ | Stupen pfistupovych prav 0az3 P000+P009
P010 ¢ | Méfitko veli€in zobrazovanych na displeji 0 az 500.00 1.00
UloZeni nastavené hodnoty vystupni frekvence . 0
PO11 do nemazatelné paméti OaZ1 neaktivni
P012 ¢ | Minimalni hodnota vystupni frekvence fin 0 az 650.00 Hz | 0.00 Hz
P013 ¢ | Maximalni hodnota vystupni frekvence fax 0 az 650.00 Hz | 50.00 Hz
P014 ¢ | Potlacgeni 1. rezonanéni frekvence motoru 0az650.00 Hz | 0.00 Hz
Automaticky start méniCe po obnoveni . 0
PO15 ¢ dodavky elektrické energie Oaz1 neaktivni
. fx e o . 0
P016 ¢ | Synchronizace na otacejici se motor 0az2 blokovana
Zpusob zaobleni rozbéhové nebo . 1
PO17 ¢ dobéhové rampy 1az2 kontinualné
- - . 0
P018 ¢ | Automaticky restart pfi vyskytu poruchy 0az1 blokovan
P019 ¢ | Sitka pasma rezonanénich frekvenci motoru 0az10.00Hz |2.00Hz
Hodnota vystupni frekvence pfi nulové hodnoté .
P021 ¢ analogového signalu AIN1 0 az 650.00 Hz | 0.00 Hz
710.00s typy MMV a MDV750/3, MDV1100/3
%) 20.00s typy MDV1500/3 + MDV3700/3
% 40.00s typy MDV4500/3 + MDV7500/3
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Hodnota vystupni frekvence pfi maximalni

P22 3 hodnote analogového signalu AN 082 650.00 Hz | 50.00 Hz
P023 ¢ | Typ analogového vstupniho signalu AIN1 0az2 8+10 v
R P (T
P025 ¢ | Konfigurace analogového vystupu AOUT1 0az 107 Syst. frekv.
P026 § :(F)%TL%UK/?S%;\nangového vystupu AOUT2 0 a3 107 Syst_ e
P027 ¢ | Potlaceni 2. rezonancéni frekvence motoru 0 az650.00 Hz | 0.00 Hz
P028 ¢ | Potlageni 3. rezonan&ni frekvence motoru 0 az650.00 Hz | 0.00 Hz
P029 ¢ | Potlageni 4. rezonan&ni frekvence motoru 0 az650.00 Hz | 0.00 Hz
PO31 ¢ ;‘:@as‘l’a’:é‘:n?ggg‘r’;‘/;r' krokovani, 0 a2 650.00 Hz | 5.00 Hz
P032 $ E;flasfg;’:é‘:n?ggg: pii krokovani, 0 a# 650.00 Hz | 5.00 Hz
P033 ¢ | Doba rozbéhu motoru pfi krokovani 0az650.00s 10.00 s
P034 ¢ | Doba dob&hu motoru pfi krokovani 0az650.00s 10.00 s
P040 ¢ | Korekce doby dobéhu pfi polohovani 0az1 (r)1en|' poloh.
P041 ¢ | Pevna pozadovana hodnota FSW1 0 az650.00 Hz | 5.00 Hz
P042 ¢ | Pevna pozadovana hodnota FSW2 0 az 650.00 Hz | 10.00 Hz
P043 ¢ | Pevna pozadovana hodnota FSW3 0 az 650.00 Hz | 15.00 Hz
P044 ¢ | Pevna pozadovana hodnota FSW4 0 az 650.00 Hz | 20.00 Hz
P046 ¢ | Pevna pozadovana hodnota FSW5 0 az650.00 Hz | 25.00 Hz
P047 ¢ | Pevna pozadovana hodnota FSW6 0 az650.00 Hz | 30.00 Hz
P048 ¢ | Pevna pozadovana hodnota FSW7 0 az650.00 Hz | 35.00 Hz
P049 ¢ | Pevna pozadovana hodnota FSW8 0 az650.00 Hz | 40.00 Hz
P050 ?g\?\;?\;éinllgwg © pozadovan hodnoly Oaz7 gez inverze
P051 Vybér Fidici funkce binarniho vstupu DIN1 0az24 ;ap. vpravo
P052 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DIN2 0az24 iap. vievo
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P053 Vybeér Fidici funkce binarniho vstupu DIN3 0az24 (rsychl. FSW3
P054 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DIN4 0az?24 ?ychl. FSW2
P055 Vybeér Fidici funkce binarniho vstupu DIN5 0az24 (rsychl. FSW1
P056 Doba zpozdéni binarniho vstupu 0az2 (1)2’5 ms
PO57 SD(;)S\/&;SZI;%?;; (';?Z?eyir;i (watchdog) bdélosti 0236500 s 10s
P061 Vybér funkce relé RL1 0az13 gorucha
P062 Vybér funkce relé RL2 0az13 \?ystraha
PO63 Ef??gzi%%idémn;tg(s odpojeni externi brzdy 0a3200s 10s
POG4 E;téiggﬁidnfgio%o sepnuti externi brzdy 0 a3 20.0s 10s
R e e L Y L
P066 Kompaundni brzdéni Oaz1 izéﬁené
P069 Korekce doby rozbéhu a dobéhu 0az1 l1<orekce
P0O70 Pracovni cyklus zatizeni brzdného odporniku Oaz4 g %
P071 § | Kompenzace skluzu 0 az 200 % 0 %
P072 ¢ | Omezeni skluzu 0 az 500 % 250 %
P073 ¢ | Brzdéni stejnosmérnym proudem 0az 200 % 0%
P074 ¢ | Kfivky omezeni trvalého proudu motoru 0az7 1 p6l. motor
PO75 ¢ | Externi brzdny odpornik Oaz1 2ep|“'ipojen
PO76 ¢ | Modulacni frekvence 0az7 0747

16 /4 kHz
PO77 Volba médu fizeni a regulace 0az3 ;CCregubce
P078 ¢ | Trvalé zvySeni napajeciho napéti motoru 0 az 250 % 100 %
P0O79 ¢ | ZvySeni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu 0az 250 % 0%
P080 Uginik motoru cos ¢ 0az1.00 wex 5)
PO81 Jmenovita hodnota frekvence motoru 0 az650.00 Hz | 50.00 Hz

Yy typu s napdjenim 230V hodnota 1, u typu s napajenim 400V hodnota 4.
Tovarni nastaveni hodnoty parametru zavisi na typovém vykonu ménice.
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(pouze MMVV)

P082 Jmenovita hodnota otacek motoru 0 a2 9999 min™ | ***°)
P083 Jmenovita hodnota proudu motoru 0.1az99.9 A xex 8)
P084 Jmenovita hodnota napajeciho napéti motoru 0az 1000V xex 8)
P085 Jmenovita hodnota vykonu motoru 0az 100.0 kW | ***9
P086 ¢ | Omezeni proudu motoru 0 az 250 % 150 %
pog7 g | Bokcvin vtup o emisor TG
PO88 | Autokalibrace 0az 1 0 v
P089 ¢ | Hodnota statorového odporu 0.01 az #4 5)

199.99 O
P091 | Adresa ménice 0az 30 0
P092 ¢ | Rychlost pfenosu dat sériové komunikace 3az7 2600 kBd
posy_ | Ul sipustis ot ez 42— 022005 o
posa g | vaeinsinodnela fekuence joulhand 05368000z | 5000 He
P095 & Egﬁ(l)i\é/gr?iinkavence pfi ovladani prostfednictvim 0as2 8’1 o
P099 ¢ | Typ rozsifujiciho modulu 0az1 gez modulu
P101 ¢ | Provoz ménice v Evropé nebo v USA Oaz1 gvropa
P111 | Jmenovity vkon ménice o /fé 0.0 s
P112 Typ ménice (model) 1az8 wak 8)
P113 Typovy vykon ménice 0az29 xex 8)
P121 Odblokovani / zablokovani tlacitka ,zap* 0az1 :)dblokovéno
P122 Odblokovani / zablokovani tlagitka ,reverzace® 0az1 ; dblokovano
P123 Odblokovani / zablokovani tlagitka ,krokovani“ 0az1 :)dblokovéno
P124 | Odblokovani / zablokovani tlacitek ,A“ a ,V* 0az1 ;dbbkovéna
P125 Odblokovani / zablokovani reverzace otaceni 0az1 :)ovolena
P128 Doba chodu ventilatoru po povelu ,vyp* 0a3600s 120's

® Tovarni nastaveni hodnoty parametru zavisi na typovém vykonu ménice.
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P186 ¢ | Omezeni Spi¢kového proudu motoru 0 az 500 % 200 %
. . 0
P201 Volba PID regulatoru 0az1 otad. Fizeni
P202 ¢ | Proporcionalni konstanta PID regulatoru 0.0 a2 999.9 1.0
P203 ¢ | Integracni konstanta PID regulatoru 0.00az99.99 |0.00
P204 ¢ | Derivacni konstanta PID regulatoru 0.0 a2z 999.9 0.0
o . . 1
P205 ¢ | Doba vzorkovani PID regulatoru 1 az 2400 25 ms
Casova konstanta filtraéniho &lenu PID . 0
P206 & regulatoru 02255 filtr vypnut
Rozsah regulaéni odchylky Cinnosti integraéni . o o
P207 ¢ slozky PID regulatoru 022100 % 100%
Polarita signalu zpétnovazebniho €idla .
P208 | pID regulatoru 0az1 0
Minimalni hodnota signalu zpétnovazebniho &idla N o o
P211 ¢ PID regulatoru 0.00az100.00% | 0.00 %
Maximalni hodnota signalu zpétnovazebniho N o o
P212 ¢ gidla PID regulétoru 0.00az100.00% | 100.00 %
P220 Cho_va[n menice pfi vystupni frekvenci mensi nez 0 a3 1 0 .
minimalni frekvence min. frekv.
Hodnota vystupni frekvence pfi nulové hodnoté .
P321 ¢ analogoveého signalu vstupu AIN2 0 az650.00 Hz {0.00 Hz
Hodnota vystupni frekvence pfi maximalni .
P322 ¢ hodnoté analogového signalu vstupu AIN2 0a2 650.00 Hz | 50.00 Hz
P323 ¢ | Typ analogoveho vstupniho signalu vstupu AIN2 |0 az 2 8+10V
R o N 6
P356 Vybér fidici funkce binarniho vstupu DING 0az?24 rychl. FSW6
P386 Zesileni regulatoru vektorového fizeni bez zpétné 0123200 1.0 Hz
vazby
P387 Integracni slozka regulatoru vektorového Fizeni 0.01 a3 10.00 1.00
bez zpétné vazby : ' :
P700 Parametr modulu PROFIBUS
P701 ¢ | Parametr modulu PROFIBUS
P702 Parametr modulu PROFIBUS
Zpusob Fizeni relé a analogovych vystupl . 0
Pr20 ¢ sériovou linkou Oaz7 normalni
P722 | Pfimé ovladani analogového vystupu AOUT1 0az20.0 mA 0.0 mA
_ s s . 0
P724 {| Pfimé ovladani relé RL1 a RL2 Oaz3 P061.P062
P726 0 PFimé ovladani analogového vystupu AOUT2 0 a3 20.0 mA 0.0 mA

(pouze MDV)
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P880 Parametr modulu PROFIBUS

P910 ¢ | Volba zplsobu ovladani Oaz4 Oml'stm'
P918 | Parametr modulu PROFIBUS

P922 Verze programového vybaveni 0.00az9999 | | e
P923 | Identifikacni €islo ménice 0 az 255 0

P927 {| Parametr modulu PROFIBUS

P928 | Parametr modulu PROFIBUS

Po47 Parametr modulu PROFIBUS

P958 Parametr modulu PROFIBUS

P963 Parametr modulu PROFIBUS

Po67 Parametr modulu PROFIBUS

P968 Parametr modulu PROFIBUS

P970 Parametr modulu PROFIBUS

P971 Ukladani parametrud 0az1 lmédéni
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10.1. Maly slovnik vyrazi, slovnich spojeni a zkratek

4 kvadrantovy provoz

AIN (Analog Input)
AOUT (Analog Output)
AUS

Baud

BUS

CU (Central Unit)

DIN (Digital Input)
DOUT (Digital Output)
EEPROM

EIN
EPROM

FCC fizeni (Flux Current Control)

FSW (Festsollwert)
HW (Hardware)

I x R, kompenzace | x R

I
IEt

provoz pohonu ve vSech C¢&tyfech kvadrantech momentové charakteristiky,
mozny motoricky i generatoricky chod pohonu v obou smérech otaceni
analogovy vstup

analogovy vystup

vypnuto

jednotka rychlosti pfenosu pojmenovana po J. Baudotovi, 1 Baud ~ bit/sekundu
sbérnice

hlavni ¢ast fidici a regulacni elektroniky

digitalni vstup

digitalni vystup

pamét (vétSinou dat) uréena pro ¢teni azapis, mazani se uskuteCnuje
elektrickym impulsem pfimo v zafizeni

zapnuto

pamét (vétSinou programu) uréena pro &teni a zapis, pfed zapisem je nutné ji
celou vymazat ultrafialovym svétlem mimo zafizeni

aktivni Fizeni magnetizacniho proudu motoru, zplsob fizeni, pfi kterém
je napéti na motoru korigovano dle zatiZzeni motoru

pevna poZadovana hodnota

technické vybaveni

kompenzace ubytkd napéti na vedeni nebo vinuti motoru

magnetizacni slozka proudu

kontrola (vypocet) oteplovaciho integralu [i.dt, pouziva se pfi zjiStovani hodnoty
otepleni motoru

IGBT (Isolated Gate Bipolar Transistor) moderni vykonova polovodi€ova soucastka umozriujici dosahovat

kompenzace skluzu

Master - Slave

vysokych spinacich frekvenci pfi malém budicim pfikonu a velkém zavérném
napéti

udrzeni konstantnich otacek motoru pfi zméné zatizeni, otacky se kompenzuji
zvySenim vystupni frekvence ménie o hodnotu skluzové frekvence

metoda pfistupu na sbérnici, kdy jeden Fidici systém (master) fidi pfistupy
ostatnich podfizenych systému (slaves) na sbérnici, podfizeny systém odpovida
jen tehdy, je-li nadfizenym systémem tazan

MLFB (Maschinenlesbare Fabrikatebezeichnung) objednaci &islo

motorpotenciometr
NEMA 1
normy

PLC
PROFIBUS

protokol

PTC

funkce, kdy jednim tlagitkem (1) se zvySuje frekvence a druhym (1) se snizuje
oznaceni stupné kryti v USA

CSN  Ceskoslovenska statni norma

DIN Deutsche Industrie Norm

IEC International Electronical CoMMVission
VDE Verband Deutscher Elektrotechniker
UL Underwriters Laboratories

CSA  Canadian Standard

CE EG-Konformitatszeichen

EN Europa Normen

programovatelny automat, fidici systém pro primyslové aplikace

primyslovy standard sbérnicové komunikace vyvinuty za spoluucasti péti
vyznamnych firem (ABB, AEG, Bauer, Danfoss, Siemens), vyhovuje normé
DIN 19 245

standardizované ujednani jednotnou formu pfenasenych dat a jednotnou
interpretaci

pozistor, sou¢astka s kladnym teplotnim koeficientem odporu (se zvySujici se
teplotou stoupa jeji odpor), pouziva se k méreni teploty

PWM (Pulse Width Modulation), PSM  pulzné& $itkova modulace, vytvofeni nizkofrekvenéniho signalu pomoci

RAM

rampa, rozbéhova r., dobéhova r.

obalky signalu vysokofrekvenéniho

pamét uréena pro ¢teni a asty zapis, po odpojeni napajeni jsou data v paméti
ztracena

omezovac strmosti narGstu a poklesu pozadované hodnoty
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rozhrani RS 232 - spojeni pouze dvou zafizeni se sériovym pfenosem dat na kratkou
vzdalenost, béZné dnes u v8ech osobnich pocitacl
RS 485 - spojeni vice zafizeni se sériovym pfenosem dat na stfedni vzdalenost
s jednim Fidicim a vice podfizenymi systémy, uréené hlavné pro pramyslové
systémy

standardni fizeni U/f jednoduchy zpusob regulace napéti na motoru podle pevné zavislosti napéti

vzhledem k frekvenci

SVC, Sensorless Vector Control vektorové fizeni bez pfimé zpétné vazby zjiStovani skute¢né hodnoty otacek

SW (Software) programové vybaveni

synchronizace na otacejici se motor automatické nastaveni takové vystupni frekvence ménice, ktera
odpovida skuteénym otackam motoru, pfipojeni méniCe k motoru je bez
nezadoucich proudovych razi

telegram informacéni jednotka, ktera je pfenasena po sbérnici, sklada se z hlavicky
telegramu, informacnich a kontrolnich dat

u/f prubéh zavislosti vystupniho napéti na frekvenci

USS (Universelles serielles Schnittstellen-Protokoll) univerzalni  protokol  uréeny ke  komunikaci

prostfednictvim sériového rozhrani, vyvinuty firmou Siemens AG, uréeny
zejména pro aplikace v oblasti pohonu

vektorové fizeni sloZitéjSi algoritmus fizeni, pfi kterém motor pracuje v optimalnim pracovnim
bodé, fidici jednotka obsahuje dva nezavislé regulatory - napéti a frekvence,
které vypocCitavaji poZzadované hodnoty na zakladé matematického modelu

motoru a skuteCnych zmérenych hodnot

10.2. Literatura

[11 MICROMASTER Vector, MIDIMASTER Vector Operating Instructions, obj. ¢. 6SE3286-4AB66,
G85139-H1751-U529-D1

[2] Katalog DAG4 « 1998/99
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