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Vystrahy, upozornéni a poznamky
Cilem nésledujicich vystrah, upozornéni a poznamek je zajistit vasi bezpeénost a
slouZit jako prostfedek k prevenci poSkozeni vyrobku a soucasti k nému
pfipojenych zafizeni.
Zvlastni vystrahy, upozornéni a poznamky vztahujici se ke konkrétnim tkonim
jsou uvedeny na zacatku pfislusnych kapitol a znovu pak na kritickych mistech
textu téchto Casti pfirucky.
Ctéte prosim tyto informace pozorné, nebot jsou zafazeny s ohledem na vasi

osobni bezpeénost a mohou pomoci prodlouzit zivotnost vaseho ménice kmitoctu
MICROMASTER 420 a zafizeni, ktera k nému pfipojujete.

VYSTRAHY
A > Casti tohoto zafizeni jsou pod nebezpe&nym napétim. Zafizeni ovlada rotujici
mechanické soucastky, které mohou byt nebezpecné. Jednani v rozporu
s vystrahami nebo nedodrzeni pokyn(i obsazenych v této uzivatelské pfirué¢ce
mize mit za nasledek smrt, zavazny Uraz nebo vaznou $kodu na hmotném
majetku.

» Toto zafizeni by mély pouZivat pouze osoby s odpovidajici kvalifikaci, a to az
po seznameni se vSemi bezpeénostnimi pfedpisy a s postupy instalace,
provozu a Udrzby uvedenymi v této pFiruéce. Uspé&sny a bezpeény provoz
zafizeni je podminén spravnym zachazenim s nim, spravnou instalaci,
uzivanim a udrzbou.

» Kondenzatory stejnosmérnych meziobvodl véech moduld MICROMASTER
zUstavaji nabité po dobu 5 min po odpojeni od zdroje el. napéti. Vzdy proto
vyckejte nejméné 5 minut po odpojeni ménice od zdroje el. napéti zanete
manipulovat s nékterym z modul(i. Napéti v hnaci jednotce se béhem této doby
vybije.

» Pristroj poskytuje interni jiSténi motoru proti pfetizeni v souladu s UL 508C,
¢ast 42 (viz P0610 a P0335). Tepelna ¢asova konstanta motoru 1’ je
standardné aktivovana.

Ochranu motoru proti pretizeni Ize také zajistit pfipojenim externiho pozistoru
s kladnou teplotni charakteristikou (PTC) pfes digitalni vstup.

» Pristroj Ize pouzivat v obvodech s proudy, jejichz efektivni hodnota
nepiesahne 10 000 ampérd (RMS), pfi maximalnim napéti 230/460 V a pfi
ochrané pojistkou typu H nebo K, pferudovacem obvodu nebo fidici jednotkou
motoru s vlastnim zabezpe&enim.

> Pouzivejte vyhradné médéné vodite uréené pro provoz pfi teplotach do 75°C,
tfida 1, jak je uvedeno v Casti 2.12.1

» Napajeci vstup, svorky stejnosmérného meziobvodu a svorky pro pfipojeni
motoru vykazuji nebezpecéné napéti i za situaci, kdy motor neni spustén. Po
vypnuti pfistroje vyckejte pfed zapocetim instalacnich praci 5 minut, nez se
pfistroj vybije.

POZNAMKY

» Pred instalaci a uvedenim ménice do provozu si pozorné prostuduijte vSechny
bezpecénostni predpisy a upozornéni véetné v§ech vystraznych stitk( na
zafizeni.

» Udrzujte vystrazné Stitky Citelné a chybéjici nebo poskozené §titky nahradte.

» Maximalni povolena teplota prostfedi je 50°C.

MICROMASTER 420
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1 Instalace

1.1 Minimalni vzdalenost mezi meénici

Ménice je mozné montovat vedle sebe. Pouze v pfipadé montaze nad sebou je
nutné dodrzet minimalni vzdalenost 100 mm.

Sténa rozvadéde

100 mm

Sténa rozvadéde

15 mm

Obrazek 1-1 Minimalni vzdalenost mezi ménici

1.2 Montazni rozméry
—m = | Konstrukéni Rozméry vrtani Utahovaci moment
velikost
v S Sroub [Nm ]
v [mm] [mm]
A 160 - 2xM4
2N 4 B 174 138 4xM4 2,5
e—3 —l C 204 174 4xM4

Obrazek 1-2 Montazni rozméry

MICROMASTER 420
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2 Elektricka instalace

2

Elektricka instalace

21 Technicka data
1% AC (stfidavy) 200 V-240 V
Objednaci Cislo 2AB 11- 12- 13- 15- 17- 21- 21- 22- 23-
6SE6420- 2UC 2AA1 5AA1 7TAA1 5AA1 5AA1 1BA1 5BA1 2BA1 0CA1
Konstrukéni A B C
velikost
Jmenovity vystupni kKW 0,12 0,25 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0
vykon ménice hp 0,16 0,33 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 4,0
Vstupni proud A 1,8 3,2 4,6 6,2 8,2 11,0 14,4 20,2 35,5
Vystupni proud A 0,9 1,7 2,3 3,0 3,9 55 7.4 10,4 13,6
Doporuéena A 10 10 10 10 16 20 20 32 40
pojistka 3NA 3803 3803 3803 3803 3805 3807 3807 3812 3817
. mm? 1,0-2,5]1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5 | 1,0-2,5 | 2,5-6,0 | 2,5-6,0 | 4,0-6,0 | 6,0-10
Vstupni kabel
AWG | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 17-13 13-9 13-9 11-9 9-7
, . mm? 1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5| 1,0-2,5| 1,0-2,5 | 1,0-6,0 | 1,0-6,0 | 1,0-6,0 | 1,5-10
Vystupni kabel
AWG | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 17-13 17-9 17-9 17-9 15-7
Utahovaci Nm 1,1 1,5 2,25
momenty
3x AC (stridavy) 200 V=240 V
Objednaci Cislo 2AC 11- 12- 13- 15- 17- 21- 21- 22- 23- 24- 25-
6SE6420- 2UC 2AA1 | 5AA1 | TAA1 | 5AA1 | 5AA1 | 1BA1 | 5BA1 | 2BA1 | 0CA1 | 0CA1 | 5CA1
Konstrukéni A B C
velikost
Jmenovity vystupni kKW 0,12 | 0,25 | 0,37 | 0,55 | 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0 55
vykon ménice hp 0,16 | 0,33 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5
Vstupni proud A 1,1 1,9 2,7 3,6 47 6,4 8,3 11,7 | 156 | 19,7 | 26,3
Vystupni proud A 0,9 1,7 2,3 3,0 3,9 55 7.4 104 | 13,6 | 17,5 | 22,0
Doporuéena A 10 10 10 10 10 16 16 20 25 32 35
pojistka 3NA 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3805 | 3805 | 3807 | 3810 | 3812 | 3814
. mm®  |1,0-2,5[1,0-2,5(1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-6,0|1,0-6,0|1,0-6,0| 2,510 | 2,5-10| 4,010
Vstupni kabel
AWG | 1713 | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 1713 | 17-9 | 17-9 | 17-9 | 13-7 | 13-7 | 11-7
, . mm®  [1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-6,0|1,0-6,0|1,0-6,0| 1,5-10| 2,5-10| 4,0-10
Vystupni kabel
AWG | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 1713 | 17-9 | 17-9 | 17-9 | 15-7 | 13-7 | 117
Utahovaci Nm 1,1 1,5 2,25
momenty
3x AC (stfidavy) 380 V-480 V
Objednaci cislo 2AD 13- 15- 17- 21- 21- 22- 23- 24- 25- 27- 31-
6SE6420- 2UD | 7AA1 | 5AA1 | 5AA1 | 1AA1 | 5AA1 | 2BA1 | 0BA1 | 0BA1 | 5CA1 | 5CA1 | 1CA1
Konstrukéni A B C
velikost
Jmenovity vystupni kW 0,37 | 0,55 | 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11,0
vykon ménice hp 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 | 15,0
Vstupni proud A 2,2 2,8 3,7 4,9 59 8,8 11,1 13,6 | 17,3 | 231 33,8
Vystupni proud A 1,2 1,6 2,1 3,0 4,0 5,9 7,7 10,2 | 13,2 | 19,0 | 26,0
Doporucena A 10 10 10 10 10 16 16 20 20 25 35
pojistka 3NA 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3805 | 3805 | 3807 | 3807 | 3810 | 3814
. mm?  [1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-6,0|1,0-6,0|1,5-6,0|2,5-10| 4,0-10|6,0-10
Vstupni kabel
AWG | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 1713 | 17-9 | 17-9 | 159 | 13-7 | 11-7 | 9-7
, . mm®  |1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-2,5|1,0-6,0|1,0-6,0|1,0-6,0| 1,5-10| 2,5-10| 4,0-10
Vystupni kabel
AWG | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 17-13 | 1713 | 17-9 | 17-9 | 17-9 | 15-7 | 13-7 | 11-7
Utahovaci Nm 1.1 1,5 2,25
momenty

MICROMASTER 420
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2 Elektricka instalace
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2.2 Napajeci svorkovnice
PFistup ke svorkovnicim ziskate odejmutim pfedniho krytu.
Uvolnéte a sgiméte Stahnéte kryt
stavovy displej svorkovnice
Obrazek 2-2 Napajeci svorkovnice

2.3 Ridici svorkovnice

Svorka Popis Funkce

1 - Vystup +10 V

2 - Vystup 0V I

3 ADC+ Analogovy vstup (+) ¥ S R R T

4 ADC- Analogovy vstup (-) 12 13 16 15

5 DIN1 Digitalni vstup 1

6 DIN2 Digitalni vstup 2

7 DIN3 Digitalni vstup 3

8 - Izolovany vystup +24 V / max. 100 mA

9 - Izolovany vystup 0 V / max. 100 mA

10 RL1-B Digitalni vystup / NO kontakt

11 RL1-C Digitalni vystup / pfepinaci kontakt

12 DAC+ Analogovy vystup (+)

13 DAC- Analogovy vystup (-)

14 P+ Port RS485

15 N- Port RS485

MICROMASTER 420
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Vydani 07/04 2 Elektricka instalace

2.4 Blokové schéma ménice
PE —
1/3AC 200-240V
JAC 380-480V sl
(=]
o +10V RE Uo]FLNu

L1, N2, L3

_....Qz_o\,|r or
Rozhrani pro L1, L2, L3

24.7 k2 —_---.QB_&L* :f\v pipojeni
A/D oviadaciho
o ADC- panelu
4 RS232
Externi 24V
DINA DIN
'/_“"’5 — % BOP/AOP
| _~_DIN2 | /s DIN2
06 %_ J]_ - '§
|~ DIN3 |~ o DIN3 2
-07 & - .u”_.)
E
Losv 3
T Vystup + 24 V c
PNE o max. 100 mA —0 ’g
nebo 8 (izolovany) DC+ 3
Vystup 0V £
o DR o max. 100 mA o %
9 9 (izolovany) CPU oc- @
a
ic
I [l 2
[ 4 8.
30 V stidavy / 5 A (odporovy) oRLLE /, =
250 V stejnosm. / 2 A (indukéni) Relé _1 RL1-C ]
11
_ DAC+
0-20mA b D/IA
max. 500 Q . DAC-
WS
P+

; z RS485 | Rozhrani COM

Analogovy vstupni obvod ze 15
pfipadné nakonfigurovat jako i

dalsi digitalni vstup (DIN4):

: ICE ___i automaticky
DINg _3?J
[ 45
\ *{ ——n
24V

Obrazek 2-3 Blokové schéma ménice

MICROMASTER 420
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3 Tovarni nastaveni Vydani 07/04

3.1

Tovarni nastaveni

Frekvenéni méni¢ MICROMASTER 420 je z tovarny jiz nastaven (parametry
motoru P0304, P0305, P0307, P0310) na aplikace na standardnim &tyfpolovém
motoru Siemens 1LA7 vykonové tfidy shodné s vykonovou tfidou ménice (viz
typovy Stitek motoru).

Dalsi tovarni nastaveni:
> Vybér zplsobu ovladani P0700 = 2 (Digitalni vstup, viz Obrazek 3-1)
» Volba zdroje zadané hodnoty P1000 = 2 (Analogovy vstup, viz Obrazek 3-1)

» Chlazeni motoru
P0335=0

» Proudovy limit motoru
P0640 = 150 %

> Min. kmitoget LA
P1080 =0 Hz Ack
» Max. kmitoCet ngitélni vstupy 7
P1082 = 50 Hz
» Doba nabéhu
P1120=10s
» Doba dobéhu
P1121=10s
> Rezim ovladani R>47k0O
P1300=0
Obrazek 3-1 Analogové a digitalni vstupy
Vstup/Vystup Svorky Parametr | Funkce
Digitalni vstup 1 5 P0O701 =1 ON / OFF1 (1/0)
Digitalni vstup 2 6 P0702 =12 Reverzace (¥¥)
Digitalni vstup 3 7 P0703 =9 Kvitace poruchy (Ack)
Digitalni vstup 8 - Napajeni +24V/100mA
. 3/4 P1000 =2 Zadana hodnota kmito&tu
Analogovy vstup — .
1/2 - Napajeni Analogovy vstup
Vystupni relé 10/11 P0731 = 52,3 | Signalizace poruchového stavu
Analogovy vystup 12/13 PO771 =21 Vystupni kmitoCet

DIP prepina€ 50/60 Hz

Na méni¢i MICROMASTER je
standardné frekvence sité 50 Hz.
Pro motory navrzené pro praci

v siti s frekvenci 60 Hz Ize

frekvenci zménit pomoci DIP '???',? = -" e
pepinace ™ _DIP prepinac 50/60 Hz
: — pro volbu frekvence sité
» Poloha Vypnuto: CICECE] <
Standard Evropa , ?? |
7 m Eil
(50 Hz, kW apod.) [ 4 ] i

» Poloha Zapnuto:
Standard Severni Amerika
(60 Hz, hp apod.)

MICROMASTER 420
Navod k obsluze - stru¢ny
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4 Komunikace

4 Komunikace

4.1 Nastaveni spojeni mezi méni€em
MICROMASTER 420 a programem STARTER

Chcete-li nastavit spojeni mezi programem STARTER a méni¢em MICROMASTER
420, budete potfebovat nasledujici volitelné komponenty:

» sada pro pfipojeni ménice k pocitaci

> BOP — pokud budete ménit standardni USS nastaveni (viz Cast 6.2.1 "Sériové
rozhrani (USS), ktera jsou jiz ulozena v ménic¢i MICROMASTER 420

Méni¢ MICROMASTER 420

Sada pro pripojeni ménice k pocitaci

nastaveni USS, viz Cast 6.2.1 "Sériové
rozhrani (USS)"

Program STARTER

Zvolte: Menu, Options --> Set PG/PC
interface --> vyberte "PC COM-Port (USS)" --
> Properties --> Interface "COM1", vyberte
pfenosovou rychlost

POZNAMKA

Nastaveni parametrd protokolu USS v ménici
MICROMASTER 420 a nastaveni v programu
STARTER musi byt totozna!

4.2 Nastaveni spojeni mezi méniéem MICROMASTER 420 a

panelem AOP

» Komunikace mezi AOP a MM420 je zaloZzena na USS protokolu, podobné jako
v pfipadé programu STARTER a MM420.

» Na rozdil od BOP by pfislusné parametry — jak pro MM420 tak pro AOP — mély
byt nastaveny, pokud nebyla provedena automaticka detekce rozhrani (viz

Tabulka 4-1).

» Pomoci volitelnych soucasti Ize AOP panel pfipojit ke komunika&nimu rozhrani

(viz Tabulka 4-1).

Tabulka 4-1
AOP na rozhrani BOP AOP na rozhrani COM
MM420 — parametry
- pfenosova rychlost P2010[1] P2010[0]
- adresa sbérnice - P2011
AOP — parametry
- pfenosova rychlost P8553 P8553
- adresa sbérnice - P8552
Volitelné
- pfipojeni na pfimo Volitelné zafizeni neni nutné | Neni mozné
- nepfimé pfipojeni Sada pro pfipevnéni Sada pro pfipevnéni AOP
BOP/AOP do dvifek do dvifek
(6SE6400-0PM00-0AAQ) (6SE6400-0MD00-0AA0)
MICROMASTER 420
Navod k obsluze - strugny 9



4 Komunikace Vydani 07/04

AOP jako fidici jednotka

Parametr / Panel AOP na rozhrani BOP AOP na rozhrani COM
Zdroj povelQ
o P0700 4 S
Q@
Z4dana hodnota P1000 1
kmitoCtu P1035 2032.13 (2032.D) 2036.13 (2036.D)
(MOP) P1036 2032.14 (2032.E) 2036.14 (2036.E)
W F
@ Aciaid Parami f
P Oparate Drive i
STOPPED .
o 000 F 000z E
I=OA RPM =0 -
Rl LT Tt w
(o] Vy3$i vystupni kmitodet MOP
(v} Niz&i vystupni kmitoget MOP
Potvrzeni poruchy
P2104 2032.7 2036.7

* Potvrzeni pfijeti chybového hlaseni Ize provést pfes AOP nezavisle parametry P0700 nebo P1000.

4.3 Rozhrani sbérnice (CB)

‘ Rozhrani sbérnice (CB) ‘
|

v v v
‘ DeviceNet ‘ ‘ CANopen ‘ PROFIBUS
v v ﬁ v
| P0918 | ] P0918 \ P0918 *)
v

Prenosova rychlost je
|automaticky nastavena
zafizenim master

v v : v
| P2040 | ] P2040 | | P2040
‘ P2041 | ‘ P2041 | P2041
v v v
‘ P2051 ‘ ‘ P2051 ‘ | P2051

*) Je nutné zachovat nastaveni DIP pfepinace pro adresovani hardware

DeviceNet CANopen PROFIBUS
P2041[0] délka PZD Typ datového prfenosu
Stav/aktualni hodnota od T_PDO_1,T_PDO0_5
P2041[1] délka PZD Typ datového pfenosu T_PDO0_6 Nastaveni neni
Ovladani/zadana hodnota R_PDO_1 nutné (pouze ve
R_PDO0_5 zvlastnich
R_PDO0_6 pfipadech).
P2041[2] Prenosova rychlost Mapovani CANopen <--> MM4 Viz "volitelny
0: 125 kbaud modul
1: 250 kbaud PROFIBUS"
2: 500 kbaud v Navodu k
P2041[3] | Diagnostika Mapovani CANopen <--> MM4 obsluze
P2041[4] _ - odpovéd na chyby v komunikaci
- pfenosova rychlost

MICROMASTER 420
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5 BOP / AOP (Volitelné)

5.1 Tlacitka a jejich funkce
Panel/ Funkce Projevy
Tlacitko
0000 Inﬁi(ise LCD displej zobrazuje nastaveni, ktera méni¢ aktualné pouziva.

Stisknutim tlacitka zapnete ménic¢. Toto tlacitko je z vyroby vypnuto.

Tlacitko aktivujete nastavenim:

o Zapne méni¢ | BOP: P0700 =1 nebo P0719 =10 ... 16

AOP: P0700 = 4 nebo P0719=40...46 na rozhrani BOP
P0700 = 5 nebo P0719 =50 ... 56 na rozhrani COM

OFF1  Stisknuti tlacitka zpUsobi plynulé zastaveni motoru podle nastavené
dobéhové rampy.
Zastavi Tlacitko aktivujete nastavenim: viz tla¢itko "Zapne ménic"
o Cy OFF2 Duvoji stisknuti tlacitka (nebo jednou dlouze) zplisobi zastaveni
ménic . "
motoru s volnym dob&hem.
BOP: Tato funkce je vzdy dostupna
(nezavisle na nastaveni P0700 nebo P0719).

Stisknutim tohoto tlac¢itka zménit smér otaéeni motoru. Opaény smeér je
indikovan znaménkem minus (-) nebo blikanim desetinné te¢ky. Funkce je
z vyroby vypnuta.

Tlacitko aktivujete nastavenim: viz tlacitko "Zapne ménic".

@ Zména smeéru

Po stisknuti tlacitka ve stavu ,pfipraven k zapnuti“ se motor za¢ne rozbihat
@ Krokovani | v zavislosti na nastavenych hodnotach parametri. Po uvolnéni tlacitka se
motor zastavi. Stisknuti tlacitka pfi bézicim pohonu nema zadny ucinek.

Tlacitko slouzi k zobrazovani dalSich informaci.

Pri stisknuti a podrZeni tlacitka se zobrazi nasledujici parametry:

1. hodnota napéti stejnosmérného meziobvodu (signalizace zobrazenim d

— jednotky napéti)

2. vystupni kmitocet (Hz)

3. hodnota vystupniho napéti (signalizace o — jednotky napéti).

4. hodnota uréena parametrem P0005 (pokud je parametr PO005 nastaven
na zobrazovani nékteré z vySe uvedenych hodnot (1-3) nezobrazi se

@ Funkce nic).

Pfi opakovaném stisknuti tlacitka se postupné zobrazuji jednotlivé hodnoty.

Piepinani

Kratkym stisknutim tla€itka Fn Ize ze kteréhokoli parametru (rXXXX nebo

PXXXX) pfepnout na r0000, a jiny parametr pak podle potfeby zménit. Po

navratu k r0000 se pak stisknutim tlacitka Fn vratite k vychozimu parametru.

Kvitovani

Pfi poruSe nebo poplasném hlaseni Ize kratkym stisknutim tlacitka Fn

kvitovat poruchovy stav.

° Pristup . | TlaCitko slouzi k vyvolani hodnoty parametru.
k parametrum
o Zvysit Tlacitko slouzi ke zvétSeni zobrazené hodnoty.
hodnotu
(v SNIZI | 11agitko slouzi ke snizeni zobrazené hodnoty.
hodnotu

@+° Menu AOP | Vyvola menu AOP ( funkce je dostupna pouze s AOP panelem).

MICROMASTER 420
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5.2 Zména parametri na prikladu P0003 — pristupova prava
Krok Vysledek na displeji
1 | Pro pfistup k parametrim stisknéte ° 0000
2 | Podrzte tlagitko o stisknuté, dokud se nezobrazi PO003 POOD3
3 | Stisknutim e zobrazite hodnotu parametru 1
4 Stisknutim ° nebo ° zménite nastaveni na zadanou hodnotu 3
(napfiklad: 3)
5 | Stisknutim ° hodnotu potvrdite a ulozite PO0ODO3
6 Pristupova prava jsou nastavena na uroven 3, uzivatel ma tedy nyni pfehled o parametrech
urovné 1 az 3.
MICROMASTER 420
12 Navod k obsluze - strugny
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6 Uvedeni do provozu

6 Uvedeni do provozu

6.1 Rychlé uvedeni do provozu

Funkce rychlé uvedeni do provozu nakonfiguruje méni¢ kmitoc¢tu pro konkrétni
motor a nastavi dulezité technické parametry. Rychlé uvedeni do provozu mizete
vynechat, pokud pouzijete standardni Ctyfpolovy tfifazovy indukéni motor Siemens
1LA, vykonoveé tfidy shodné s vykonovou tfidou ménice.

Parametry oznacené symbolem * ve skute¢nosti nabizi vice moznosti nastaveni,
nez je uvedeno zde. Tyto moznosti najdete popsany v Seznamu parametrd.

START

A4

P0003 =2

P0010 =

<_P0100 =... >

P0100=1, 2

P0100=0

Tovarni nastaveni

Uzivatelska pristupova prava * \;
1 Standardni (Umoziiuje pfistup k vétSiné ¢asto pouzivanych parametrd)
2 Rozsifena (Umoziiuje rozsifeny pfistup k parametrdm, jako je napfr.
nastaveni I/O funkci ménice)
3 Pro odborniky (Pouze pro odborné pouziti)

Parametr uvadéni do provozu * 0
0 Pripraven
1 Rychlé uvedeni do provozu
30 Tovarni nastaveni
POZNAMKA
Chcete-li pfifazovat parametrim hodnoty ze Stitku na motoru, parametr P0010 by
mél byt nastaven na hodnotu 1.

Evropal/ Severni Amerika 0
(vklada zakladni nastaveni motoru: frekvenci a vykon v
hp/kW)

0 Evropa [kW], frekvence standardné 50 Hz

1 Severni Amerika [hp], frekvence standardné 60 Hz

2 Severni Amerika [kW], frekvence standardné 60 Hz
POZNAMKA
Pro P0100 = 0 nebo 1, pozice DIP pfepinace 2 rozhoduje
o nastaveni parametru P0100 (viz Seznam parametrd).

L__ DIP prepinaé 50/80 Hz
pro volbu frekvence sité

P0304 =...| [P0304 =...|

Jmenovité napéti motoru FU-spec| ]

(Jmenovité napéti motoru [V] na i
typovém stitku) -
Vzhledem k moznosti zapojeni vinuti

motoru do hvézdy nebo do trojuhelniku
je nutné prekontrolovat typovy Stitek, P0310 ' P0304
aby bylo jisté, Ze typ motoru odpovida
typu zapojeni na svorkovnici ] e

1LAPEGA-4 AR == (H)
EOTATIGN & oo ECEN 50034 = b
6y MBI 090U PS5 ThoCLF

|| Jmenovity proud motoru FU-spec. eyl |

(Jmenovity proud motoru [A] na mn-aadandai ¥
typovém Stitku) g254) 572 1633 A

|| Jmenovity vykon motoru FU-spec.

MICROMASTER 420
Navod k obsluze - stru¢ny

(Jmenovity vikon motoru [kWihplna | PORLE0R0

typovém Stitku)

Je-li P0O100 = 0 nebo 2, hodnota bude
uvedena v kW. Je-li PO100 = 1, hodnota
bude uvedena v hp (koriske sily).

.| Jmenovity soucinitel vykonu (kosinus fi) FU-spec.

(Jmenovity soucinitel vykonu motoru (kosinus fi — cos ¢) na typovém Stitku)
Je-li PO308 = 0, hodnota je automaticky vypoctena podle vzorce
aniz by bylo nutné zasahovat. P0308 se zapisuje pro P0100 = 1.

13
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P1 ooéz

A 4

P1080 =... |

14

1| Jmenovita Géinnost motoru FU-spec

;

(Jmenovita u€innost motoru v [%] na typovém Stitku)
Je-li PO309 = 0, hodnota je automaticky vypoctena podle vzorce
aniz by bylo nutné zasahovat. P0O309 se zapisuje pro P0100 = 0 nebo 2.

f

Jmenovity kmitoéet motoru 0,00 Hz
(Jmenovity kmitocet motoru v [Hz] na typovém Stitku)
Jakmile je parametr zménén, dojde automaticky k pfepocteni hodnoty pélparu.

T

Jmenovité otaéky motoru U-spec.
(Jmenovité otaCky motoru v [rpm] na typovém Stitku motoru)

Nastaveni P0311 na 0 zpUsobi interni prepoéteni hodnoty.

POZNAMKA

Vlozeni této hodnoty je naprosto nezbytné pro kompenzaci skluzu.

F

Chlazeni motoru

(Volba pouzitého systému chlazeni motoru)
0 Vlastni chlazeni: na hfideli motoru je umistén chladici ventilator
1 Vynucené chlazeni: motor je chlazen samostatné napajenym ventilatorem

:

Faktor pietizeni motoru 150 %
(Faktor pfetizeni motoru [%] vzhledem k P0305)

Definuje meze maximalniho proudu na vystupu jako % z jmenovitého proudu
motoru (P0305).

P

Vybér zplisobu ovladani ménice
0 Tovarni nastaveni

BOP (klavesnice)

Svorky

USS na rozhrani BOP

USS na rozhrani COM

CB na rozhrani COM

OaARN -

E

Vybér zdroje zadané hodnoty

Ovladani kmitoc¢tu funkci MOP

Analogova zadana hodnota (pouze u analogového typu)
Pevné kmitocty

USS na rozhrani BOP

USS na rozhrani COM

CB na rozhrani COM

<

OO WN -~

Minimalni kmito&et 0,00 Hz

(Vlozte minimalni kmitocet motoru v Hz)

Nastavi minimalni kmitoc¢et motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu
na zadanou hodnotu kmito¢tu. Hodnota nastavena timto parametrem plati pro

oba sméry otaceni.

Maximalni kmitocet 50,00 Hz

(Vlozte maximalni kmito¢et motoru v Hz)

Nastavi maximalni kmitoGet motoru na kterém mize motor pracovat bez ohledu
na zadanou hodnotu kmito¢tu. Hodnota nastavena timto parametrem plati pro
oba sméry otaceni.

Doba rozb&éhu motoru 10,00 s
(Vlozte dobu rozbéhu motoru v s)

Doba narGstu vystupniho kmito¢tu z nuly na maximalni kmito¢et motoru (P1082)
bez zaobleni rampy.

Doba dob&hu motoru (10,005 |
(Vlozte dobu dobéhu motoru v s)

Doba poklesu vystupniho kmitoctu z maximalniho kmitoctu motoru na nulu bez
zaobleni rampy.

Doba dobé&hu motoru pii povelu OFF3 | 5005 |
(Vlozte dobu dobéhu pfi rychlém zastaveni motoru v s)

Nastavi dobu poklesu vystupniho kmitoctu z maximalniho kmitoctu motoru na
nulu po viloZeni povelu OFF3.

MICROMASTER 420
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P1300 =... Rezimy rizeni \L

\4

P3900

Konec rychlého uvedeni ménic¢e do provozu / nastaveni pohonu
Pokud je nutné meénici pohonu nastavit dalsi funkce, postupujte dle pokynu v ¢asti

6.2

START
v

PO003 =3

=1 Ukonéeni rychlého uvedeni ménice do provozu 0

(Nastavi pozadovany rezim fizeni)
0 U/f s linearni charakteristikou
1 UfsFCC
2 U/f s kvadratickou charakteristikou
3 U/f s programovatelnou (vicebodovou) charakteristikou

(Zacatek vypoctu motoru)

0 Bezrychlého nastaveni (bez vypoctu nastaveni motoru)

1 Ukonc&eni rychlého nastaveni s vypoctem, ostatni parametry budou

pfemazany tovarnim nastavenim

2 Ukonceni rychlého nastaveni s vypocétem

3 Ukonceni rychlého nastaveni s vypoctem pouze pro data motoru
POZNAMKA
Pri P3900 = 1,2,3 je P0340 vnitfné nastaven na 1 a pfislusna data jsou vypoctena
(viz parametr P0340 v Seznamu parametr().

"Nastaveni aplikace ". Tento postup doporuéujeme pro pohony s velkou
dynamickou odezvou.

Nastaveni aplikace

Pro pfizptsobeni/optimalizaci kombinace ménice a motoru k danému pouziti je
nutné aplikaci nastavit. Méni¢e kmito¢tu nabizi mnozstvi funkci, ne vSechny jsou
v8ak pfi daném vyuziti méni¢e pozadovany. Tyto funkce je pfi nastavovani aplikace
mozné vynechat. Velka ¢ast nastavitelnych funkci je uvedena zde, ostatni funkce
najdete v Seznamu parametr(i.

Parametry oznatené symbolem * ve skute€nosti nabizi vice mozZnosti nastaveni,
nez je uvedeno zde. Tyto moznosti najdete popsany v Seznamu parametr(.

Tovarni nastaveni

Uzivatelska pristupova prava * \;
1 Standardni (Umoziuje pfistup k vétSiné ¢asto pouzivanych parametrd)
2 Rozsifena (Umoziuje rozsifeny pfistup k parametrim, jako je napf. nastaveni I/O
funkci ménice)
3 Pro odborniky (Pouze pro odborné pouziti)

Sériové rozhrani (USS)

Pienosova rychlost USS 6 Mozna nastaveni:
Nastavi pfenosovou rychlost USS protokolu. 3 1200 bps
4 2400 bps
Adresa USS [ 0 |5  4800bps
Nastavi unikatni adresu ménice. 6 9600 bps
7 19200 bps
Délka PZD dat sériové linky USS | 2 |8 38400bps
Nastavi pocet 16bitovych slov PZD v USS telegramu. 9 57600 bps
Délka PKW dat sériové linky USS 127
Nastavi pocet 16bitovych slov PKW v USS telegramu.

MICROMASTER 420
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6.2.2

6.2.3

P0701=...

!

PO70

N

P07

PO70

=

EEIE
Bl

P0724 =...

}

Vybér zplisobu ovladani

Vybér zpisobu ovladani
Zvoli zdroj ovladani

0 Tovarni nastaveni
BOP (klavesnice)
Svorky
USS na rozhrani BOP
USS na rozhrani COM
CB na rozhrani COM

[e204; BE - \CREE

[ 2 |

BOP
Svorkovnice F--4
1
]
1 s
USS na 1 PO700=2 et
rozhrani BOP P Ovladani sekvence
USS na A
rozhrani COM v r
Kanal T
CBna Sarland Ovladani
rozhrani COM hodnoty motoru

Digitalni vstupy (DIN)

Funkce - digitalni vstup 1
Svorka 5
1 ON/OFF1

L1

Funkce - digitalni vstup 2
Svorka 6
12 Reverzace

[ 12 |

O~ WN-0

Funkce - digitalni vstup 3
Svorka 7
9 Potvrzeni poruchy

9 |10

12

Funkce - digitalni vstup 4
Pres analogovy vstup
Svorky 3, 4

13
Lo |4y

0 Digitalni vystup deaktivovan

15
16

Casova konstanta filtrace
digitalnich vstupt

&17

Dostupna nastaveni:

Deaktivovany digitalni vstup

ON / OFF1

ON (zpétny chod)/ OFF1

OFF2 — zastaveni volnob&hem

OFF3 - rychlé zastaveni motoru
Potvrzeni poruchy

Krokovani (JOG) vpravo

Krokovani (JOG) vlevo

Reverzace

Motorpotenciometr (zvySeni kmitoctu)
Motorpotenciometr (snizeni kmitoctu)
Fixni zadana hodnota (Pfimy vybér)
Fixni Zadana hodnota (Pfimy vybér

+ povel ON)

Fixni Zadana hodnota (Binarné kédovany
vybér + povel ON)

Parametrem je nastavena Casova g; g"'j‘?éf” tm_istni/ v%dé]ené d
konstanta filtrace pouzita pfi ¢teni 29 Eri ent s ejnc;’smernym proudem
digitalnich vstupa. xernivypnutl 5z
0 bez filtrace 33 De:aktvlvwe dodate€nou Zadanou hodnotu
1 ¢asova konstanta filtrace 2,5 ms 99 'I;rl’g[l.togtu trizaci BICO
2 ¢asova konstanta filtrace 8,2 ms Ivujé parametrizacl
3 C¢asova konstanta filtrace 12,3 ms
DIN kanal l g oo
oemmnee '(PB P24 Casova filtracni Funkce DIN 1
i konstanta: DIN 0..99
! : 0..3
| 09 ov PO724 (3) P#”
i | |
e 2 s °13
. Ay & -
| » of 2
| 0V el ™
0722 >
0722 )

CO/BO: Hodnota bin. vstupu

MICROMASTER 420
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6.2.4 Digitalni vystup (DOUT)

BIl: Funkce digitalniho 52.3 | Casta nastaveni:
vystupu 1* 52.0 Pripraven k provozu 0 Sepnuto
UrCuje zdroj digitalniho vystupu 1. 52.1 Pripraven k zapnuti 0 Sepnuto
P0748 = 0| |Invertované digitalni vystupy \L 52.2 Chod motoru 0 Sepnuto
Umoz#uje invertovat vystupni signaly, 52.3 Porucha motoru 0 Sepnuto
definuje stavy relé pro danou funkaci. 52.4 OFF2 1 Sepnuto
52.5 OFF3 1 Sepnuto
52.6 Blokovani zapnuti 0 Sepnuto
52.7 Vystraha 0 Sepnuto
DOUT kanal Invertovani DOUT
0.1
PO748 (0) CO/BO: Stav DOUT
T r0747 > l
Bl: Funkce DOUT 1 r0747.0 ) |

P71 0 :
) 523 o l COM: 10
K 9 11

6.2.5 Vybér zdroje zadané hodnoty

P1000 =... Vybér zdroje zadané hodnoty 2

Bez hlavni hodnoty
Motorpotenciometr
Analogovy vstup
Pevny kmitocet

USS na rozhrani BOP
USS na rozhrani COM
CB na rozhrani COM

OO WN-_0

MOP  f-----

Ovladani sekvence

ADC  f-=q

A 3

Y r

P1000 = 12 Dodate&na

Zadana hodnota

FF

Kanal
Zadang -
hodnoty

USS na
rozhrani BOP

Ovladani
motoru

e T

USS na P1000 =12 Hiavni
rozhrani COM Zadana hodnota

CBna
rozhrani COM

MICROMASTER 420
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6.2.6

v
P0759 =...

6.2.7

PO773 =...

i

A 4

PO779 =...

P0780 =...

Hpl:

PO781 =...

—_

8

Analogovy vstup (ADC)

Hodnota x1 normovani ADC__ OV | poze1>0
0 < P0758 < P0760 || 0> P0758 > P0760
Hodnota y1 normovani ADC._0.0 % %
Tento parametr pfedstavuje hodnotu 100 %
x1 jako % z hodnoty parametru P2000 4000 h
(referenéni kmitodet). max
Hodnota x2 normovani ADC__ 10V | oo >
Hodnota y2 normovani ADC 100.0 %
Tento parametr pfedstavuje hodnotu |
x2 jako % z hodnoty parametru P2000| P0758 |— >V
v v 4—'i 10V X400%
(referencni kmitocet). t Porsy PO759
Pasmo necitlivosti ADC | 0V | PO7S1
Hodnota parametru urcuje Sifku P0757 = P0761
pasma necitlivosti analogového min L
vstupu ADC.
ADC kanal ~ oo o
+11ov PO756 PO753 G o & o PO761
§ bl
ADC . .
. A ADC _._| : ADC | oI Jasmo Zadana
D typ Ll necitlivosfi hodnota
I
!
o752 P0704 = x
L 11V
A Funkce
39V [ 10722
r0722.3)

Analogovy vystup (DAC)

Cl: DAC

Uréuje funkce analogového vystupu 0 - 20 mA.

Doba vyhlazovani pro DAC

Ur&uje dobu vyhlazovani [ms] pro analogovy vystupni signal. Parametr umozriuje

vyhlazovani pro DAC pouzitim PT1 filtru.

Hodnota x1 normovani DAC | 00 % |

mAA
Hodnota y1 normovani DAC | 0 20
- P0780
Hodnota x2 normovani DAC | 100.0 % Y2
P0781
P0778
Hodnota y1 normovani DAC [ 20 | Y,
Pasmo necitlivostiDAC | 0 |
Hodnota parametru ur€uje Sifku pasma POT77 PO779 100 % TA)
necitlivosti analogového vystupu DAC X, %,
v [mA].
DAC kanal E § E § e
PO773 E E E E POT81 1
v dddy s i
Funkee -': :’ DAC D —9
XX r{:;:ﬂ :f::ll =+ ncrmow’ani_“ Ll A _u?

MICROMASTER 420
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6.2.8

P1031 =...

A

A

P1040 =...

6.2.9

P1001 =...

Motorpotenciometr (MOP)

Ukladani hodnoty motorpotenciometru (MOP)
Parametr slouzi k ukladani Zadané hodnoty kmito¢tu motorpotenciometru, ktera byla aktivni
pfed povelem OFF nebo vypadkem napajeciho napéti..

0 Ukladani neni aktivni

1 Zadana hodnota motorpotenciometru se ulozi (parametr P1040 se aktualizuje)

0

Zakaz reverzace motorpotenciometru
0 Reverzace je povolena
1 Reverzace neni povolena

Zadana hodnota motorpotenciometru
Stanovi zadané hodnoty pro ovladani motorpo

4 -

5,00 Hz
tenciometru.

Casy nabé&hu a dob&hu motorpotenciometru js

ou definovany parametry P1120 a P1121.

MoZnosti nastaveni parametru pro funkci Motorpotenciometr (MOP)

Vybhér MOP zvySovani MOP snizovani
P0719 = 0, PO700 = 2, P1000 = 1 PO702 = 13 PO703 = 14
DIN nebo
P0719 = 1, PO700 = 2 (s (2IN3)
P0719 =0, PO700 =1, P1000 =1 __Tiagitko ~_ Tlagitko
BOP nebo ZVYSIT HODNOTU | SNIZIT HODNOTU
PO719 = 11
USS na PO719 =0, POEE{?: 4,P1000=1 | yss fFidici slovo USS fidici slovo
rozhrani BOP PO719 = 41 r2032 Bit13 r2032 Bit14
USS na PO719=0,P0700=5,P1000=1 | yss ridicislovo | USS fidici slovo
rozhrani COM P0719 = 51 r2036 Bit13 r2036 Bit14
cB PO719 =0, P0700 =6,P1000=1 | ‘cB fdici slovo CB fidici slovo
P0O719 = 61 r2090 Bit13 r2090 Bit14

Pevny kmitocet (FF)

:

Pevny kmito&et 1 0,00 Hz
PFfimy vybér pevného kmito&tu FF Ize
provést pomoci DIN 1 (P0701 = 15, 16)

P0O70
tremi

15 =

:

Pevny kmito&et 2 5,00 Hz
PFrimy vybér pevného kmitoctu FF Ize
provést pomoci DIN 2 (P0702 = 15, 16)

;

Pevny kmitocet 3 0,00 Hz
PFimy vybér pevného kmitoctu FF Ize
provést pomoci DIN 3 (P0703 = 15, 16)

Pevny kmitocéet 4 5,00 Hz

Pevny kmitocet 5

Pevny kmitocet 6

Pevny kmitocet 7

Pfi volbé funkci digitalnich vstupt (P0701 az

3) Ize s ohledem na pevny kmitocet volit mezi
typy funkci:

Piimy vybér (binarné kédovany)

V tomto rezimu pfislusny digitalni vstup vzdy
zvoli pfifazeny pevny kmitoCet, napf.:
Digitalni vstup 3 = voli pevny kmitocet 3.
Je-li zaroven aktivnich nékolik vstupu, jsou
secteny. Dodate¢né je pozadovan povel ON.
Pfimy vybér + povel ON (binarné
kédovany + povel On / Off1)

V tomto rezimu jsou pevné kmitoCty vybirany
stejné jako pfi hodnoté 15, nicméné jsou jiz
kombinovany s povelem ON.

Binarné kédovany vybér + povel ON
(BCD-kédovany + povel On/ Off1)
BCD-kodovany rezim provozu je platny pro
digitalni vstupy 1 az 3.

) N [N) =
o o o
o o o
- o oS S
I I I
N N N

Kéd pro pevny kmitocet —

. 1 Pfimy vybér
bit 0 - , 2 PHimy vybér + povel ON
t’rc.fl?tmemd“ vybéru pevneho 3 Binarné kadovany vybar + povel ON
mi . .
oct POZNAMKA

Koéd pro pevny kmitocet —
Bit 1

il

Koéd pro pevny kmitocet —
Bit 2

Pfi nastaveni 2 a 3 musi byt vSechny parametry
P1016 az P1019 nastaveny na vybranou hodnotu,
aby ménic pfijal povel ON.

MICROMASTER 420
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6.2.10 Krokovani

Pozadovana hodnota 5,00 Hz | A

pri krokovani vpravo Krokovani

Kmito€et v Hz na kterém motor pobé&zi pfi -
krokovani ve sméru otaceni hodinovych Af

rucicek. P1082

P1059 =..| | Pozadovana hodnota 5,00 Hz| (fmax)
pii krokovani vlevo P1058 oo
Kmito&et v Hz na kterém motor pobé&zi pfi
krokovani ve sméru proti otaceni

v hodinovych rucicek.

P1060 =...| |Doba rozb&hu pfi krokovani 10,00 s _
Doba rozbeéhu z nuly na maximalni ! Do g
kmito&et (P1082). Doba nab&hu pfi —P1060—» «—P1061—»
krokovani je omezena parametry P1058

v nebo P1059.

P1061 =...| |Doba dobéhu pfi krokovani 10,00 s
Doba dobé&hu na nulu z maximalniho
kmitoc¢tu (P1082).

6.2.11 Rezonanéni kmitocet motoru (HLG)

P1091 =..| |Rezonanéni kmitocet 1 0,00 Hz | £
(vkladan v Hz) A
Parametr vymezuje &ast otd€kového rozsahu,
kdy se mGze pohon dostat do stavu
mechanické rezonance a ktery nebude pouzit T — 1% I
pro stacionarni provoz. -\

Sitka pasma rezonanéniho kmitoctu Y /T
je dana hodnotou +/- P1101. == P=1="""  Sitka pssma
P1091 =...| |Rezonanéni kmitocet 2 [000Hz| | “»f. Y= P01 Lﬁﬁg;:cmho
|
: ! >
51091 = | |Rezonanéni kmitocet 3 0,00 Hz | P1091

Rezonanéni kmitocet

Af
P1091 =...| |Rezonanéni kmitoget 4 0,00Hz| 5400
(fmax)

il

Sitka pasma rezonanéniho 2,00 Hz f
kmito€tu (vkladana v Hz)
Doba rozbéhu motoru (10,00 |

(doba nardstu vystupniho kmitoétu v s)

Doba dobéhu 10,005 |

(doba poklesu vystupniho kmitoctu v s) — P1120 — La P1121 -

-t

Doba zaobleni poéatku nabéhové | 0.00s | pouziti doby zaobleni je doporugeno,

rampy (vkladana v s) protoZe chrani pfed prudkymi zménami, coz
, . , 0.00s shizuje namahani a opotiebeni

Doba zac:(tly’lzrjl konce nabéhove \— mechanickych Casti systému.

rampy (vkladana v s) Doba rozb&hu a dob&hu motoru je

Doba zaobleni poéatku dob&hové [ 0,00s |prodiouzena o doby zaobleni.

rampy (vkladana v s)

Doba zaobleni konce dob&hové | 0.00s |
rampy (vkladana v s)

F

Typ zaobleni
0 Plynulé zaobleni
1 PrFeruSované zaobleni

Doba dob&hu motoru po povelu OFF3 5,00 s
Definuje dobu poklesu vystupniho kmito¢tu z maximalniho na nulu po povelu OFF3.

MICROMASTER 420
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6.2.12

P1080 =...

\4

P1082 =...

P2000 =...

6.2.13

P1300 =...

Referencni / mezni kmitocty

Minimalni kmitoéet (vkladan v Hz) 0,00 Hz |
Nastavi minimalni kmito¢et motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu na zadanou
hodnotu kmito&tu. Pokud je Zadana hodnota kmito¢tu nizsi nez hodnota parametru P1080,
bude vystupni kmitocet nastaven na P1080 s ohledem na pUvodni smér otaceni.

Maximalni kmitoéet (vkladan v Hz) 50,00 Hz
Nastavi maximalni kmitoGet motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu na
Zz&danou hodnotu kmitoctu. Pokud je Zadana hodnota vy3Si, nez hodnota parametru P1082,
bude vystupni kmito€et snizen. Hodnota nastavena timto parametrem je platna pro oba
sméry otaceni.

Referenéni kmitoéet (vkladan v Hz) 50,00 Hz
Referenéni kmitoc¢et v Hz odpovida hodnoté 100 %. Tovarni nastaveni tohoto parametru by
mélo byt zménéno, pokud je poZzadovana maximalni vystupni frekvence 50 Hz nebo vyssi.
Pokud je pomoci DIP50/60 pfepinace nebo parametru P0100 jako standardni kmitocet
nastaveno 60 Hz je hodnota P2000 automaticky zvy$ena na 60 Hz.

POZNAMKA

Tento referenéni kmito€et ovliviiuje hodnotu Zadaného kmito¢tu protoze obé analogické
zadané hodnoty (100% £ P2000) stejné jako hodnoty zadaného kmitoCtu vkladané pres

USS (4000H £ P2000) odpovidaji této hodnoté.

Rizeni motoru (U/f)

Rezimy fizeni 0
Parametr nastavi pozadovany rezim fizeni. Pro fizeni s U/f charakteristikou je definovan
pomér mezi vystupnim napétim ménice kmitoCtu a vystupnim kmitoctem ménice.

0 U/f s linearni charakteristikou

1 UlfsFCC

2 U/f s kvadratickou charakteristikou

3 U/f s programovatelnou (vicebodovou) charakteristikou (— P1320 — P1325)

Trvalé zvy$eni napajeciho napéti motoru (vkladano v %) 50,00 % |
Zvyseni napajeciho napéti motoru je definovano v % vzhledem k parametrim P0305
(jmenovity proud motoru) a P0350 (odpor statorového vinuti). P1310 je aplikovatelny na
vSechny U/f charakteristiky (viz P1300). Pro udrzeni plynulého chodu motoru je pfi nizkych
kmitotech nutné vzit v uvahu hodnoty skute¢ného odporu vinuti.

Linearni U/f
Vi
Narust napéti
R Rozsah platnosti
vnl . YVysweninaped onk.
(PO304) oFF Lt
A '

|f|‘
skuteéné Viooe i

V

ConBoost, 100 F
! - >t
i P1310 aktivni
Normalni U/f H e P
(P1300 =0) : : U—I : I—..t
0 fSﬁr.\s[.end fn f max'
(P1316) (PO310) (P1082)
Zvyseni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu (vkladano v %) \M

ZvySeni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu/Brzdéni je definovano v % vzhledem

k hodnotam parametri P0305 a P0350. P1311 vyusti ve zvy$eni napajeciho napéti pouze
pfi rozbéhu nebo dob&hu motoru a vytvafi dodate€ny to€ivy moment pro rozbéh nebo
Brzdéni.. Na rozdil od parametru P1312, ktery je aktivovan pouze pro prvni zrychleni po
zadani povelu ON, je P1311 ucinny vZdy, kdyZ je vystupni kmito&et jednotky pohonu

zvySovan nebo snizovan.

MICROMASTER 420
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P1312 =...

]

Al
i

P132

P1321 =...

P1322 =...

P1323 =...

P1324 =...

P1325 =...

P1335=...

P1338 =...

i A4

6.2.14

]

P0290 =...

Hi

P0292 =..

P0335

P0610

El

Zvyseni napajeciho napéti motoru pfi startu (vkladano v %) [ 00% |
Zvy$eni napajeciho napéti motoru pfi startu (po vloZzeni povelu ON) je pfi pouziti linearni
nebo kvadratické U/f charakteristiky definovan v % vzhledem k parametrdm P0305
(jmenovity proud motoru) a P0350 (odpor statorového vinuti). Napajeci napéti zlistane
zvySeno dokud

1) neni poprvé dosazeno zadané hodnoty

2) neni zadana hodnota snizena pod hodnotu momentalniho rampového vystupu

Soufradnice f1 pro 10,0 He| Va .
vicebodovou U/f v Voo = Ve M) /
charakteristiku oo /L
Nastaveni souradnic U/f

(P1320/1321 az P1324/1325) P03(\)/2

pro definici U/f charakteristiky.

Souradnice U1 pro M

vicebodovou U/f P1325
charakteristiku P1323 fecmeemmeemeaaaaans
Soufadnice f2 pro 0.0Hz oy L ‘
vicebodovou U/f P1310 ; i
charakteristiku i
Soufadnice U2 pro 0.0 Hz P

vicebodovou U/f
charakteristiku

o f1 2 f3 f, fo
OHz P1320 P1322  P1324 P0310  P1082

Soufadnice f3 pro 0,0 Hz| pratony] P13101%] 10395(%
vicebodovou U/f V1= 100[%]  100[%]

charakteristiku

-P0304[V]

Soutadnice U3 pro 0,0 Hz|
vicebodovou U/f
charakteristiku

Kompenzace skluzu (vkladana v %) 0,0 %
Parametr dynamicky upravuje kmitocet ménice, €imz jsou zachovany konstantni otacky
motoru nezavisle na zatizeni motoru.

Zisk z tlumeni rezonanci U/f 0,00

Ur&uje zisk z tlumeni rezonanci motoru U/f.

Ochrana méni¢e/motoru

Chovani méniée pii pretizeni [ 0 ]
Nastavuje chovani ménice pfi vnitinim prehfati

0 Snizit vystupni kmitocet

1 Vypnout (FO004)

2 Snizit Plzni kmitocet a vystupni kmitocet

3 Snizit Plzni frekvenci a poté vypnout (FO004)

Hlaseni prehrati ménice 15°C
Volba rozdilu (v °C) mezi teplotni mezi ménice pro vypnuti pfi jejim pfekroCeni a teplotni
mezi meénice pro vystrazné hlaseni. Teplotni mez ménice je ulozena v ménici a nelze ji
uzivatelsky zménit.

ZpuUsob chlazeni motoru (zadava se typ chlazeni motoru
0 Vlastni chlazeni: na hfideli motoru je umistén chladici ventilator
1 Vynucené chlazeni: motor je chlazen samostatné napajenym ventilatorem

i

Chovani ménice pfi pretizeni motoru
Definuje chovani ménice, dojde-li k pfekroceni zatizeni motoru ’t.
0 Pouze vystrazné hlaSeni, bez vypnuti
1 Vystrazné hlaseni a snizeni vystupniho proudu pomoci regulatoru Imax @ vypnuti s
poruchovym hlasenim (FO011)

2 Vystrazné hlaseni bez Imax regulace a vypnuti s poruchovym hlasenim (FO011)

MICROMASTER 420
Navod k obsluze - stru¢ny



Vydani 07/04 6 Uvedeni do provozu

PO611 =...

\4

P0640 =...

6.2.15

6.2.15.1

P1200 =...

6.2.15.2

Tepelna asova konstanta motoru I’t (vkladana v s) | 1005 |
Doba, béhem které se dosahne tepelného omezeni motoru je vypocitana pomoci tepelné
Casové konstanty motoru. Vy38i hodnoty zvySuji dobu b&éhem které je dosazeno tepelného
omezeni motoru. Hodnota parametru P0611 je odhadovana podle dat motoru béhem
rychlého uvadéni do provozu nebo je vypoctena pomoci parametru P0340 (vypocet
parametr( motoru). Po dokonéeni vypoctu parametrd béhem rychlého uvadéni do provozu
je mozné ulozenou hodnotu nahradit hodnotou uvadénou vyrobcem motoru.

Uroveri vystrazného hlaseni I’t (vkladana v %) [100,0 % |
Stanovi procentualni hodnotu pfi které dojde ke spusténi vystrazného hlaseni A0511
(pfekroceni tepelného zatizeni motoru).

1.1-P0614 Urove vypnuti

[ r0027 ]2 l Chovani F0011

ménite
ﬂos—b r0034 p| pii pietizeni —» |_max regulace
t (i%t) motoru
r0021

e T 1 POs10
P0335 _L

P0614 Uroven vystrazného hlaseni

Proudovy limit motoru [%] 150,0 %
Stanovi proudovy limit motoru [%] vzhledem k parametru PO305 (jmenovity proud motoru).
Hodnota parametru je omezena hodnotou maximalniho proudu ménic¢e nebo 400%
jmenovitého proudu motoru (P0305); mensi z obou hodnot.

y

Zvlastni funkce ménice

Synchronizace na otacejici se motor (letmé spinani)

Synchronizace na otacejici se motor (letmé spinani) \L
Spusténi ménice pfi bézicim motoru, kdy dojde k rychlé zméné vystupniho kmitoétu
ménice, dokud se nezjisti skuteéné otacky motoru.
0 Synchronizace na otacejici se motor neni aktivovana
1 Synchronizace na otacejici se motor je aktivni vzdy, v zadaném sméru otaceni
2 Synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po vypadku a obnoveni dodavky
elektrické energie, po poruse nebo po povelu OFF2, v zadaném sméru otaceni
3 Synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po poruse nebo po povelu OFF2,
v zadaném sméru otaceni
4 Synchronizace na otacejici se motor je aktivni vzdy, pouze v zadaném sméru otaceni
5 Synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po vypadku a obnoveni dodavky
energie, po poruse nebo po povelu OFF2, pouze v zadaném sméru otaceni
6 Synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po poruse nebo po povelu OFF2,
pouze v zadaném sméru otaceni

Proud pfi synchronizaci na otaéejici se motor (vkladan v %) 100 %
Parametr definuje proud pouzity pro synchronizaci na otacejici se motor.

Rychlost hledani pfi synchronizaci na otaéejici se motor (vkladana v %) [ 100% |
Nastavuje rychlost zmény vystupniho kmito&tu pfi synchronizaci na otacejici se motor.

Automaticky restart pohonu

Automaticky restart pohonu 0
Nastaveni automatického restartu pohonu.
0  Automaticky restart zakazan
Automaticky restart po obnoveni dodavky elektrické energie a poruchové hlaseni
Automaticky restart po vypadku elektrické sité
Automaticky restart po snizeni napéti nebo poruse v elektrické siti
Automaticky restart po snizeni napéti v elektrické siti
Automaticky restart po sniZzeni napéti a poruse v elektrické siti
Automaticky restart po snizeni napéti, vypadku nebo poruse v elektrické siti

OB WN -~
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6.2.15.3

]

P1215 =...

P1216 =...

P1217 =...

6.2.15.4

P1232 =...

P1233 =...

1

6.2.15.5

P1236 =...

6.2.15.6

]

P1240 =...

I‘

P1254 =...

24

Externi brzda

Povoleni externi brzdy \L f
Zapnuti/vypnuti ovladani externi
mechanické brzdy.
0  Ovladani brzdy neni aktivni
1 Ovladani brzdy je aktivni
POZNAMKA
Pokud je relé externi brzdy
ovladano pres digitalni vystup,
musi platit: P0731 = 14 (viz ¢ast
6.2.4 "Digitalni vystup ").

fmin 1. i
(P1080) [ !

>t

e
rP12‘17
Bod 2

-t

Doba zpozdéni po vypnuti externi brzdy (vkladano v s) [ 1.0s |
Parametr urcuje, jak dlouho pred rozbéhem zUstane vystupni kmito¢et motoru na hodnoté
minimalniho kmito¢tu P1080.

Doba zpozdéni po sepnuti externi brzdy pri dobéhu (vkladano v s) 10s

Parametr urCuje, jak dlouho po dobéhu zlstane vystupni kmitocet motoru na hodnoté
minimalniho kmito¢tu P1080.

Stejnosmérné brzdéni

Proud stejnosmérného brzdéni (vkladan v %) [ 100% |
Stanovi hladinu stejnosmérného proudu v [%] vzhledem k jmenovitému proudu motoru
(P0305).

:

Doba stejnosmérného brzdéni (vkladana v s)
Ur&uje, jak dlouho ma byt stejnosmérné brzdéni aktivni po povelu OFF1 nebo OFF3.

Kombinované brzdéni

Proud kombinovaného brzdéni (vkladan v %) [ 0% |
Ur€uje hladinu stejnosmérného proudu vioZzeného na kfivku stfidavého proudu po
pfekrogeni prahu napéti stejnosmérného meziobvodu pro kombinované brzdéni.. Hodnota
je uvadéna v % vzhledem k jmenovitému proudu motoru (P0305). (viz také 6.2.15.6).

Pfi P1254 = 0:
Uroven sepnuti kombinovaného brzdéni UDC - =113 ‘E Vmains =1.13 - ‘E .P0210
_Lomp
V ostatnich pripadech:
Uroven sepnuti kombinovaného brzdéni UDC e =0.98-r1242
_Lomp

Regulator stejnosmérného napéti (Vdc)

VD("

Y
1 VD()Hmm: =3B06V

Nastaveni regulatoru napéti ss
meziobvodu (Vdc)
Parametrem se aktivuje a deaktivuje
regulator napéti stejnosmérného
meziobvodu.
0 Regulator napéti stejnosmérného >t
meziobvodu zakazan VDC_max -regulatﬁr v chadu
1 Regulator napéti stejnosmérného 1

<+— A0911—»

meziobvodu povolen r 0056Bit14
L1

Autodetekce urovni pro zapnuti

regulatoru napéti stejnosmérného

meziobvodu

Parametr aktivuje/deaktivuje autodetekci

urovni pro zapnuti regulatoru napéti ",

stejnosmérného meziobvodu. ; "\‘f"“‘ \
0 Aktivovano Tommmmmeeet -
1 Deaktivovano

[ 4
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6.2.15.7 Regulator PID

:

BIl: Povoleni PID regulatoru 0,0
Rezim PID Umozriuje uzivateli aktivovat/deaktivovat PID regulator. Nastaveni na 1 aktivuje
PID regulator. Nastaveni na 1 automaticky deaktivuje obvyklé doby rozbéhu a dobéhu
nastavené v parametrech P1120 a P1121 a obvyklé pozadované hodnoty vystupniho
kmitoctu.

p2253 =..| |Cl: Zdroj zadané hodnoty PID 0.0
Ur&uje zdroj pro vstupni pozadovanou hodnotu PID.

q =

H

p2254 =_| | Cl: Zdroj pfidavné zadané hodnoty PID 0,0
Uréuje zdroj pfidavné hodnoty pro pozadovanou hodnotu PID. Hodnota signalu je pfictena
k poZzadované hodnoté PID.

v
p2257 = | | Doba nabéhu pro pozadovanou hodnotu PID 1,00s
Nastavuje dobu nabéhu pro pozadovanou hodnotu PID.

:

i

- Doba dobé&hu pro pozadovanou hodnotu PID 1,008
Nastavuje dobu dobé&hu pro poZzadovanou hodnotu PID.
_ Cl: Zdroj zpétné vazby pro PID 755,0

Ur&uje zdroj signélu zpétné vazby pro PID.

P2267 = | | Maximalni hodnota zpétné vazby pro PID 100,00 %
Stanovi horni mez hodnoty signalu zpétné vazby pro PID v [%].

P2268 =_ | |Minimalni hodnota zpétné vazby pro PID 0,00 %
Stanovi dolni mez hodnoty signalu zpétné vazby pro PID v [%].

P2280 =...| |Proporcionalni konstanta PID 3,000
Umozni uzivateli nastavit proporcionalni konstantu PID regulatoru.

P2285 =.. | |Integraéni éasova konstanta pro PID 0,000 s
Stanovi integracni ¢asovou konstantu PID regulatoru.

P2291 =..| |Horni mez vystupu PID 100,00 %
Stanovi horni mez vystupu PID regulatoru v [%].

P2292 =...| | Dolni mez vystupu PID [ 0,00% |

Stanovi dolni mez vystupu PID regulatoru v [%].

PID 2 P
MOP it ) A3 @
| o o~ Ry & E
g & & Q| & & P22o1 §
e PID]  [PID]  JPID ¥ _10\\’“*‘ v
! motor
PID & P2253 ‘I—DSUM"RFG PT1 iR il =
i § E P Apip p2292
USS na ol o PIDvystup
rozhrani BOP P2i6? ]l o '
PID| ~~X*~_|PID
mz:ﬂJrSa:i r(‘Ze‘Oh.ﬂ PT1 /T\ SCL
CB P2$265 F'JZN
na P2268
rozhrani COM I; P2200 :]]
Priklad:
Parametr | Text parametru Priklad
P2200 Bl: Aktivace PID regulatoru P2200=1,0 Aktivace PID regulatoru
P2253 Cl: Zdroj zadané hodnoty PID P2253 =2224  PID-FF1
P2264 ClI: Zdroj zpétné vazby pro PID P2264 = 755 ADC
P2267 Max. hodnota zpétné vazby pro PID P2267 PrizpUsobit aplikaci
P2268 Min. hodnota zpétné vazby pro PID P2268 Prizplsobit aplikaci
P2280 Proporcionalni konstanta PID P2280 Ur€eno optimalizaci
P2285 Integracni Casova konstanta pro PID | P2285 Urceno optimalizaci
P2291 Horni mez vystupu PID P2291 PrizpUsobit aplikaci
P2292 Dolni mez vystupu PID P2292 PrizpUsobit aplikaci
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6.3

Uvadéni do provozu pomoci sériového rozhrani.

Pripravenou sadu parametr(i je mozné pomoci programu STARTER nebo
DriveMonitor (viz ¢ast 4.1 "Nastaveni spojeni mezi ménicem
MICROMASTER 420 a programem STARTER") pfenést do dalSiho ménice
kmito¢tu MICROMASTER 420 .

Typickym vyuzitim sériového rozhrani jsou pfipady:
1. kdy je tfeba uvést do provozu nékolik stejné nakonfigurovanych jednotek se
stejnymi funkcemi. Nejprve je nutné uvést do provozu prvni jednotku (pomoci

rychlého uvedeni do provozu/prvotniho nastaveni). Hodnoty parametr( pak Ize
pfenést na ostatni jednotky.

2. kdy je nutné vyménit méni¢ MICROMASTER 420 za jiny.

Navrat k tovarnimu nastaveni parametrt

Parametr uvadéni do provozu 0

30 Tovarni nastaveni

Navrat k tovarnimu nastaveni parametrui (reset) 0
0 vypnuto

1 Prepsani parametrd tovarnim nastavenim

Méni¢ provede vymaz nastaveni parametr( (trvani - cca 10s) a poté automaticky opusti
nabidku a nastavi:
P0970=0: vypnuto

P0010=0: pfipraven

MICROMASTER 420
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V4

7 Displeje a hlaseni

7.1 Stavovy LED displej

LED dicdy indikujici
stav pohonu
Mesviti

Switi

cea 0.3 s, blika

cca 1 s, rozsveci se

Ge®ie

: Neni pfipojeno napajeci napéti Prekroena dovolena teplota ménice
o o . Vystraha — proudové omezeni
g | Pripraven k zapnuti pohonu ob& LED diody blikaji zarove
¢ | Porucha ménice, Jina vystraha
¥ | jina nez nize uvedené obé LED diody blikaji stfidavé
f Méni¢ v chodu Podpétove vypnuti / Vystraha — podpéti
Porucha — prekro¢eni proudu Pohon neni pfipraven
e ® | Porucha ROM
e | Porucha —prepéti @ | obé LED diody blikaji zarovef
. . . ® | Porucha RAM
% Prekro¢ena dovolena teplota motoru ® | obé LED diody blikaji stfidavé
7.2 Poruchova a vystrazna hlaseni
Porucha | Vyznam Vystraha | Vyznam
FOO001 Prekro¢eni proudu A0501 Proudové omezeni
F0002 Prepéti A0502 Prekroceni napéti meziobvodu
F0003 Podpéti A0503 Podpéti
F0004 Prekro¢ena dovolena teplota ménice A0504 Prekroceni dovolené teploty ménice
FO005 | Prekroeni zatizeni ménice It A0505 | Prekrogeni zatizeni ménige I’t
FO011 Piekrogeni zatizeni motoru It A0506 Pracovni cyklus ménice
F0041 Chyba méreni odporu statorového vinuti A0511 PrekroGeni zatizeni motoru It
F0051 Chyba paméti EEPROM A0541 Aktivni identifikace dat motoru
F0052 Chyba zasobniku paméti A0600 Vystraha pred pretizenim systému
F0060 Chyba ¢asovani AO700 -
Foo7o | Nepfijata pozadovana hodnota od A0709 Vystraha CB
komunikacniho obvodu
Nepfijata Zadna data z USS (rozhrani ooow
Foo71 RS232) béhem faze Telegram Off Time A0710 Komunikacni chyba CB
Nepfijata zadna data z USS (rozhrani ) -
Fo072 RS485) béhem faze Telegram Off Time AO711 Konfiguracni chyba CB
Foogo | AAnalogovy vstup — ztrata vstupniho A0910 | Regulator napéti je zablokovan
signalu
F0085 Externi chyba A0911 Regulator napéti je aktivni
F0101 Preplnéni zasobniku A0920 - | Parametry ADC nespravné
F0221 Zpétna vazba Pl pod min. hodnotou A0921 nastaveny
F0222 Zpétna vazba Pl nad max. hodnotou AQ0922 Ménic¢ bez zatéze
FO450 Porucha pfi p_rov'adenlwvestaveneho testu A0923 Pozadavekvna k[okovanl vlevo a
(pouze v servisnim rezimu) vpravo soucasné
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Kde ziskate dalsi informace o ménici MICROMASTER 420:

Oblastni kontakty

Mate-li dotazy o sluzbach, cenach nebo podminkach technické podpory, spojte se prosim se

zastupci oblastni Technické podpory.

SIEMENS s.r.o.
Pobocka Ostrava

Varenska 51

702 00 OSTRAVA

Tel.: 596 658 658

Centralni technicka podpora

Odborna poradenska sluzba pro feseni technickych problémd s Sirokou fadou sluzeb
vytvarenych na zakladé pozadavkl zakaznika ke vSéem produktiim a systémim spolecnosti

Siemens.

Evropa / Afrika

Tel: +49 (0) 180 5050 222
Fax: +49(0) 180 5050 223
Email: adsupport@siemens.com

Amerika

Tel: +1 423 262 2522
Fax: +1423 262 2289

Email: simatic.hotline@sea.siemens.com

Asie / Pacifik

Tel: +86 1064 719 990
Fax:  +86 1064 747 474

Email: adsupport.asia@siemens.com

Sluzby & podpora online

Srozumitelny informacni systém dostupny kdykoli pomoci internetu zahrnujici Podporu pro
vyrobky, Sluzby & Podporu a Nastroje podpory v Obchodé.
http://www.siemens.com/automation/service&support

Internetova adresa

Zakaznici mohou ziskat technické a obecné informace na adrese:
http://www.siemens.com/sinamics-g110

Siemens AG

Bereich Automation and Drives (A&D)
Geschaftsgebiet Standard Drives (SD)
Postfach 3269, D-91050 Erlangen
Federal Republic of Germany

Siemens Aktiengesellschaft
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